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1 Einbauerkldrung nach EG-
Maschinenrichtlinie
2006/42/EG, Anhang Il,

Nr. 1B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

Hiermit erklaren wir, dass folgende unvollstandige
Maschinen nach Artikel 2g ausschlieBlich zum Ein-
bau in oder zum Zusammenbau mit einer anderen
Maschine oder Ausrustung vorgesehen sind:

Elektroantriebe EWA 10/ EWA 12/ EWA 14/
EWA 16

Die speziellen technischen Unterlagen geman
Anhang VIl B wurden erstellt und werden der
zustandigen nationalen Behérde auf Verlangen auf
dem Postweg Ubermittelt.

Diese unvollstandige Maschine entspricht den
grundlegenden Anforderungen folgender EG-Richt-
linien:

EG-Maschinenrichtlinie 2006/42/EG

EG-EMV Richtlinie 2004/108/EG

Folgende harmonisierte Normen (oder Teile dieser
Normen) wurden angewendet:

DIN EN ISO 12100:2010

Sicherheit von Maschinen — Allgemeine Gestal-
tungsleitsatze — Risikobeurteilung und Risikomin-
derung

DIN EN 60204-1:06/2007

Sicherheit von Maschinen: Elektrische Ausriistung
von Maschinen

DIN EN 60034-5:09/2007

Drehende elekirische Maschinen (nur Elektromotoren)

Diese unvollstéandige Maschine darf erst dann in
Betrieb genommen werden, wenn festgestellt
wurde, dass die Maschine, in die diese unvollstandi-
ge Maschine eingebaut werden soll, den Bestim-
mungen der Maschinenrichtlinie entspricht.
Bevollméachtigter fur die Zusammenstellung der
technischen Unterlagen:

M. Bausch (Anschrift siehe oben)

Frank Lock

Geschaftsfuhrer

Ertingen, 25.06.2015
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2 Symbolerklarung und
Sicherheitshinweise

2.1 Symbolerklarung

Warnhinweise

Warnhinweise im Text werden mit einem
Warndreieck gekennzeichnet und umrandet.

Signalwérter am Beginn eines Warnhinweises

kennzeichnen Art und Schwere der Folgen, falls die

MaBnahmen zur Abwendung der Gefahr nicht

befolgt werden.

— HINWEIS bedeutet, dass Sachschaden auftre-
ten kénnen.

— VORSICHT bedeutet, dass leichte bis mittel-
schwere Personenschaden auftreten kénnen.

— WARNUNG bedeutet, dass schwere Personen-
schaden auftreten kénnen.

— GEFAHR bedeutet, dass lebensgeféhrliche Per-
sonenschaden auftreten kénnen.

Wichtige Informationen

Weitere Symbole

Wichtige Informationen ohne Gefahren fur
Menschen oder Sachen werden mit dem
nebenstehenden Symbol gekennzeichnet.
Sie werden ebenfalls durch Linien umrandet.

Symbol Bedeutung

> Handlungsschritt

T Drehmoment in Nm fiir 40 °C
Umgebungstemperatur und
1000 m Giber NN

n Nenndrehzahl in 1/min oder
min™! (rpm)

P Leistungsaufnahme Motor in kW

| Stromstarke in A

u Nennspannung in V

~ Stromart:
- ,3~“ Wechselspannung

3-phasig
- ,1~“ Wechselspannung
1-phasig

- =" Gleichspannung

AL Gesamtlange Antrieb in mm

MD Motordurchmesser in mm

WL Lange Abtriebswelle in mm

We Art Wellenende

m Gewichtin kg

I 4] | Drehrichtung der Abtriebswelle
Teile unter elektrischer Span-
nung

Die Technischen Daten entnehmen Sie dem Typen-
schild des Antriebs und dem aktuellen Produktkata-
log.

90000.0002.5946 / 2019.02
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2.2 Sicherheitshinweise
Allgemeine Sicherheitshinweise

Lesen Sie vor der Montage des Antriebs die Mon-
tage- und Betriebsanleitung sorgfaltig und vollstan-
dig durch.

Halten Sie die Reihenfolge der in der Montage- und
Betriebsanleitung aufgeflhrten Schritte strikt ein.
Befolgen Sie alle Angaben der Montage- und
Betriebsanleitung, insbesondere alle Angaben zu
Sicherheit, Betrieb, Wartung und Instandhaltung.
Bewahren Sie die Montage- und Betriebsanleitung
Uber die gesamte Produktlebensdauer hinweg auf
bzw. geben Sie diese an den Benutzer/Endkunden
weiter.

Lebensgefahr bei Nichtbeachtung der folgenden
Sicherheitshinweise!

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
die Stromversorgung.

» Stellen Sie sicher, dass sich samtliche mecha-
nische und elektronische Komponenten - im
direkten Wartungsbereich - in einem ener-
giefreien Zustand befinden (z. B. keine Kon-
densatoren mit Restladung, keine
schwebenden Lasten und ggf. keine
gespannten Federn).

» Verlassen und raumen Sie den Gefahrenbe-
reich, bevor die Stromversorgung wiederher-
gestellt wird.

» Bei fehlerhafter Montage, Inbetriebnahme,
Wartung usw. sind aufgrund des groBen Dreh-
moments des Antriebs Personenschéden nicht
auszuschlieBen.

» Der Aufenthalt von Personen im Gefahrenbe-
reich schwebender Lasten ist untersagt.

» Steht der Antrieb unter Belastung, durfen kei-
nesfalls Schrauben, Kupplungen oder sonstige
Teile gelost werden. Ausnahme: Die Entlif-
tungsschraube darf gelést werden, siehe
Abschnitt 5.3, Seite 14.

» Beachten Sie auch landerspezifische Vor-
schriften, Normen, Richtlinien sowie Sicher-
heits- und Unfallverhitungsvorschriften.

HINWEIS:

Uberlastung des Antriebs.
Sachschaden durch zu gro3e Drehmomente!

» Uberschreiten Sie die elektrischen Anschluss-
werte des Antriebs nicht, andernfalls kann der
Antrieb durch zu gro3e Drehmomente Uberlas-
tet und zerstort werden.

Trotz sorgfaltiger Planung und Einhaltung aller Vor-
schriften kdnnen nicht alle Gefahren und Restri-
siken ausgeschlossen werden.

Warnungen vor Risiken und Restrisiken

Lebensgefahr bei Nichtbeachtung der folgenden
Sicherheitshinweise!

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fur Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter oder Stillstands-
heizung. Es ist nicht ausreichend, wenn die
Steuerung auf ,Halt“ geschaltet wird. Durch
Ubergeordnete Funktionen wie z. B. Wind- oder
Regenmeldung kann der Antrieb auch bei
,Halt“-Stellung anlaufen.

» Durch Anbauteile oder angetriebene Teile
besteht Gefahr des Erfassens, Aufwickelns
und Quetschens. Beachten Sie u. A. die
Sicherheitsabstédnde nach EN 349 und
ISO 13857 und sehen Sie angemessene
SchutzmaBnahmen vor, z. B. geeignete
Schutzeinrichtungen oder Totmannbetrieb.

» Aufgrund konstruktiver MaBnahmen verfigen
die Antriebe Uber Selbsthemmung. Trotzdem
ist ein Versagen der Selbsthemmung nicht vol-
lig auszuschlieBen (Selbsthemmung = Verhar-
ren der Abtriebswelle in ihrer Position nach
Abschalten des Motors auch unter Belastung).

90000.0002.5946 / 2019.02
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— Bei Einhaltung aller technischen Vorgaben ist
der Antrieb fiir eine Nutzungsdauer entspre-
chend Triebwerksgruppe 1Cm, gemafi
DIN 15020, ausgelegt.

— Anbauteile oder angetriebene Teile kénnen eine
niedrigere Nutzungsdauer als der Antrieb auf-
weisen.

2.3 Qualifiziertes Personal

Alle nachfolgend beschriebenen Arbeiten sind von
qualifiziertem Personal durchzufihren.

Qualifiziertes Personal sind Personen:

- die aufgrund ihrer Ausbildung, Erfahrung, Unter-
weisung (z. B. von Lock zertifizierte Installa-
teure) sowie Kenntnisse Uber einschlagige
Normen und Bestimmungen, Unfallverhiitungs-
vorschriften und Betriebsverhéltnisse von dem
fur die Sicherheit der Anlage Verantwortlichen
berechtigt worden sind, die jeweils erforder-
lichen Tatigkeiten auszufiihren und dabei még-
liche Gefahren erkennen und vermeiden kénnen

— die ausgebildet, unterwiesen und berechtigt
sind, Stromkreise und Gerate geman den
Bestimmungen der Sicherheitstechnik ein- und
auszuschalten, zu erden und gemaf den
Arbeitsanforderungen zweckméaBig zu kenn-
zeichnen

— die grundlegende Kenntnisse der Elektrik und
Mechanik sowie Kenntnisse der zugehdrigen
Fachbegriffe besitzen

— die mit allen Warnungen und Vorsichtsmaf3-
nahmen geman dieser Dokumentation und der
Dokumentation der jeweiligen Komponente aus-
reichend vertraut sind und deren Inhalt verste-
hen

- die eine angemessene Sicherheitsausriistung
besitzen und in erster Hilfe geschult sind.

Personen, die Produkte der Fa. Lock Antriebstech-
nik montieren, bedienen, demontieren oder warten,
durfen nicht unter dem Einfluss von Alkohol, ande-
ren Drogen oder Medikamenten stehen, die die
Reaktionsféhigkeit beeinflussen.

3 Produktbezeichnung

3.1 Hersteller

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Bezeichnung

Elektroantrieb

Artikelnummer 12210 | 12212 | 12214 | 12216

Typen EWA |EWA |EWA |EWA
10 12 14 16
3.3 Lieferumfang Elektroantrieb
EWA 10-16

Im Lieferumfang befinden sich:
— Elektroantrieb EWA

— Technische Dokumentation
- ggfs. Zubehor

Der Lieferumfang kann bei Lieferung von
Teilkomponenten abweichen.

90000.0002.5946 / 2019.02
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3.4

Ubersicht Elektroantrieb
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Gummidichtung (Teiletrager)
GehausefuB3 (4x)
Typenschild Elektroantrieb
Endschalter

Kettenkupplung (2x)*
Abtriebswellenende (2x)
Stellungsriickmelder*
Klemmkasten

Elektromotor
Motorwellenende
Typenschild Elektromotor
Entllftungsschraube
Getriebeentllftungskarte
Endschalterdeckel
Aufkleber ,Teile unter elektrischer Spannung*“

16 Sechskant-Adapter fir manuellen Betrieb
17 Innensechskantschlissel

* teilweise Lieferumfang

Eine Baugruppenbeschreibung entnehmen Sie
dem jeweiligen Abschnitt.

10
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3.5 Typenschild

Elektroantrieb (Beispiel)

1

2 3

I

2010.09

Lock Antr/ebstegnnik GmIjH = 88521 E

[ 12212.1205.0605 |

EWA 12.1205
Elektroantrieb 120 Nm 4,3 rom———4
We06 400V 50Hz E20 A60————

KA1003/5000 - 1340252

tingen = Germaqy

1 10 9

www.Ipckdrives.jom
[

8 7

—5

Version
Drehmoment T
Artikelnummer
Nenndrehzahl n

Chargennummer
Endschaltertyp

Nennspannung U
Baujahr/-monat
Wellenende We

- O © 00N O O & WON =

-

A60 fir AuBeneinbau/Stall

Kundenauftragsnummer

Elektromotor (Beispiel)

Th.CLF IP55 EN

9 8

60034 S3-40%

1 Motorentyp

2 Version Elektroantrieb

Phasenzahl

Seriennummer Motor

Artikelnummer des Motorenherstellers
Technische Daten Motor
Einschaltdauer Motor

Schutzart IP (DIN EN 60529)
Isolierstoffklasse Elektromotor

©O W O NO O A~ W

-

CE-Zeichen Elektromotor

4 BestimmungsgemaBe
Verwendung

41 Verwendungszweck

Die genaue Produktbeschreibung der gelieferten
Ausflihrung entnehmen Sie bitte dem Lieferschein
und dem Typenschild.

Spezialantrieb ausschlieBlich fur Liftung und Schat-
tierung im gewerblichen Bereich, zur

— Dachliiftung: linienférmig gelagerte Uberkopf-
verglasungen, z. B. in Gewachshausern, Gar-
tencentern, Biirogebauden, Hallen, Stallen,
Liftung in Foliengewachshausern

- Seitenllftung: linienférmig gelagerte Vergla-
sungen, z. B. in Gewachshausern, Fassaden,
Hallen, Wickeljalousien an Stallen und
Gewachshausern

— Schattierungen: z. B. Seil- und Zahnstangen-
schattierungen in Gewachshausern, Lamellen-
systemen an Fassaden

Spezialantrieb zum Positionieren von Klappen und
Schiebern im gewerblichen Bereich nach Abspra-
che mit dem Hersteller.

Unter anderem sind folgende Sonderausfiihrungen
erhaltlich (nicht fir jeden Typ lieferbar):
— Ausfiihrung A60 AuBeneinbau / Stall

— Ausfiihrung mit Sondermotor / mit Frequenzum-
richter

90000.0002.5946 / 2019.02
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4.2 Einsatzbedingungen

Fur die Verwendung des Antriebs gelten folgende
Einsatzbedingungen:

— Drehmomente, ergénzende Einbaumafe und
weitere Technische Daten siehe Typenschild
und aktueller Produktkatalog.

— Antrieb nicht fir Dauerbetrieb einsetzen, maxi-
male Einschaltdauer bezogen auf 60 Minuten:
1 Zyklus S3/40 % und 5 Zyklen S3/20 % (d. h.

innerhalb 60 min sind 1 Zyklus mit 4 min Laufzeit

und 6 min Stillstand sowie 5 Zyklen mit je 2 min
Laufzeit und 8 min Stillstand méglich). Trieb-
werksgruppe 1Cm, gemas DIN 15020.

— Auf Grund der gréBeren Warmeentwicklung und
des integrierten Wicklungsschutzkontakts haben
Antriebe mit einphasigen Motoren eventuell eine
kirzere Einschaltdauer als Antriebe mit dreipha-

sigen Motoren.
— Umgebungstemperaturbereich fur Betrieb mit

Standard-Antrieb; bei Nenndrehzahl 1-5 min":
-5 °C bis +60 °C; bei Nenndrehzahl 6-9 min*:
+5 °C bis +60 °C. Andere Versionen siehe Kata-
log. Luftfeuchtigkeit bis maximal 90 %, kurzzeitig

bis 100% mdglich.

— Zulassige Spannungsschwankungen wahrend
des Betriebs: +5 %

— Zuléssige Frequenzschwankungen wéahrend
des Betriebs: + 3 % /-5 %

— Einbaulage des Antriebs beliebig.

— max. Kraft auf Abtriebswelle (Gehauseabstand
50 mm): radial 5000 N, axial 400 N

— Beim Heben von frei schwebenden Lasten wie

z. B. Hebeheizung oder Assimilationslichtist das

Verstellen der Anlage nicht zulassig, wenn sich
die Last im Aufenthaltsbereich von Personen
befindet. Das gesamte System muss immer
durch eine Absturzsicherung gesichert sein.
Nach Beendigung des Verstellvorgangs ist das
System in der jeweiligen Position durch geeig-

nete Mittel (z. B. Fixierung mit Kette) zu sichern.
— geeignet zur Kaltentrauchung”in gesprinklerten
Verkaufsrdumen z. B in Deutschland gemaf der

Verkaufsstattenverordnung und in gesprinkler-
ten industriell genutzten Rdumen z. B. in
Deutschland gemaf der Industriebaurichtlinie
03/2000

Funktionserfillung fir Umgebungstemperatur

von 105 °C (Auslésetemperatur 72 °C) bei Kurz-

zeitbetrieb von héchstens 4 Minuten mit maximal

55% des angegebenen Drehmoments T

Die Lebensdauer des Antriebs erhéht sich

wesentlich:

— bei Schaltzyklen, die eine regelmaBige
Abkuhlung des Antriebs erlauben

— bei niedriger Belastung

— bei kurzer Einschaltdauer

Werden Antriebe mit einphasigen Motoren deut-
lich unter Nennlast betrieben, kénnen sie sich
starker erhitzen. Das kann zu einer reduzierten
Einschaltdauer fiihren.

Zur Erweiterung des Verwendungszwecks sind
Sonderausfiihrungen lieferbar.

4.3 Einschrénkung der Verwendung

Es gelten folgende Einschrankungen fir die Ver-
wendung des Antriebs:

Antrieb nicht mit Drehmomenten belasten, die
groBer als das maximale Drehmoment T sind.
Antrieb nicht mit unzulassigen Spannungs- und
Frequenzschwankungen betreiben

Antrieb nicht zur Betatigung von Teilen im
direkten Aufenthaltsbereich (Greifbereich) von
Personen einsetzen. Sicherheitsabsténde nach
ISO 13857 sind einzuhalten.

Antrieb nicht direkter Beregnung aussetzen.
Antrieb nicht zur Betatigung von Rauch- und
Waéarmeabzugsanlagen nach DIN 18232 bzw.
DIN EN 12101 verwenden.

Antrieb nicht zur Betétigung von automatisch
offnenden und schlieBenden Tlren oder Toren
einsetzen.

Antrieb nicht in explosionsgefahrdeten Berei-
chen einsetzen, sofern nicht ausdricklich dafur
vorgesehen.

Es ist verboten, bauliche Veradnderungen am
Antrieb durchzufiihren. Bei Zuwiderhandlung Uber-
nimmt der Hersteller keine Haftung.

12
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4.4 Missbrauch

Vor nachfolgendem Missbrauch wird ausdriicklich

gewarnt:

— Antrieb nicht zum Heben von frei schwebenden
Lasten im Aufenthaltsbereich von Personen ver-
wenden.

— Antrieb nicht zum Transport von Personen ein-
setzen (z. B. als Personenaufzugsantrieb oder
ahnlichem).

5 Montage

Die Montage darf nur von qualifiziertem Personal

ausgefuhrt werden.

Folgende Werkzeuge und Hilfsmittel werden dazu

benétigt:

— Sechskant-Adapter aus Lieferumfang

- Innensechskantschliissel aus Lieferumfang

— Steck- oder Gabelschlissel M6

— Steck- oder Gabelschlissel M10 bei
EWA10-14

— Steck- oder Gabelschlissel M12 bei EWA 16

— Bohrschrauber (kein Schlagbohrer!)

5.1 Transport

Der Antrieb und das Zubehér sind ab Werk fir die

jeweils vereinbarte Transportart entsprechend ver-
packt. Transportieren Sie den Antrieb nur original-

verpackt.

Bei Transport von Hand beachten Sie die zumutba-
ren menschlichen Hebe- und Tragekréfte. Vermei-
den Sie Schlage und StéBe. Achten Sie auf
Beschéadigung der Verpackung, des Antriebs und
des Zubehdrs.

Lebensgefahr durch herabfallende Gegensténde!

Durch herabfallende Gegenstéande kann eine

Geféahrdung fur Personen ausgehen.

» Sichern Sie den Gefahrenbereich durch
Abschrankbander ab.

» Verwenden Sie eine Hebebiihne oder befesti-
gen Sie den Antrieb an der Abtriebswelle mit-
tels geeigneter Hebebé&nder am Hebezeug.

5.2 Antrieb montieren

HINWEIS:

Sachschaden durch ungleichmaBige Verteilung
des Drehmoments!

Die Kupplungen kénnen bei Uberschreitung des
maximalen Drehmoments zerstért werden.

» Stellen Sie sicher, dass bei Drehmomenten
=600 Nm (insbesondere bei EWA 16) das
Drehmoment gleichméaBig an beiden Welle-
nenden abgenommen wird.

» Platzieren Sie den Antrieb in der Mitte des
Abtriebsstranges, um eine gleichmaBige
Belastung der Kupplungen zu erreichen.

5.2.1 FuBmontage

» Montieren Sie den Antrieb an den Geh&usefu-
Ben mit 4 Schrauben M12 (EWA 12, EWA 14,
EWA 16) bzw. M10 (EWA 10) und 4 Sicherungs-
muttern an der Konsole lose vor. Mindestfestig-
keit der Schrauben 8.8.
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HINWEIS: Typ SchraubengréBe !Einsch_raubtiefe
in Antrieb
Sachschaden! e
Die Abtriebswelle kann durch Fluchtungsunter- EWA10
schiede zum Abtriebsrohr rei3en. EWA 12
Die Abtrieb | o das Abtriebsroh EWA 14 | M10 10/12 mm
» Die Abtriebswelle und das Abtriebsrohr mus-
sen fluchten. EWA 16 |M12 12/15 mm
» Stellen Sie durch Unterlegen von Ausgleichs-
scheiben unter den GehéausefiBen die Flucht HINWEIS:
von Abtriebswelle und Abtriebsrohr her.
Sachschaden!

» Verwenden Sie bei nicht ausgleichbaren
Fluchtungsfehlern eine Ausgleichskupplung.

» Schrauben Sie den Antrieb mit den 4 Schrauben
fest, Anzugsdrehmoment 50 Nm (M 10) bzw.
80 Nm (M12).

Bei Montageféllen mit Holzschraube oder Dibel
ermitteln Sie die Schrauben und Anzugsdrehmo-
mente entsprechend.

5.2.2 Seitliche Montage

Sie kénnen die beiliegenden Schrauben (EWA 10,
EWA 16) bzw. die FuBschrauben (EWA 12,

EWA 14) verwenden, wenn diese der Einschraub-
tiefe in der Tabelle entsprechen.

» Montieren Sie den Antrieb unter Beachtung der
Einschraubtiefe mit 4 Schrauben durch Ver-
schrauben mit den Befestigungsbohrungen an
der Konsole lose vor. Mindestfestigkeit der
Schrauben 8.8.

Die Abtriebswelle kann durch Fluchtungsunter-

schiede zum Abtriebsrohr reif3en.

» Die Abtriebswelle und das Abtriebsrohr mus-
sen fluchten.

» Verwenden Sie bei nicht ausgleichbaren
Fluchtungsfehlern eine Ausgleichskupplung.

» Schrauben Sie den Antrieb mit den 4 Schrauben
fest, Anzugsdrehmoment 50 Nm (M 10) bzw.
80 Nm (M12).

5.3 Getriebeentliiftung montieren

Die Getriebeentliiftung ist notwendig, um Uber- oder
Unterdruck im Getriebegehause zu verhindern.

» Beachten Sie zusatzlich die Hinweise auf
der Getriebeentliftungskarte im End-
schalterraum.

Die Entliiftungsschraube befindet sich unter dem
Endschalterdeckel, siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

» Ermitteln Sie die richtige Position der Entlif-

tungsschraube, abhangig von der Einbaulage
geman den folgenden Abbildungen.
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» Legen Sie die Doppelkette um die Zahne der
Kupplungshélften, so dass die Enden der Kette
oben liegen.

» Montieren Sie die Kette den folgenden Abbil-
dungen entsprechend.

@D
<
>
)

@)

» Tauschen Sie die ermittelte Schraube gegen die
Entliftungsschraube aus, verwenden Sie den
vorhandenen Kupferdichtring wieder.

» Bewahren Sie die ausgetauschte Schraube auf.

54 Kupplung montieren

5.4.1 Kettenkupplung KKS montieren

Lock bietet Kettenkupplungen fiir den Ausgleich von
kleinen Fluchtungsfehlern fir 1° und 6° an. Die ver-
schiedenen Typen dirfen nicht miteinander kombi-
niert werden.

» Montieren Sie die beiden Kupplungshalften auf
der Abtriebswelle und dem Abtriebsrohr mit den
beiliegenden Schrauben (Anzugsdrehmoment
40 Nm) und sichern Sie diese z. B. bei Sechs-
kant- (We66) oder Passfederwelle (We 19) mit
dem beiliegenden Sicherungsring. Stellen Sie

sicher, dass sich die Kupplung nicht axial bewe-

gen und dadurch von der Welle rutschen kann.

» Verdrehen Sie die Kupplungshalften, bis die
Zahne deckungsgleich sind.

90000.0002.5946 / 2019.02
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5.4.2 Buchskupplung BKS montieren

Lock bietet Buchskupplungen zum Ubertragen der
Drehmomente von Elektro- und Handantrieben
ohne Winkelausgleich an.

» Montieren Sie die Buchskupplung auf der
Abtriebswelle des Antriebs und dem Abtriebs-
rohr mit den beiliegenden Schrauben (Anzugs-
drehmoment 40 Nm) und sichern Sie diese z. B.
bei Sechskantwelle (We66) mit dem beilie-
genden Sicherungsring. Stellen Sie sicher, dass
sich die Kupplung nicht axial bewegen und
dadurch von der Welle rutschen kann.

5.5 Endschalter einstellen

Der Endschalter schaltet nach dem ordnungsge-
maBen Einstellen automatisch zwei definierte End-
lagen der Drehbewegung des Antriebs ab.

E Unter www.lockdrives.com finden Sie im
Internet eine Animation zur Einstellung des
Endschalters.

Der eingebaute Endschalter END20.20 bzw.
END20.40 deckt einen Schaltbereich von 0—

580 Umdrehungen (EWA 10, EWA 12, EWA 14)
bzw. 0-395 Umdrehungen (EWA 16) der Abtriebs-
welle ab. Der Endschalter END20.40 unterscheidet
sich vom Endschalter END20.20 durch die zuséatz-
lichen Zusatzschalter.

Folgende Schaltfunktionen sind vorgegeben:
— Schalter ,HI schaltet Drehrichtung ,|“ ab
— Schalter ,HII“ schaltet Drehrichtung ,|I“ ab

» Demontieren Sie den Endschalterdeckel.

» Demontieren Sie die Gummidichtung bei
EWA 10-14.
EWA 16: Diese Gummidichtung liegt als Teiletra-
ger lose im Endschalterraum; sie muss nach
dem Einstellen auBerhalb des Endschalterraums
zusammen mit dieser Montage- und Betriebsan-
leitung aufbewahrt werden.

HINWEIS:

Sachschaden durch Verschmutzung!

Bei Unterbrechung der Inbetriebnahme/Fertigstel-

lung der Anlage kénnen Verschmutzungen auftre-

ten!

» Schiitzen Sie den Installationsbereich durch
geeignete Abdeckungen vor Feuchtigkeit und
Staub.

» Sollte das Potentiometer des Stellungsrickmel-
ders beim Einstellen des Endschalters stéren,
kann dieses vorubergehend demontiert werden.

» Stellen Sie sicher, dass die 6 Schrauben an den
Stellringen lose sind und die Endschalterrollenin
den Vertiefungen der Stellringe sitzen. Die End-
schalterrollen dirfen nicht gekippt sein. Die
6 Schrauben missen auf einer Linie sitzen. Dies
entspricht dem Auslieferungszustand, siehe
auch nachfolgendes Bild.

'
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» Verbinden Sie eine Bohrmaschine mit dem
Adapter (Sechskant 6 mm) aus der Gummidich-
tung mit dem Motorwellenende.

» Drehen Sie mit der Bohrmaschine in Drehrich-
tung ,I“ (siehe Drehrichtungspfeil neben der
Abtriebswelle) bis in die Endstellung.

HINWEIS:

Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder

Benutzung eines Schlagschraubers kann der

Antrieb beschéadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrma-
schine und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min™!, und fahren Sie die Endlagen
langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!
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» Drehen Sie die 3 Stellringschrauben des End-
schalters ,HI* mit dem Innensechskantschllssel
aus der Gummidichtung wie folgt fest: Zuerst die
Schraube anlegen durch Drehen am diinnen Teil
des Innensechskantschliissels. Danach drehen
Sie die Schraube 3-4 Umdrehungen fest. Zu
festes Anziehen klemmt das Endschalterrad und
das Zahnrad kann zerstért werden.

Alternativ kann ein Drehmomentschlussel ver-
wendet werden, Anzugsdrehmoment 0,17 Nm.
Ein geeigneter Drehmomentschlissel Sechs-

kant SW 1,5 mm ist bei Lock als Zubehor erhalt-

lich.

Lebensgefahr durch herabfallende Gegenstande!

Durch unvollsténdiges Einstellen des Endschal-
ters kann eine Endlage Uberfahren werden. Bei
Uberfahren der Endposition kénnen Teile der Liif-
tung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfallen.

» Drehen Sie unbedingt immer die Schraube in
allen 3 Stellringen der zugehérigen Drehrich-
tung fest!

» Drehen Sie den Antrieb wie zuvor beschriebenin
die andere Endstellung , Il (siehe Drehrichtungs-
pfeil neben der Abtriebswelle).
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» Drehen Sie die 3 Stellringschrauben des End-
schalters ,HII“ fest, wie zuvor beschrieben.

Feuchtigkeit im Endschalterraum!

Durch Korrosion kann der Endschalter ausfallen.
Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der
Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-
len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-
den.

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel und die
Gummidichtung wieder mitden 4 Schrauben und
den 4 Kunststoff-Unterlegscheiben. Bei EWA 16
bewahren Sie die Flachdichtung als Teiletrager
auBerhalb des Endschalterraums zusammen mit
dieser Montage- und Betriebsanleitung auf.

Bei Ausfiihrung mit Zusatzschalter END20.40 sind
durch die Einstellung der Endschalter ,HI“ und ,HIT
automatisch die Zusatzschalter ,SI* und ,,SII“ auch
eingestellt.

5.6 Stellungsriickmelder PAR 06

montieren

Mit dem Stellungsriickmelder erfolgt die Riickmel-
dung der Position des Antriebs an die Regelung.

Der Stellungsriickmelder ist bei Bestellung ab Werk
bereits montiert. Zur Einstellung lesen Sie bitte unter
Abschnitt 5.7, Seite 19 weiter. Im Falle einer Nach-
rstung gehen Sie wie folgt vor:

Flhren Sie vor der Montage des Stellungs-
ruckmelders die Einstellung des Endschal-
ters durch, siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

Nach Montage des Stellungsriickmelders ist
die Einstellung des Endschalters nicht mehr
madglich. Der Stellungsriickmelder muss zur
Einstellung wieder ausgebaut werden.

Der Standard-Stellungsriickmelder PAR 06 deckt
einen Schaltbereich von 0-85,4 Umdrehungen
(EWA 10, EWA 12, EWA 14) bzw. 0-57,9 Umdre-
hungen (EWA 16) der Abtriebswelle ab.

» Demontieren Sie den Endschalterdeckel und die
Gummidichtung, siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

» Montieren Sie das Ritzelrad mit der Achse und
der Schraube im Endschalterblech, Anzugs-
drehmoment 10 Nm. Halten Sie die Achse mit
dem Innensechskantschlissel aus der Gummi-
dichtung fest. Das Zahnrad muss dabei in die
Verzahnung des kleinen Zahnrads im Endschal-
ter eingreifen.

18
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» Wabhlen Sie entsprechend der gewiinschten
Umdrehungen der Abtriebswelle das Potentio-
meter und das Zahnrad entsprechend folgender
Tabelle aus. Die Angaben in der Tabelle sind
Maximalwerte, die tatséchliche Anzahl der
Umdrehungen muss immer kleiner sein. Die
hoéchste Genauigkeit erreichen Sie, wenn die
Umdrehungszahl weitgehend mit dem Wert der

Spalte 1 bzw. 2 folgender Tabelle libereinstimmt.

Z=20
& Z=37

» Verschieben Sie das Zahnrad so, dass die Zah-

ne nicht im Eingriff sind. Drehen Sie die beiden
M3-Schrauben im Zahnrad leicht an.

max. Umdrehungen
der Abtriebswelle Zihnezahl
EWA Potentio- | des Zahn-
10/12/14 EWA 16 | meter rads
1,2 0,8 1:1 20
4,0 2,6 3:1 20
6,7 4,5 5:1 20
13,5 9,1 10:1 20
19,3 13,0 3:1 28
25,5 17,3 3:1 37
32,2 21,8 5:1 28
42,6 28,9 5:1 37
64,5 43,7 10:1 28
85,4 57,9 10:1 37

» Stecken Sie das Potentiometer mit entspre-
chend der Tabelle gewahltem Zahnrad mit Mut-
ter und Federring in das Endschalterblech.

» Schrauben Sie das Potentiometer mit unter-
legtem Federring (nur bei Potentiometern mit
Metallgewinde) und der Mutter fest.

(Anzugsdrehmoment 1,2 Nm)

5.7 Stellungsriickmelder einstellen

Flhren Sie vor der Montage des Stellungs-

rickmelders die Einstellung des Endschal-
ters durch, siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

Nach Montage des Stellungsriickmelders ist
die Einstellung des Endschalters nicht mehr
mdglich. Der Stellungsrickmelder muss zur
Einstellung wieder ausgebaut werden.

» Lassen Sie den Antrieb in Drehrichtung I (siehe

Drehrichtungspfeil neben der Abtriebswelle) bis
in die Endstellung fahren. Beobachten Sie das
Zwischenrad.

90000.0002.5946 / 2019.02
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» Drehen Sie das Potentiometer mit Hilfe des
befestigten Zahnrades entgegen der Drehrich-
tung des Zwischenrads Z54 bis kurz vor die
Endstellung.

Z=37

o\
HINWEIS:

Sachschaden!

Bei Uberschreiten der maximalen Umdrehungs-

zahl wird das Potentiometer zerstért und muss

ausgetauscht werden.

» Maximal mégliche Anzahl der Umdrehungen
der Abtriebswelle des vorliegenden Potentio-
meters beachten. Bei Bedarf ein anderes
Potentiometer bestellen.

Z=28

o\

z=20 || )

o\ 0

» Losen Sie die M3-Schrauben im Zahnrad wie-
der. Verschieben Sie das Zahnrad auf der Welle
des Potentiometers so, dass dessen Zéhne in
das Zahnrad eingreifen. Ziehen Sie anschlie-
Bend die M3-Schrauben fest, Anzugsdrehmo-
ment 0,5 Nm.

Z=37

» Flhren Sie einen Probelauf des Antriebs durch.
Achten Sie dabei auf Ubereinstimmung zwi-
schen der Drehrichtung der Abtriebswelle und
dem Steuersignal.

» Prufen Sie die korrekte Einstellung und Funktion
des Stellungsriickmelders mittels Spannungs-
messgerat.

Feuchtigkeit im Endschalterraum!

Durch Korrosion kann der Endschalter ausfallen.

Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der

Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-

len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-

den.

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel und die
Gummidichtung, siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

20
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E Die Kabel und Dréhte diirfen die Zahnrader
keinesfalls beruhren.
» Verlegen Sie das Kabel fur die Steuerung
z. B. in einer Aussparung im Endschalter-
blech und verwenden Sie Kabelbinder.

6 Elektrischer Anschluss und
Inbetriebnahme

Der Anschluss und die Inbetriebnahme durfen nur
nach erfolgter Montage des Antriebs von qualifi-
ziertem Personal ausgefuhrt werden.

6.1 Netzanschluss bei 3-phasigen
Wechselstrommotoren und
Gleichstrommotoren

Bei Antrieben mit 3-phasigem Netzan-
schluss bzw. mit Gleichstromanschluss wer-
den die Endschalter ,HI und ,HII und die
optionalen Zusatzschalter ,,SI“ und ,SII“ an
der Steuerung angeschlossen. Die
Endabschaltung muss durch die Steuerung
sichergestellt werden.

6.1.1 Endschalter anschlieBen

» Beachten Sie die maximale Schaltleistung der
Schalter bei Leiterquerschnitt 0,75 mm2.
Betrieb der Endschalter entweder mit:

— Niederspannung:

Hauptschalter Standardschalter 250 VAC, 6 A;
Zusatzschalter 230 VAC, 6 A
oder mit

- Kleinspannung < 30 VDC, Strom = 20 mA bis

max. 100 mA

HINWEIS:

Sachschaden!

Nach Betrieb mit verschiedenen Spannungen und

Stromstérken schaltet der Endschalter nicht mehr

zuverlassig.

» Betreiben Sie einen einmal mit Niederspan-
nung (z. B. 230 V AC) betriebenen Endschalter
nicht mehr mit Kleinspannung (24 V DC)!

» Beachten Sie den zulassigen Bereich der
Stromstarken fur Kleinspannung von mindes-
tens 20 mA bis maximal 100 mA.

» Demontieren Sie den Endschalterdeckel und die
Gummidichtung, siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

zo

» Fihren Sie die Anschlussleitung (Kabelquer-
schnitt 6 — 12 mm) durch die Kabelverschrau-
bung M20x1,5.

90000.0002.5946 / 2019.02
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» Schlie3en Sie die Kabel an der Anschlussleiste
wie folgt an:
Standardlieferumfang mit END20.20:
— Anschluss Schalter ,HI“: Klemmen 1 und 2.
— Anschluss Schalter ,HII*: Klemmen 7 und 8.
Optional mit END20.40:
— Anschluss Schalter ,SI“: Klemmen 4 und 5.

— Anschluss Schalter ,SII“: Klemmen 10 und
11.

ML gl
7 O|O[O|0|0|0
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E Die Kabel und Dréhte diirfen die Zahnrader
keinesfalls bertihren.
» Verlegen Sie das Kabel fur die Steuerung
z. B. in einer Aussparung im Endschalter-
blech und verwenden Sie Kabelbinder.

END20.20 O|O[O|0(O|0

@ J- IE‘ Ig‘ I%‘ Ig‘
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» SchlieBen Sie den Schutzleiter an den PE-
Anschluss an (Anzugsdrehmoment 8 Nm). Falls
vom Steuerungshersteller eine geschirmte Lei-
tung vorgeschrieben ist, kann die Abschirmung
auf den PE-Anschluss aufgelegt werden.

i
N
@

o5

» BeiVerwendungvon ,SI“und ,SII" diese auf eine
separate Sicherheitsschaltung mit Not-Aus-
Funktion (z. B. separaten Schiitz) schalten.

» Drehen Sie die Kabelverschraubung fest.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel und die
Gummidichtung wieder mitden 4 Schrauben und
den 4 Kunststoff-Unterlegscheiben. Bei EWA 16
bewahren Sie die Flachdichtung als Teiletrager
auBerhalb des Endschalterraums zusammen mit
dieser Montage- und Betriebsanleitung auf.

Eingeklemmte Kabel!

Stérungen wahrends des Betriebs durch einge-
klemmte Kabel méglich.

» Klemmen Sie kein Kabel ein.

» Achten Sie auf Dichtheit.

Feuchtigkeit im Endschalterraum!

Durch Korrosion kann der Endschalter ausfallen.
Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der
Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-
len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-
den.

» Achten Sie darauf, dass der Endschalterraum
trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

22
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6.1.2 Elektrischer Anschluss 3-Phasen-

Motor

HINWEIS:

Spannung und Frequenz der Stromquelle stimmen
nicht mit den Angaben auf dem Typenschild des
Elektromotors Uberein.

Zerstérung des Antriebs méglich.
» Stellen Sie sicher, dass Spannung und Fre-
quenz der Stromquelle mit den Angaben auf

dem Typenschild des Elektromotors Gberein-
stimmen.

HINWEIS:

Sachschaden durch Verschmutzung!

Bei Unterbrechung der Inbetriebnahme/Fertigstel-
lung der Anlage kénnen Verschmutzungen auftre-
ten!

» Schiitzen Sie den Installationsbereich durch
geeignete Abdeckungen vor Feuchtigkeit und
Staub.

Im Auslieferungszustand sind die Motoren
mit Priflitzen ausgestattet. Diese dienen zur
werksseitigen Funktionspriifung.

» Entfernen Sie beim Anschluss des
Motors die Priflitzen und verwenden Sie
geeignete Anschlussleitungen.

» SchlieBen Sie den Schutzleiter geman
DIN VDE 0100 an der Schutzleiterklemme des
Elektromotors an.

» Demontieren Sie den Klemmkastendeckel.

» Fuhren Sie die Anschlussleitung durch die
Kabelverschraubung M20x1,5, entfernen Sie
ggf. den Verschlussstopfen.

» SchlieBen Sie den Elektromotor an:

— Schutzleiter an Klemme PE
— Phase L1 an Klemme U1
— Phase L2 an Klemme V1
— Phase L3 an Klemme W1

W2 U2 V2

» Drehen Sie den Antrieb mit der Bohrmaschine in
eine Position zwischen beiden Endstellungen.

HINWEIS:

Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder
Benutzung eines Schlagschraubers kann der
Antrieb beschadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrma-
schine und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min"!, und fahren Sie die Endlagen
langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!

90000.0002.5946 / 2019.02
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Ermitteln Sie durch kurzzeitiges Einschalten des
Motors die Drehrichtung des Antriebs und ver-
gleichen Sie diese mit dem Drehrichtungspfeil
neben der Abtriebswelle.

A GEFAHR:

Lebensgefahr durch Uberfahren der Endlagen!

Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der

Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-

len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-

den.

» Drehrichtung ,|“ muss mit Endschalter ,HI“ und
Drehrichtung , |1 mit Endschalter ,HII* geschal-
tet werden.

» Tauschen Sie ggf. zum Drehrichtungswechsel
Phase L1 mit Phase L2.
» Montieren Sie den Klemmkastendeckel wieder.

HINWEI]S:

Sachschaden durch Feuchtigkeit im Klemmkas-

ten!

Durch Korrosion kann der Motor ausfallen und

muss ausgetauscht werden.

» Klemmen Sie kein Kabel ein.

» Achten Sie auf Dichtheit.

» Die Kabelverschraubung soll méglichst nach
unten zeigen.

» Achten Sie darauf, dass der Installationsbe-
reich trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

A GEFAHR:

Lebensgefahr durch mechanische Kréafte!

Ein Phasentausch im Stromversorgungsnetz

verursacht die Drehrichtungsumkehr des Antriebs.

Bei Phasentausch werden die Endschalter wir-

kungslos.

» Installieren Sie Phasenfolgewéachter vor der
Antriebssteuerung.

Elektrischer Anschluss Gleichstrom-
motor

HINWEIS:

Zerstérung des Antriebs mdglich.

Spannung und Frequenz der Stromquelle stimmen

nicht mit den Angaben auf dem Typenschild des

Elektromotors Uberein.

» Stellen Sie sicher, dass Spannung und Fre-
quenz der Stromquelle mit den Angaben auf
dem Typenschild des Elektromotors lberein-
stimmen.

6.1.3

» Demontieren Sie den Klemmkastendeckel.

HINWEIS:

Sachschaden durch Verschmutzung!

Bei Unterbrechung der Inbetriebnahme/Fertigstel-

lung der Anlage kénnen Verschmutzungen auftre-

ten!

» Schutzen Sie den Installationsbereich durch
geeignete Abdeckungen vor Feuchtigkeit und
Staub.

» Fuhren Sie die Anschlussleitung durch die
Kabelverschraubung M20x1,5, entfernen Sie
ggf. den Verschlussstopfen.
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» SchlieBen Sie den Elektromotor an:
— Ader A1 = plus (+) 24VDC
— Ader A2 = minus (-) 24VDC

o O
o O

A0 A1

» Drehen Sie den Antrieb mit der Bohrmaschine in
eine Position zwischen beiden Endstellungen.

HINWEIS:

Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder
Benutzung eines Schlagschraubers kann der
Antrieb beschadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrma-
schine und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min’!, und fahren Sie die Endlagen
langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!

» Ermitteln Sie durch kurzzeitiges Einschalten des
Motors die Drehrichtung des Antriebs und ver-
gleichen Sie diese mit dem Drehrichtungspfeil
neben der Abtriebswelle.

Lebensgefahr durch Uberfahren der Endlagen!

Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der
Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-
len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-
den.

» Drehrichtung ,|“ muss mit Endschalter ,HI“ und
Drehrichtung ,|I“ mit Endschalter ,HII“ geschal-
tet werden.

» Tauschen Sie ggf. zum Drehrichtungswechsel
die Adern A1 und A2.

» Montieren Sie den Klemmkastendeckel wieder.

HINWEIS:

Sachschaden durch Feuchtigkeit im Klemmkas-
ten!

Durch Korrosion kann der Motor ausfallen und

muss ausgetauscht werden.

» Klemmen Sie kein Kabel ein.

» Achten Sie auf Dichtheit.

» Die Kabelverschraubung soll méglichst nach
unten zeigen.

» Achten Sie darauf, dass der Installationsbe-
reich trocken ist bzw. trocknen Sie ihn.

6.2 Netzanschluss bei 1-phasigen
Wechselstrommotoren

Lebensgefahr durch Uberfahren der Endlagen!

Durch zu schnelles Umschalten der Drehrichtung
kann der Antrieb in dieselbe Richtung weiterlaufen
wie bisher und die Endlage tGberfahren werden.

Bei Uberfahren der Endlagen kénnen Teile der

Luftung (z. B. Fensterglas) bersten und herabfal-

len. Umstehende Personen kénnen verletzt wer-

den.

» Zur Drehrichtungsumkehr muss die Umschal-
tung Uber eine ,Aus“-Stellung erfolgen.

» Zur Drehrichtungsumkehr des Motors sollte ein

Zeitglied Uber ca. 2 Sekunden in der Steuerung
verwendet werden.
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Bei 1-phasigem Netzanschluss wird der
Motor direkt Uiber die Endschalter ,HI* und
LHII* abgeschaltet. Die optionalen Zusatz-
schalter ,,SI“ und ,,SII“ sind im Auslieferungs-
zustand mit ,HI“ und ,HII" in Reihe
geschaltet.

Zur Drehrichtungsumkehr muss die
Umschaltung tber eine ,Aus“-Stellung erfol-
gen.

Zur Drehrichtungsumkehr des Motors sollte
ein Zeitglied Uber ca. 2 Sekunden in der
Steuerung verwendet werden.

HINWEIS:

Zerstoérung des Antriebs méglich.

Spannung und Frequenz der Stromquelle stimmen
nicht mit den Angaben auf dem Typenschild des
Elektromotors Uberein.

» Stellen Sie sicher, dass Spannung und Fre-
quenz der Stromquelle mit den Angaben auf
dem Typenschild des Elektromotors tberein-
stimmen.

Im Auslieferungszustand sind die Motoren mit einer
4-adrigen Anschlussleitung ausgestattet.

Far spezielle Anschlussoptionen liegt tem-
porér eine nicht angeschlossene sechste
Litze mit einer Schutztille im Endschalter-
raum vor. Diese ist flir den Anschluss und die
Inbetriebnahme in Verbindung mit dem End-
schalter END 20 ohne Bedeutung.

» SchlieBen Sie die Anschlussleitung in einer
geeigneten Abzweigdose unter Beachtung der
Kennzeichnung der Adern und des Schaltplans
des Steuerungsherstellers an.

Europa-Version:

- gelb-griine Ader = Schutzleiter (PE)

— blaue Ader = Neutralleiter (3/N=N)

— graue Ader = Phase fur Drehrichtung |
(1/A=L)

— schwarze Ader = Phase fiir Drehrichtung Il
(2/Z2=L1)

Nordamerika-Version (120 V und 240 V /60 Hz):
— grune Ader = Schutzleiter (PE)

— weiBe Ader = Neutralleiter (N bei 120 V)
(COM bei 240 V)

schwarze Ader = Phase fur Drehrichtung | (L)
rote Ader = Phase fiir Drehrichtung Il (L1)

E Die Endschalter sind bereits verdrahtet. Soll
die Verdrahtung veréndert werden, gehen
Sie wie in Abschnitt 6.1.1, Seite 21 vor.

Beim Anschluss mehrerer Antriebe muss jeder
Antrieb Uber einen separaten Schalter oder Relais
geschaltet werden.

6.3 Bauseitigen Motorschutzschalter
einstellen

» Stellen Sie den Motorschutzschalter an der
bauseitigen Steuerung auf den Anschlusswert
geman Typenschild des Elektromotors ein.

» Starten Sie den Antrieb im Ein-/Aus-Betrieb.

» Betreiben Sie den Antrieb unter Belastung im
Arbeitsbereich zwischen den Abschaltpunkten.
Messen und Uberprifen Sie die Stromaufnahme
des Motors wéhrend eines kompletten Offnungs-
und SchlieBvorgangs.

» Stellen Sie den Motorschutzschalter auf einen
um 5% héheren Wert als den Messwert ein. Der
eingestellte Wert darf den Anschlusswert des
Motors um maximal 3% iiberschreiten (Uberlast-
schutz).

Bei allen 1-Phasen-Motoren ist werksseitig ein
Wicklungsschutzkontakt integriert, der den Motor
vor Uberhitzung schutzt.

26
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6.4 Stellungsriickmelder PAR 06

» Verbinden Sie die Anschlussleitung entspre-
anschlieBen (Option)

chend nachfolgendem Anschlussbild mit den

L . . Klemmen 21, 22, 23 des Potentiometers.

Verlegen Sie die Anschlussleitung des Potentiome- .

. . Dazu kann der Anschlussstecker am Potentio-
ters als Funktionskleinspannung, getrennt oder meter abgezogen werden

EMV-gerecht geschirmt ausgefiihrt von anderen gezog ’

Leitungen.

» Falls der Stellungsriickmelder nicht vom Werk 212223 = 5 T
aus vormontiert ist, schrauben Sie eine Kabel- | lIm .M 1 8 =)
verschraubung, GréBe M16x1,5, in das Gehau- ENSAE A i Q o
se. Ziehen Sie die Anschlussleitung V (M ?
(Kabelquerschnitt 4 — 10 mm) durch und dichten
Sie diese ab. C. W

23— AM—21
,[ 22
E Die Kabel und Dréhte durfen die Zahnrader
'-_—- keinesfalls berihren.
E‘Tﬂﬁ'ﬁ” . L
-J!-i-ﬂ » Verlegen Sie das Kabel fur die Steuerung
\ IS z. B. in einer Aussparung im Endschalter-
irlimA .5 blech und verwenden Sie Kabelbinder.
WY =

!‘“
|

6.5 Inbetriebnahme

HINWEIS:

Fir eine lange Lebensdauer des Antriebs ist die
Verwendung entsprechend Triebwerksgruppe
1Cm, gemaB DIN 15020, eine Grundlage.

» Stellen sie die Steuerung/Regelung entspre-
chend dieser Triebwerksgruppe ein.

» Lock empfiehlt einen Betriebsstundenzéhler
einzubauen.

Flhren Sie nach erfolgter Montage einen Probelauf
durch. Halten Sie dabei folgende Schritte ein:

» Sichern Sie den Gefahrenbereich vor dem Ein-
schalten des Antriebs nach den geltenden Vor-
schriften ab.

» Starten Sie den Antrieb nicht im Automatikbe-
trieb, sondern im Ein-/Aus-Betrieb.

» Kontrollieren Sie die Funktion des Endschalters

sowie die Abschaltpunkte flr beide Drehrich-
tungen.

90000.0002.5946 / 2019.02
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» Falls erforderlich, korrigieren Sie die Einstellung
des Endschalters.

» Uberpriifen Sie den richtigen Sitz und die Ein-
baustelle der Entliftungsschraube, siehe
Abschnitt 5.3, Seite 14 sowie die Montage des
Endschalterdeckels und Klemmkastendeckels.

» Uberpriifen Sie die Ubereinstimmung der Dreh-
richtungen ,|“ und ,II* mit ,,Auf“/,Zu”.

» Montieren Sie den Endschalterdeckel, siehe
Abschnitt 5.5, Seite 16.

Lebensgefahr durch Elekitrizitat und mechanische
Kréfte!

Durch Gbergeordnete Funktionen wie z. B. Wind-
oder Regenmeldung kann der Antrieb auch bei
,Halt“-Stellung anlaufen.

Bei Antrieben mit Einphasenmotor ist der Wick-
lungsschutzkontakt (Temperaturkontrolle) intern
verschaltet. Bei ausgeléstem Wicklungsschutz-
kontakt I&uft der Antrieb nach dem Abkuhlen auto-
matisch wieder an.

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fur Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

» Stellen Sie bei 1-phasigen Wechselstrommo-
toren vor Beginn der Téatigkeiten sicher, dass
sich Kondensatoren im entladenen Zustand
befinden.

7 Betrieb

71 Larm

Die Larmentwicklung (Schalldruckpegel) am
Arbeitsplatz liegt unterhalb 70 dB (A).

7.2 Erwarmung

Der Antrieb ist nicht fir Dauerbetrieb geeignet.
Beachten Sie die Angaben zur Einschaltdauer im
Abschnitt 4.2, Seite 12.

Verbrennungsgefahr!
Der Antrieb kann tiber 60 °C heil3 werden.
» Sehen Sie z. B. einen Berlihrungsschutz vor.

8 Inspektion und Wartung

Inspektions- und Wartungsarbeiten dirfen nur von
qualifiziertem Personal ausgeflhrt werden.

Lebensgefahr durch herabfallende Gegensténde!

Durch herabfallende Gegenstande kann eine
Gefahrdung flr Personen ausgehen.

» Sichern Sie den Gefahrenbereich durch
Abschrankbander ab.

28
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Lebensgefahr durch Elektrizitdt und mechanische
Krafte!

Durch tbergeordnete Funktionen wie z. B. Wind-
oder Regenmeldung kann der Antrieb bei ,Halt*-
Stellung unkontrolliert anlaufen.

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fur Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

» Beachten Sie die Gefahr von eventuell verblie-
benen Restladungen in Kondensatoren (z. B.
bei 1-phasigen Motoren). Uberpriifen Sie die
Kondensatoren vor Wartungsarbeiten mit
einem geeignetem Multimeter.

8.1 Wartungsfristen

Beachten Sie die gesetzlich oder sonstige vorge-
schriebene Wartungsintervalle.

Zeitraum Arbeiten

3 Monate oder |- GetriebeauBenseite und
25 Betriebs- I?ereich unter Einbauort auf
stunden Olleckage prifen, siehe

Abschnitt 10.4, Seite 32

— Antrieb auf ungewdhnliche
Laufgerausche prifen, ggf.
Rucksprache mit dem Liefe-
ranten halten

6 Monate oder
50 Betriebs-
stunden

Arbeiten

- Verschlei3 des Schneckenrads
auf der Welle prifen, siehe
Abschnitt 8.2.1, Seite 29

— Schaltfunktion und Abschalt-
punkte der Endschalter ,HI,
LHIT ST und ,SIT” prifen

— Kupplungen am Abtriebsstrang
auf festen Sitz und Verschlei3
prufen, ggf. festziehen oder
austauschen

- bei Kettenkupplungen KKS
Kette und Zahne der Kupp-
lungshalften leicht einélen und
Uberschussiges Fett entfernen

— Kette und Z&hne der Kupp-
lungshalften auf Verschlei3 und
Korrosion prifen, ggf. austau-
schen

— festen Sitz des Antriebs priifen,
ggf. nachziehen

— elektrische Anschlisse am
Motor und Endschalter priifen

Zeitraum

12 Monate
oder 100
Betriebsstun-
den

8.2 Wartungsschritte

8.2.1 VerschleiB des Schneckenrads auf der

Welle priifen

» Fahren Sie den Antrieb in eine lastfreie Position.
» Unterbrechen Sie die Stromversorgung.

Fur die nachfolgenden Arbeiten muss
sichergestellt sein, dass sich die Last nach
dem Abkuppeln des Antriebs nicht selbstan-
dig in Bewegung setzen kann.

Lebensgefahr durch mechanische Kréafte!

Durch das Lésen der Kupplung und Abkuppeln
des Abtriebsstranges werden die Endschalter wir-
kungslos.

» Kuppeln Sie Antrieb und Abtriebsstrang in der-
selben Position wieder an oder stellen Sie vor
der Inbetriebnahme die Endschalter neu ein.

90000.0002.5946 / 2019.02

29



de Montage- und Betriebsanleitung

» Kuppeln Sie den Antrieb vom Abtriebsstrang ab, » Die Reinigung des Getriebes mit einem Hoch-
so dass sich die Abtriebswelle frei drehen lasst. druckreiniger ist nicht zuldssig. Es besteht die

» Priifen Sie durch Drehen an der Abtriebswelle Gefahr, dass Wasser in das Getriebe eindringt
des Antriebs, ob das Getriebe ,Spiel“ hat. Bei und dadurch Dichtungen beschadigt werden.

deutlich merklichen ,Spiel“, qemontieren Sieden
Antrieb und senden ihn zur Uberpriifung an den

Hersteller, siehe Abschnitt 9, Seite 30. Bei gerin- 9 Demontage

gem Spiel“verbinden Sie den Antrieb wieder mit

dem Abtriebsstrang. Die Demontage darf nur von qualifiziertem Personal

ausgeflhrt werden.
Typ maximales ,,Spiel“ an der
Abtriebswelle 9.1 Demontage Antrieb

EWA10 |3°
EWAT2 [2° A\ cEFARR:
EwA14 |3 Lebensgefahr durch Elekitrizitdt und mechanische
EWA16 |2° Krafte!

i . Der Antrieb kénnte unkontrolliert anlaufen.
8.2.2 Aufkleber auf VerschleiB priifen . . .
» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb

» Priifen Sie die werksseitig angebrachten Aufkle- oder an der Anlage die Stromversorgung und
ber auf Vollstandigkeit und Lesbarkeit. sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
- Reinigen Sie die Aufkleber (siehe mit einem Schloss. Dies gilt auch fiir Hilfsstrom-
Abschnitt 8.3, Seite 30). kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
— Tauschen Sie beschadigte oder unleserliche oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
Aufkleber aus. Wenden Sie sich dazu an den chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
Hersteller. tet wird.

» Beachten Sie die Gefahr von eventuell verblie-
benen Restladungen in Kondensatoren (z. B.
bei 1-phasigen Motoren). Uberpriifen Sie die

» Unterbrechen Sie die Stromversorgung. Kondensatoren vor Wartungsarbeiten mit

» Entfernen Sie vorsichtig groben Schmutz. Ver- einem geeignetem Multimeter.
wenden Sie dazu niemals scharfe oder spitze

Gegenstande!
» Verwenden Sie flr eine feuchte Reinigung eine A GEFAHR:

weiche Burste, wenig Wasser und bei Bedarf ein

8.3 Reinigung

mildes Handspulmittel. Achten Sie darauf, dass Lebensgefahr durch herabfallende Gegenstande!
kein Wasser durch die Entliftungsbohrung ins Durch herabfallende Gegensténde kann eine
Getriebe eindringt. Dadurch kann das Getriebe Gefahrdung fir Personen ausgehen.

be.:schadlgt werden. B ) » Sichern Sie den Gefahrenbereich durch
» Die Verwendung von Lésungsmitteln oder Abschrankbénder ab.

agressiven Reinigungsmitteln ist nicht zuléssig.
Es besteht die Gefahr, dass die Dichtungen
angegriffen werden und diese dadurch schneller
altern.

» Fahren Sie den Antrieb in eine lastfreie Position.

» Demontieren Sie alle elektrischen Verbin-
dungen.

» Demontieren Sie die Verbindung zwischen
Abtriebswelle und Abtriebsrohr.
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» Ersetzen Sie die Entliftungsschraube gegen die
mitgelieferte Schraube M6.

» Demontieren Sie den Antrieb.

10 Stérungsbeseitigung

Lebensgefahr durch elektrische oder mecha-
nische Kréfte!

Durch Gbergeordnete Funktionen wie z. B. Wind-
oder Regenmeldung kann der Antrieb bei ,Halt*-
Stellung unkontrolliert anlaufen.

» Unterbrechen Sie vor allen Arbeiten am Antrieb
oder an der Anlage die Stromversorgung und
sichern diese gegen Wiedereinschalten, z. B.
mit einem Schloss. Dies gilt auch fur Hilfsstrom-
kreise wie z. B. Endschalter, Stillstandsheizung
oder Frequenzumrichter. Es ist nicht ausrei-
chend, wenn die Steuerung auf ,Halt“ geschal-
tet wird.

Die Stérungsbeseitigung darf nur von qualifiziertem
Personal ausgefiihrt werden.

10.1

» Unterbrechen Sie die Stromzufuhr, z. B. durch
Unterbrechen der Sicherung, um ein unkontrol-
liertes Wiederanlaufen des Antriebs zu verhin-
dern.

» Fir den Notbetrieb drehen Sie den Antrieb am
Motorwellenende mit einer Bohrmaschine und
dem Adapter aus der Gummidichtung, siehe
Abschnitt 5.5, Seite 16 in die gewlinschte
Arbeitsstellung.

Stérung: Stromausfall

Die Endlagen dirfen dabei nicht Gberfahren
werden.

HINWEIS:

Sachschaden!

Bei zu hoher Drehzahl des Bohrschraubers oder
Benutzung eines Schlagschraubers kann der
Antrieb beschadigt werden.

» Arbeiten Sie bei Verwendung von Bohrma-
schine und Adapter mit niedrigen Drehzahlen,
max. 1400 min™!, und fahren Sie die Endlagen
langsam an.

» Verwenden Sie keinen Schlagschrauber!

10.2

» Uberprufen Sie die elektrischen Anschllsse,
auch den Endschalteranschluss.

» Uberpriifen Sie den bauseitigen Motorschutz-
schalter und kontrollieren Sie dessen Einstel-
lung, siehe Abschnitt 6.3, Seite 26. Tritt der
Fehler wiederholt auf, kann eine Uberlastung
vorliegen.

» Uberpriifen Sie, ob die Endschalterrolle umge-
kippt ist, Einstellung siehe Abschnitt 5.5,

Seite 16.

» Prufen Sie bei Antrieben mit 3-phasigem Netzan-
schluss, ob die Drehrichtung ,|/,II“ mit dem End-
schalter ,HI“ und ,HII" Gbereinstimmt.

» Bei Antrieben mit Einphasenmotor kann die
Temperaturkontrolle des Motors angesprochen
haben. Unterbrechen Sie die Stromzufuhr. Las-
sen Sie den Antrieb ca. 20 Minuten abkdihlen.
Stellen Sie anschlieBend wieder die Stromzufuhr
her. Tritt der Fehler wiederholt auf, kann eine
Uberlastung vorliegen.

Stérung: Motor lauft nicht an
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10.3

» Kontrollieren Sie den festen Sitz der Stellringe im
Endschalter und die korrekte Einstellung der
Endschalter. Stellen Sie ggf. die Endschalter neu
ein, siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

» Uberpriifen Sie die elektrische Schaltfunktion
der Schalter ,HI“ und ,HIT“ sowie der Zusatz-
schalter ,SI* und ,,SII“. Die Schalter mussen als
Offner angeschlossen und gepriift werden. Sie
kénnen die Endlage simulieren, in dem Sie die
Endschalterrolle wegklappen. Zum Betrieb dr-
fen die Endschalterrollen nicht gekippt sein,
siehe Abschnitt 5.5, Seite 16.

Stérung: Endlage liberfahren

» Prufen Sie die Schiitze der Wendeschitzsteue-
rung auf lhre Schaltfunktion und tauschen Sie
diese ggf. aus.

10.4

» Uberpriifen Sie den richtigen Sitz und die Ein-
baustelle der Entliiftungsschraube, siehe
Abschnitt 5.3, Seite 14.

Storung: Olverlust

» Bei Olverlust wenden Sie sich an den Liefe-
ranten.

Das Getriebe verflgt liber eine Lebensdauer-

schmierung. Im Normalfall ist kein Getriebedlwech-
sel erforderlich.

10.5

» Stellen Sie vor der Wiederinbetriebnahme
sicher, dass alle Bauteile korrekt eingebaut und
alle Anschlisse korrekt ausgefihrt sind.

» Nehmen Sie den Antrieb gemaf Abschnitt 6.5,
Seite 27 wieder in Betrieb.

Wiederinbetriebnahme

11 Ersatzteile und Teiletausch

Der Teiletausch darf nur von qualifiziertem Personal
ausgeflhrt werden.

Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile und Origi-
nal-Schmiermittel.

Bei Schadensfallen, welche auf die Nichtverwen-
dung von Originalkomponenten zurlickzufiihren
sind, bestehen keine Garantie- und Gewahrleis-
tungsanspriche.

Aus Griinden der Produktsicherheit liefert Lock als
Ersatzteil nur komplette Getriebe, Elektromotoren,
Endschalter und Potentiometer.

Getriebeteile dirfen nur von einer autorisierten Kun-
dendienststelle der Fa. Lock ausgetauscht oder
repariert werden.

Sollte der Antrieb trotz sorgfaltigster Herstell- und
Prufverfahren unter Einhaltung der Wartungsvorga-
ben (siehe Abschnitt 8, Seite 28) innerhalb der
gesetzlich vorgeschriebenen Gewahrleistungszeit
oder der vertraglich vereinbarten Garantiezeit aus-
fallen, so sichern wir lhnen eine schnelle und kos-
tenlose Ersatzlieferung zu.

Geben Sie bei allen Riickfragen und Ersatzteilbe-
stellungen Ihre Kundenauftragsnummer laut Typen-
schild des Produkts an.

Weitere Informationen (z. B. Produktkataloge)
erhalten Sie auch im Internet unter:

www.lock.de

11.1 Motor austauschen

» Bauen Sie den Antrieb aus, siehe Abschnitt 9.1,
Seite 30.

» Legen Sie den Antrieb so auf festem Untergrund
ab, dass der Motor nach oben zeigt.

» Losen Sie die Sechskantschrauben am Motor-
flansch und nehmen Sie den Motor ab.

» Prufen Sie, ob an der Flanschflache des Getrie-
begehé&uses Dichtungsreste haften und entfer-
nen Sie diese Dichtungsreste ggf. vorsichtig.

» Montieren Sie den Ersatzmotor und die dazuge-
hérige neue Dichtung mit den Sechskantschrau-
ben am Getriebegehduse, Anzugsdrehmoment
25 Nm (M8) bzw. 10 Nm (M6).
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» Bei 1-Phasen-Motor: Schlie3en Sie das End-
schalterkabel im Klemmkasten des Motors an,
siehe Abschnitt 11.2, Seite 33.

» Montieren Sie den Antrieb, siehe Abschnitt 5,
Seite 13 und Abschnitt 6, Seite 21.

11.2 Interne Verdrahtung

Die hier dargestellte interne Verdrahtung
wird nur im Stérungsfall/bei Motortausch
bendtigt. Alle Anschllisse sind werkseitig
hergestellt.

11.2.1  Interne Verdrahtung des 1-phasigen

Motors

Die Schaltbilder befinden sich am Ende dieser
Anleitung, siehe Seiten 210-212.

12 Zubehore

Geben Sie bei allen Ruckfragen und Zubehérbestel-
lungen lhre Kundenauftragsnummer laut Typen-
schild des Produkts an.

Weitere Informationen (z. B. Zubehérkataloge)
erhalten Sie auch im Internet unter:

www.lock.de

13 Lagerung

Fur die Lagerung mussen folgende Hinweise

beachtet werden:

— Lagerung in gut beluftetem trockenem Raum.

— Schutz gegen Bodenfeuchtigkeit durch Lage-
rung im Regal oder auf Holzrost.

— Abdeckung zum Schutz gegen Staub und
Schmutz.

— Unlackierte Flachen mit geeignetem Korrosions-
schutzmittel behandeln.

14 Garantie und Gewabhrleis-
tung

Die Fristen und Bedingungen zu Garantie- und
Gewahrleistungsanspriichen sind den Aligemeinen
Geschaftsbedingungen zu entnehmen.

Grundlage der Garantie und Gewabhrleistungsfristen
ist die angegebene Nutzungsdauer des Antriebs
entsprechend der Triebwerksgruppe unter Einhal-
tung aller technischer Vorgaben.

Wahrend der Garantie- und Gewahrleistungszeit
durfen die Antriebe nur mit unserer ausdricklichen
Genehmigung geoffnet werden, andernfalls erlischt
jeglicher Gewahrleistungs- oder Garantieanspruch.
Ausgenommen davon ist das Offnen des Endschal-
terfachs zum Zwecke der Einstellung der Endschal-
ter.

15 Entsorgung

Unserem Leitbild folgend, Gbernehmen wir Verant-
wortung gegenuber Menschen, Tieren und unserer
Natur. Deshalb ist es uns ein Anliegen eine lebens-
werte Umwelt zu erhalten.

Entsprechend diesem Leitbild bitten wir Sie, Metalle
und Kunststoffe der Wiederverwertung zukommen
zu lassen. Entsorgen Sie Elektronikbauteile, wie
beispielsweise bestlickte Leiterplatinen, bitte fach-
gerecht.

Entsorgen Sie Schmier- und Reinigungsstoffe
umweltgerecht. Beachten Sie die gesetzlichen Vor-
schriften.

Beachten Sie unbedingt die produktspezifischen
Sicherheits- und Anwendungshinweise in dieser
technischen Dokumentation!

Anderungen vorbehalten.

90000.0002.5946 / 2019.02

33



en

Translation of Installation and Operating Instructions

Thank you
for choosing a Lock EWA 10/12/14/16 power
drive.

As the leading manufacturer of drive technol-
ogy for natural ventilation and shading, we
are committed to meeting the highest quality
demands from our customers. We ask you to
follow these Installation and Operating
Instructions during installation and setting in
order to satisfy these high demands during
later usage as well.

Please contact us should any questions or
problems arise. To call the Service Team:
Hotline Germany: +49 7371 9508-22
Hotline Benelux: +31 174 212833

Hotline North America: +1 (877) 562 5487

Your Lock Team
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1 Declaration of Incorpora-
tion according to Machinery
Directive 2006/42/EC,
Appendix Il, No. 1B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

We declare herewith that the following partly com-
pleted machinery is only intended to be incorpo-
rated into or assembled with other machinery or
equipment as defined in Article 2g:

Power drives EWA 10/ EWA 12/ EWA 14/
EWA 16

The specific technical documents pursuant to
Appendix VII Part B have been completed and will
be made available to the competent national author-
ity by mail on request.

This partly completed machine complies with the
requirements of the following EC Directives:

EC Machinery Directive 2006/42/EC

EC EMC Directive 2004/108/EC

The following harmonised standards (or parts of
these standards) have been applied:

DIN EN ISO 12100:2010

Safety of machinery — General principles for design
— Risk assessment and risk reduction

DIN EN ISO 60204-1, 12:04/2007

Safety of Machinery: Electrical equipment of
machines

DIN EN 60034-5:09/2007

Rotating electrical machines (only electric motors)

This partly completed machine may only be com-
missioned when it has been determined that the
machinery, in which this partly completed machine
is to be installed, complies with the provisions of the
Machinery Directive.

Authorised representative responsible for compiling
the technical documentation:
M. Bausch (address as above)

Frank Lock
President

Ertingen, 25.06.2015

90000.0002.5946 / 2019.02
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2 Explanation of Symbolsand  Further symbols
Safety Information —
Symbol Significance
21 Explanation of symbols > Activity
Warning information T Torque in Nm for 40 °C (104 °F)
ambient temperature and
Warnings included in the text are marked with 1000 m (3280 ft) above sea level
{ ) a triangular icon and the text framed. n Rated speed in 1/min or
min! (rpm)
Signal words at the start of the warning information P Power input for motor in kW
indicate the type and severit_y of consequences 0 Currentin A
when measures to prevent risks are not followed. 0 Ratod voltage n v
% i
— NOTICE means property damage can occur. g
— CAUTION means light or medium personal inju- |~ PCZW":‘J type:
fies can occur. - “3~" AC voltage, 3-phase
— WARNING means serious personal injuries can B “1: AC voltage, 1-phase
oceur - “="DC voltage
— DANGER means personal injuries dangerous to AL Overall drive length in mm
life can occur. MD Motor diameter in mm
i WL Output shaft length in mm
Important information
We Type of shaft end
E Important information without risks for per- m Weight in kg . —
sons or property are identified with the sym- II 4.1 | Output shaft rotation direction

bol shown. The information is also framed.

Parts carrying voltage

Refer to the drive type plate and the relevant product
catalogue for technical data.

36
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2.2 Safety information
General safety information
Read the Installation and Operating Instructions

carefully and thoroughly before installing the drive.
Follow the sequence of steps in the Installation and
Operating Instructions exactly. Observe all specifi-

cations in the Installation and Operating Instruc-
tions, in particular, all details concerning safety,

operation, maintenance and repair. Keep the Instal-

lation and Operating Instructions throughout the

service life of the product or pass them on to the

user/end customer.

Danger to life when the following safety information
is not observed!

>

>

Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive.

Ensure all mechanical and electronic compo-
nents - in the direct maintenance area - are in
an energy-free state (e.g., no capacitors with
residual charge, no suspended loads and,
where required, no tensioned springs).

Clear and leave the danger zone before recon-
necting the power supply.

Injuries to persons cannot be excluded in the
event of faulty installation, start-up, mainte-
nance, etc., because of the high torque of the
drive.

Persons are not permitted to be present in the
danger zone of suspended loads.

Screws, couplings or other parts may not be
loosened while the drive is under load. Excep-
tion: The ventilation screw may be loosened;
see Section 5.3, page 43.

Also observe local national regulations, stand-
ards and guidelines as well as safety and acci-
dent prevention regulations.

Drive overload.

Material damage when torque too high!

» Do not exceed the electrical connection values
of the drive otherwise the drive can be over-
loaded and severely damaged.

Despite careful planning and maintaining all regula-
tions, not all hazards and residual risks can be
excluded.

Warnings on risks and residual risks

Danger to life when the following safety information
is not observed!

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches or standstill heat-
ing. Just switching the control to “Stop” is not
sufficient. The drive can move even in the
“Stop” position as a result of higher ranking
functions such as wind or rain signals.

» There is a danger of becoming entangled or
crushed by attachments or driven parts.
Observe, among others, safety distances
according to EN 349 and ISO 13857 and plan
suitable protective measures, e.g. protective
equipment or dead man operation.

» The drives are fitted with self-locking devices
for design reasons. Nevertheless, a failure of
the self-locking device cannot be completely
excluded (self-locking = the output shaft
remains in its position after the motor is
switched off, even under load).

— When all technical specifications are complied
with, the drive is designed for a service life con-
forming to drive group 1Cm according to
DIN 15020.

— Attachments or driven parts can have shorter
service lives than the drive.

90000.0002.5946 / 2019.02
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2.3 Qualified personnel

All the work described in the following must be car-
ried out by qualified personnel.

Qualified personnel are persons:

— Authorized by those responsible for plant safety
to carry out such work, and can recognise and
avoid possible risks, based on their training,
experience or instruction (e.g. installers certified
by Lock) as well as their knowledge of relevant
standards and regulations, accident prevention
rules and plant conditions

— Trained, instructed and authorized, in accord-
ance with the Safety Technology regulations, to
switch power circuits on and off, to earth and
mark these circuits in compliance with the work
requirements

— Having basic knowledge of electrics and
mechanics and familiar with associated technical
terms

— Familiar with all warnings and precautionary
measures contained in this documentation and
the documentation of the respective compo-
nents

— Having suitable safety equipment and trained in
first aid.

Persons assembling, operating, disassembling or
maintaining Lock Drives products may not be under
the influence of alcohol, other drugs or medicines
that influence reactions.

3 Product Identification

3.1 Manufacturer

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Identification
Power drive
Article number 12210 |12212 {12214 |12216

EWA |EWA |EWA |EWA
10 12 14 16

Type

3.3 EWA 10-16 power drive scope of
delivery

The scope of delivery comprises:

- EWA power drive

— Technical documentation

— Accessories as required

The scope of delivery can deviate for deliv-
ery of other subcomponents.

38
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Power drive overview

O NO G s ODND =

G O G G Y
a s WONN = 00

Rubber seal (parts mount)

Housing feet (4x)
Power drive type plate
Limit switch

Chain couplings (2x)*
Output shaft ends (2x)
Position repeater*
Terminal box

Electric motor

Motor shaft end
Electric motor type plate
Ventilation screw
Gear ventilation card
Limit switch cover
Label “Live parts”

16 Hexagon adapter for manual operation
17 Allen key

* partial scope of delivery

Refer to the respective Section for a component
description.

90000.0002.5946 / 2019.02
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3.5 Type plate 3 Number of phases
. 4 Motor serial number
Power drive (example) 5 Article number of motor manufacturer
1 5 3 6 Motor technical data
| | I 7 Motor power-on duration
| | ~ 8 Protection class IP (DIN EN 60529)
EWA 12.1205 | 12212.1205.0605 ) ) )
Elektroantrieb 120 Nm 4,3 rpm —— 4 9 Insulation material class, electric motor
We06 400V 50Hz E20 AB0————— 5 10 CE symbol, electric motor
2010.09 | KA1003[5000 - 1340252

Lock Antr/ebstegnnik GmljH = 88521 E
www.Ipbckdrives.jom

tingen = Germaqy

v

! 4 Intended Use

1 10 9 8 7 6
1 Version 4.1 Application
2 Torque T
. For the exact product description of the delivered
3 Article number . .
version, see the delivery note and type plate.
4 Rated speed n o ) o )
5 Version A0, outdoor model/animal shed SpeC|aI drive ex.cluswely for ventilation and shading
6 Batch b in the commercial sector, for
.a C ngm er — Roof ventilation: Ridge-mounted overhead glaz-
7 Limit switch type ing, e. g. greenhouses, garden centres, offices,
8 Customer order number halls, animal sheds, ventilation for multispan
9 Rated voltage U greenhouses
10 Year/month of manufacture — Side ventilation: Ridge-mounted overhead glaz-
11 Shaft end We ing, e. g. greenhouses, facades, halls, roller
shades for animal sheds and greenhouses
Electric motor (example) — Shading: E. g. rope or rack shading in green-

houses, vertical blind systems on facades

Special drive to position flaps and sliders in the com-
mercial sector after consultation with the manufac-
turer.

Available special versions include the following (not
available for every type):
— Version A60, outdoor model/animal shed

— Version with special motor/with frequency con-
verter

Th.CLF IP55 EN 60034 S3-40%

1 Motor type
2 Version power drive
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4.2 Operating conditions

The following operating conditions apply when
using the drive:

— Refer to the type plate and relevant product cat-
alogue for torques, supplementary installation
dimensions and further technical data.

— Do not use the drive for continuous operation,
maximum power-on time relative to 60 minutes:
1 cycle S3/40 % and 5 cycles S3/20 % (i. e.

1 cycle with 4 minutes running time and 6 min-
utes standstill as well as 5 cycles each with

2 minutes running time and 8 minutes standstill
possible within 60 minutes). Drive group 1Cm
according to DIN 15020.

— Duetothe more intensive heat development and
the integrated winding protection contact, drives
with single-phase motors can possibly have a
shorter power-on time as drives with three-phase
motors.

— Ambient temperature range for operation with
standard drive; at rated speed 1-5 rpm: -5 °C
(23 °F) up to +60 °C (140 °F); at rated speed
6-9rpm: +5 °C (41 °F) up to +60 °C (140 °F).
See the catalogue for other versions. Humidity
up to maximum 90 %, short peaks up to 100 %
are possible.

— Allowable voltage fluctuations during operation:
+5%

— Allowable frequency fluctuations during opera-
tion: +3%/-5%

— The drive can be installed in any position.

— Maximum force on output shaft (distance from
housing 50 mm (1.97 in)): Radial 5000 N
(1124 Ib), axial 400 N (90 Ib)

— When lifting suspended loads such as, e.g. sus-
pended heating or assimilation light, adjusting
the plant is not allowed when the load is in the
area where persons are present. Fall protection
for the complete system is mandatory. After
completion of the adjustment process, secure
the system in the respective position with suita-
ble means (e.g. securing with a chain).

— Suitable for “cold smoke venting” in sprinkled
sales rooms, e. g. in Germany according to the
Sales Area Directive, and in sprinkled industrially
used rooms, e. g. in Germany according to the
Industrial Building Directive 03/2000

— Functionally capable for ambient temperature of
105 °C (221 °F) (trigger temperature 72 °C
(162 °F)) in short-time operation of 4 minutes
max. with a maximum of 55 % of the specified
maximum torque T

— The drive service life is considerably longer:

— With switching cycles that permit a regular
cooling down of the drive

- With low loads

— With short power-on time

— Drives with single-phase motors operated with
loads significantly lower than the nominal load
can heat up more strongly. This can lead to a
reduced power-on time.

Special versions are available to extend the applica-
tion options.

4.3 Restrictions in usage

The following restrictions are applicable for drive

usage:

— Do not load the drive with torques greater than
the maximum torque T.

— Do not operate the drive with impermissible volt-
age and frequency fluctuations.

— Do not use the drive for operating parts in areas
frequented by people (accessible area).
Observe safety distances according to
ISO 13857.

— Do not subject the drive to direct rainfall/over-
head irrigation.

— Do not use the drive to actuate smoke and heat
extraction equipment according to DIN 18232 or
DIN EN 12101.

— Do not use the drive to actuate automatically
opening and closing doors or gates.

— Do not use the drive in potentially explosive
atmospheres unless explicitly planned for such
use.

Constructional alterations/modifications to the drive
are prohibited. The manufacturer accepts no liability
for any violation thereof.

90000.0002.5946 / 2019.02
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4.4 Misuse

Explicit warning is given for misuse under the follow-
ing circumstances:
— Do not use the drive to lift free-hanging loads in
areas where persons are present.
— Do not use the drive for transporting people
(e. g. as passenger lift or similar).

5 Installation

Only allow qualified personnel to carry out installa-
tion work.

The following tools and auxiliary means are required
here:

— Hexagon adapter included in delivery.

— Allen key included in delivery.

— Socket or fork wrench, M6

— Socket or fork wrench, M10 for EWA 10 - 14

— Socket or fork wrench, M12 for EWA 16

—  Drill/screwdriver (no hammer drill!)

5.1 Transport

The drive and accessories are packed at the factory
according to the mode of transport agreed. Always
transport the drive in the original packaging.

If the product is transported by hand, make sure the
loads are such that they can be reasonably lifted
and carried by persons. Avoid shocks or impacts.
Be careful not to damage the packaging, drive or
accessories.

Danger to life through falling objects!
Falling objects can endanger persons.
» Cordon off the danger zone with barrier tape.

» Use a lifting platform or fasten the drive to the
drive shaft on the lifting equipment using suita-
ble lifting straps.

5.2 Installing the drive

Material damage through uneven torque spread!
The couplings can be severely damaged when the
maximum torque is exceeded.

» Ensure the torque is transferred equally on both
shaft ends for torques = 600 Nm (5310 Ibf-in],
especially on version EWA 16.

» Position the drive in the middle of the output
chain to attain an even coupling load.

5.2.1 Base mounting

» Fasten the drive loosely to the console on the
housing feet using four M12 screws (EWA 12,
EWA 14, EWA 16) or M10 screws (EWA 10) and
4 lock nuts. Minimum screw strength 8.8.

Material damage!

Alignment differences with the output tube can
cause the output chain to break.

» The output shaft and output tube must be flush.

» Position spacer shims under the housing feet to
align the output shaft and output tube.

» Use a flexible coupling in case of an alignment
error.

» Screw the drive tight with the 4 screws and tight-
ening torque 50 Nm (442 Ibf-in) (M10) or 80 Nm
(708 Ibf-in) (M12).

42
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Determine which screws and tightening torques are

suitable when installing with wood screws or dow-
els.

5.2.2 Side installation

The screws (EWA 10, EWA 16) or foot screws
(EWA 12, EWA 14) provided can be used when

these correspond to the screw-in depth in the Table.

» Pay attention to the screw-in depth and install the
drive loosely on the console by screwing
4 screws into the fixing openings. Minimum
screw strength 8.8.

» Screw the drive tight with the 4 screws and tight-
ening torque 50 Nm (442 Ibf-in) (M10) or 80 Nm
(708 Ibf-in) (M12).

5.3 Installing the gear ventilation

The gear ventilation serves to prevent excess or low
pressure in the gearbox housing.

» Also observe the information on the gear
ventilation card in the limit switch com-
partment.

he ventilation screw is located under the limit switch
cover, see Section 5.5, page 45.

» Use the following Figures to determine the cor-
rect position for the ventilation screw depending
on the installation position.

= EWA12 o
¥ EWA14 FH
5 EWA16 B

\%A S )

Type Screw size Screw-in depth
in drive, min/max

EWA 10

EWA 12

EWA 14 | M10 10/12mm

EWA 16 | M12 12/15mm

Material damage!

Alignment differences with the output tube can
cause the output chain to break.

» The output shaft and output tube must be flush.

» Use a flexible coupling in case of an alignment
error.

EWA12 o @) S
EWA 14 IEI EWA 10 IEI IEI
EWA16 & 5 S

o
A
)

\

0

@]
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» Replace the ventilation screw with the deter-
mined screw and reuse the existing copper seal-
ing ring.

» Keep the exchanged screw.

54 Fitting the coupling

5.4.1 Installing the chain coupling KKS

Lock offers chain couplings to compensate small
alignment inaccuracies of 1° and 6°. The various
types cannot be combined together.

» Install both coupling halves onto the output shaft
and output tube using the screws provided (tight-
ening torque 40 Nm (354 Ibf-in)) and secure
these, for example, for hexagonal shaft (We66)
or key shaft (We19) using the retaining ring pro-
vided. Make sure the coupling has no axial
movement and therefore can not slip from the
shaft.

» Turn the coupling halves until the teeth are
aligned.

» Place the double chain around the teeth of the
coupling halves so that the chain ends are at the
top.

» Install the chain as shown in the following Fig-
ures.

5.4.2 Installing the bush coupling BKS

Lock also provides bush couplings to transfer tor-
ques from electric and manual drives without offset
compensation.

» Install the bush coupling onto the output shaft of
the drive and output tube using the screws pro-
vided (tightening torque 40 Nm (354 Ibf-in)) and
secure these, for example, for hexagonal shaft
(We66) using the retaining ring provided. Make
sure the coupling has no axial movement and
therefore can not slip from the shaft.

44
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5.5 Setting the limit switch

After correct setting, the limit switch automatically
switches off two defined end positions of the drive
after rotation movement.

E Go to www.lockdrives.com to see an anima-
tion on setting the limit switch.

The installed E20.20 or END20.40 limit switch cov-
ers a switching range from 0-580 revolutions
(EWA 10, EWA 12, EWA 14) or 0-395 revolutions
(EWA 16) of the output shaft. Limit switch END20.40
differs from limit switch END20.20 in that it has an
additional auxiliary switch.

The following switch functions are preset:
— Switch “HI” switches rotation direction “I” off
— Switch “HII” switches rotation direction “II” off

» Remove the limit switch cover.

» Remove the rubber seal for EWA 10-14.
EWA 16: This rubber seal serves as parts mount
and is stored loose in the limit switch compart-
ment; it must be kept outside the limit switch
compartment together with these Installation and
Operating Instructions after setting is completed.

NOTICE:

Material damage through soiling!
Soiling can occur when plant start-up/completion
is interrupted!

» Protect the installation area against moisture
and dust with suitable covers

» The potentiometer of the position repeater can
be removed temporarily when it is in the way
when setting the limit switch.

» Make sure the 6 screws on the adjusting rings
are loose and the limit switch rollers are posi-
tioned in the recesses of the adjusting rings. The
limit switch rollers must not be tilted. The
6 screws must be in a line. This corresponds to
the delivery state, see also the following Figure.

» Connect a drill to the motor shaft end using the
adapter (6 mm [0.24 in] hex) from the rubber
seal.

» Use the drill to turn in rotation direction “I” (see
rotation direction arrow next to the output shaft)
up to the end position.

90000.0002.5946 / 2019.02
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NOTICE: A DANGER:

Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a

drill/screwdriver is too high or when using a ham-

mer drill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min~! and approach the
end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!

» Use the Allen key from the rubber seal to screw

the 3 adjusting ring screws of limit switch “HI”
tight as follows: First position the screws by turn-
ing the thin end of the Allen key. Now tighten the
screws with 3—4 turns. Do not tighten too tight
otherwise the limit switch gear jams and the gear
can be severely damaged.
A torque spanner can be used as an alternative;
tightening torque 0.17 Nm [1.5 Ibf-in]. A suitable
hexagon SW 1.5 mm [0.06 in] torque spanner is
available as a Lock accessory.

Danger to life through falling objects!

An end position can be overrun when the limit

switch is not set properly. Parts of the ventilation

(e.g. window glass) can burst and fall out when the

end position is overrun.

» Always tighten the screws in all 3 adjusting
rings for each rotation direction!

» Turn the drive to the other end position “II” as pre-
viously described (see the rotation direction
arrow next to the drive shaft).

» Tighten the 3 adjusting ring screws of limit switch
“HII” as previously described.

'Eulu

I
\'\’.i-_;m

Moisture in limit switch compartment!

Corrosion can cause limit switches to fail. Parts of

the ventilation (e.g. window glass) can burst and

fall out when end positions are overrun. Bystand-

ers can be injured.

» Ensure the limit switch compartment is dry or
dry as necessary.
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» Refit the limit switch cover and rubber seal with
the 4 screws and 4 plastic washers. For the EWA
16, retain the flat seal as parts mount together
with these Installation and Operating Instructions
outside the limit switch compartment.

On versions with secondary switch END20.40, sec-
ondary switches “SI” and “SII” are also set automat-
ically when limit switches “HI” and “HII” are set.

5.6 Fitting the PAR 06 position
repeater

The position repeater reports the drive position to
the control.

The position repeater is already fitted at the factory
when ordered. Please continue to read in

Section 5.7, page 48 on setting. To retrofit the posi-
tion repeater, proceed as follows:

Set the limit switch before installing the posi-
tion repeater, see Section 5.5, page 45.

The limit switch can no longer be set after the
position repeater has been installed.
Remove the position repeater again when
setting is necessary.

» Use the following Table to select the desired out-
put shaft speed, potentiometer and gear. The
specifications in the Table are maximum values
and the actual number of revolutions must
always be lower. The highest precision is
attained when the number of revolutions is as
close as possible to the value in column 1 or 2 of
the following Table.

The standard position repeater PAR 06 covers a
switching range from 0-85.4 revolutions (EWA 10,
EWA 12, EWA 14) or 0—-57.9 revolutions (EWA 16)
of the output shaft.

» Remove the limit switch cover and the rubber
seal, see Section 5.5, page 45.

» Fit the pinion gear with the axle and the screw in
the limit switch bracket, tightening torque 10 Nm
(88 Ibf-in). Use the Allen key from the rubber seal
to retain the axle. The gear must engage in the
teething of the small gear in the limit switch.

Max. output shaft
revolutions
EWA Potentio- | Number of
10/12/14 EWA 16 | meter gear teeth
1.2 0.8 1:1 20
4.0 2.6 3:1 20
6.7 4.5 5:1 20
13.5 9.1 10:1 20
19.3 13.0 3:1 28
25.5 17.3 3:1 37
32.2 21.8 5:1 28
42.6 28.9 5:1 37
64.5 43.7 10:1 28
85.4 57.9 10:1 37
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» Position the potentiometer, together with the
gear selected from the Table and the nut and
lock washer, in the limit switch bracket.

» Screw the potentiometer with fitted lock washer
(only for potentiometers with metal thread) and
the nut tight.

(Tightening torque 1.2 Nm [11 Ibf-in])

5.7 Setting the position repeater

Set the limit switch before installing the posi-
tion repeater, see Section 5.5, page 45.

The limit switch can no longer be set after the
position repeater has been installed.
Remove the position repeater again when
setting is necessary.

» Shift the gear so that the teeth are not engaged.

Slightly tighten the two M3 screws in the gear.

» Let the drive move in rotation direction “I” (see
rotation direction arrow next to the output shaft)
up to the end position. Observe the intermediate
gear.

» Use the attached gear to turn the potentiometer
against the direction of rotation of the Z54
intermediate gear to just before the end posi-
tion.

Z=37

o\

Material damage!

The potentiometer will be severely damaged when

the maximum speed is exceeded and must be

replaced.

» Observe the maximum possible speed of the
output shaft for the potentiometer in question.
Fit a different potentiometer when necessary.
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» Loosenthe M3 screws in the gear again. Shiftthe
gear on the potentiometer shaft so that its teeth
engage in the gear. Now tighten the M3 screws,
tightening torque 0.5 Nm (4.42 Ibf-in).

Z=37

o\

Z=28

Z=20 |

o\ 0

» Make a test drive run. Make sure the rotation
direction of the output shaft matches the control
signal.

» Use a voltage measuring device to check the
correct setting and function of the position
repeater.

Moisture in limit switch compartment!

Corrosion can cause limit switches to fail. Parts of

the ventilation (e.g. window glass) can burst and

fall out when end positions are overrun. Bystand-

ers can be injured.

» Ensure the limit switch compartment is dry or
dry as necessary.

» Fitthe limit switch cover and the rubber seal, see
Section 5.5, page 45.

E The cables and wires must not touch the
gears.
» Lay the cable for the control, e. g.ina
recess in the limit switch bracket, and use
cable straps.
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6 Electrical Connection and
Start-Up

Only allow qualified personnel to carry out connec-
tion and start-up after drive installation.

6.1 Mains connection for 3-phase AC

motors and DC motors

For drives with 3-phase mains connection or
DC connection, limit switches “HI” and “HII”
and the optional safety limit switches “SI” and
“SII” are connected to the control. Limit

switching must be ensured using the control.

6.1.1 Connecting limit switches

» Observe the maximum switching capacity of the
switches for conductor cross-section 0.75 mm?.
Operate the limit switches either with:

— Low voltage:

Main switch standard switch 250 VAC, 6 A;
Auxiliary limit switch usage category 230 VAC,
6A

or with

- Extra-low voltage < 30 VDC, current = 20 mA to
max. 100 mA

Material damage!

The limit switch no longer switches reliably after
operation with various voltages and currents.

» Do not operate a limit switch again with extra-
low voltage (24 VDC) after operating it once
with low voltage (e.g. 230 VAC)!

» Observe the permissible range of the currents
for extra-low voltage of minimum 20 mA to max-
imum 100 mA.

» Remove the limit switch cover and the rubber
seal, see Section 5.5, page 45.

2

» Lead the connecting cable (cable cross-section
6-12 mm (0.24-0.47 in)) through the M20x1.5
cable gland.

» Connect the cable to the connection strip as fol-
lows:
Standard scope of supply with END20.20:
— Connection switch “HI”: Terminals 1 and 2.
— Connection switch “HII”: Terminals 7 and 8.
Optional with END20.40:
— Connection switch “SI”: Terminals 4 and 5.
— Connection switch “SII”: Terminals 10 and 11.

| |
@ é i T
v ololo|o|olo
END20.20 O|O|0|0[0|0
DL HERE
v ololololo|ololo|olololo
END20.40 olo|o|ololo|olo|olololo
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» Connect the earth lead to the PE connection
(tightening torque 8 Nm [71 Ibf-in]). The shield
can be applied to the PE connection when a
shielded line is mandatory according to the con-

trol manufacturer.
b
Q
)
®

» When using “SI” and “SII”, switch these to a sep-
arate backup circuit with emergency shut-off
(e. g. separate contactor).

sl Sl .
N 11 10 5 4
’|’ L1
ﬁ L2
L3

E The cables and wires must not touch the
gears.

» Lay the cable for the control, e. g. ina
recess in the limit switch bracket, and use

cable straps.

» Tighten the cable gland.

» Refit the limit switch cover and rubber seal with
the 4 screws and 4 plastic washers. For the EWA
16, retain the flat seal as parts mount together
with these Installation and Operating Instructions
outside the limit switch compartment.

Crimped cable!

Malfunctions possible during operation with
crimped cables.

» Do not clamp any cables.
» Make sure all connections are tight.

Moisture in limit switch compartment!

Corrosion can cause limit switches to fail. Parts of
the ventilation (e.g. window glass) can burst and
fall out when end positions are overrun. Bystand-
ers can be injured.

» Ensure the limit switch compartment is dry or
dry as necessary.

6.1.2 Electrical connection for 3-phase

motors

NOTICE:

Voltage and frequency of the power source do not
match the specifications on the type plate of the
electric motor.

Severe damage to drive possible.

» Ensure the voltage and frequency of the power
source match the specifications on the type
plate of the electric motor.

E The motors are fitted with leads connected
for test purposes when delivered. These are
used for the function test at the factory.

» Remove these leads when connecting
the motor and use suitable connecting
cables.

» Always connect the earth lead according to
DIN VDE 0100 to the earth conductor terminal of
the electric motor.

90000.0002.5946 / 2019.02

51



en Translation of Installation and Operating Instructions

» Remove the terminal box lid.

Material damage through soiling!
Soiling can occur when plant start-up/completion
is interrupted!

» Protect the installation area against moisture
and dust with suitable covers

» Lead the connecting cable through the M20x1.5
cable gland, remove the sealing plugs when nec-
essary.

» Connect the electric motor:

— Earth lead to terminal PE
— Phase L1 to terminal U1
— Phase L2 to terminal V1
— Phase L3 to terminal W1

W2 U2 V2

» Use the drill to turn the drive to a position
between both end positions.

NOTICE:

Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a

drill/screwdriver is too high or when using a ham-

mer drill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min-!and approachthe
end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!

» Switch the motor on for a short time to determine
the drive rotation direction and compare this
against the rotation direction arrow next to the
output shaft.

Danger to life when end positions are overrun!

Parts of the ventilation (e.g. window glass) can

burst and fall out when end positions are overrun.

Bystanders can be injured.

» Rotation direction “I’ must be switched with limit
switch “HI” and rotation direction “II” with limit
switch “HII”.

» Swap phases L1 and L2 if you need to change
the rotation direction.

» Refit the terminal box lid.

NOTICE:

Material damage through moisture in terminal box!

Corrosion can cause the motor to fail and must be

replaced.

» Do not clamp any cables.

» Make sure all connections are tight.

» The cable glands should point downwards
when possible.

» Ensure the installation area is dry or dry as nec-
essary.
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Danger to life through mechanical forces!

Switching the phases in the power supply network

reverses the drive rotation direction. The limit

switches are ineffective if phases are switched.

» Install phase sequence monitors before the
drive control.

6.1.3 Electrical connection for DC motor

Severe damage to drive possible.

Voltage and frequency of the power source do not

match the specifications on the type plate of the

electric motor.

» Ensure the voltage and frequency of the power
source match the specifications on the type
plate of the electric motor.

» Lead the connecting cable through the M20x1.5

cable gland, remove the sealing plugs when nec-
essary.

» Connect the electric motor:
- Lead A1 =plus (+) 24VDC
— Lead A2 = minus (-) 24VDC

o O
o O

» Remove the terminal box lid.

Material damage through soiling!
Soiling can occur when plant start-up/completion
is interrupted!

» Protect the installation area against moisture
and dust with suitable covers

A0 A1

» Use the drill to turn the drive to a position
between both end positions.

Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a

drill/screwdriver is too high or when using a ham-

mer dill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min~' and approach the
end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!

» Switch the motor on for a short time to determine
the drive rotation direction and compare this
against the rotation direction arrow next to the
output shaft.

Danger to life when end positions are overrun!

Parts of the ventilation (e.g. window glass) can

burst and fall out when end positions are overrun.

Bystanders can be injured.

» Rotation direction “I” must be switched with limit
switch “HI” and rotation direction “II” with limit
switch “HII”.

» When necessary, swap leads A1 and A2 to
change the rotation direction.

90000.0002.5946 / 2019.02

53



en

Translation of Installation and Operating Instructions

» Refit the terminal box lid.

NOTICE:

Material damage through moisture in terminal box!

Corrosion can cause the motor to fail and must be
replaced.

» Do not clamp any cables.
» Make sure all connections are tight.

» The cable glands should point downwards
when possible.

» Ensure the installation area is dry or dry as nec-
essary.

6.2 Mains connection for 1-phase AC

motors

Danger to life when end positions are overrun!

The drive can continue to run in the same direction
as before and overrun the end position when the
rotation direction is switched too quickly.

Parts of the ventilation (e.g. window glass) can
burst and fall out when end positions are overrun.
Bystanders can be injured.

» The motor must be switched past the “off” posi-
tion in order to reverse the direction of rotation.
» A timer should be used in the control for

approximately 2 seconds to reverse the motor
direction.

For 1-phase mains connections, the motor is
switched off directly via limit switches “HI”
und “HII". Optional secondary switches “SI”
and “SII” are switched in series with “HI” and
“HII” when delivered.

The motor must be switched past the “off”
position in order to reverse the direction of
rotation.

A timer should be used in the control for
approximately 2 seconds to reverse the
motor direction.

NOTICE:

Severe damage to drive possible.

Voltage and frequency of the power source do not
match the specifications on the type plate of the
electric motor.

» Ensure the voltage and frequency of the power
source match the specifications on the type
plate of the electric motor.

The motors are fitted with a 4-core connecting cable
when delivered.

For special connection options, a sixth wire
with a grommet, not connected, is available
temporarily in the limit switch compartment.
This has no significance for the connection
and start-up in connection with limit switch
END 20.

» Connect the connecting cable to a suitable junc-
tion box under consideration of the wire designa-
tions and the wiring diagram from the control
manufacturer.

European version:

— Yellow-green lead = earth lead (PE)

— Blue lead = neutral lead (3/N=N)

— Grey lead = phase for rotation direction |
(1/A=L)

— Black lead = phase for rotation direction Il
(2/Z=L1)

North American version (120 V and

240V /60 Hz):

- Green lead = earth lead (PE)

— White lead = neutral lead (N for 120 V) (COM
for 240 V)

— Black lead = phase for rotation direction | (L)

— Red lead = phase for rotation direction Il (L1)

The limit switches are already wired. To
change the wiring, proceed according to
Section 6.1.1, page 50.

When several drives are connected, each drive
must be switched by a separate switch or relay.
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6.3 Setting the motor protection

switch on-site

» Adjust the motor protection switch on the on-site
control to the connection value according to the
type plate of the electric motor.

» Start the drive in on/off operation.

» Operate the drive under load in the working
range between the cut-off points. Measure and
check the motor power consumption during a
complete opening and closing process.

» Set the motor protection switch to a value 5%
higher than the measured value. The value set
may only exceed the motor connection value by
maximum 3% (overload protection).

A winding protection contact is integrated in all 1-
phase motors at the factory to protect the motor
against overheating.

6.4 Connecting position repeater

PAR 06 (option)

Lay the connecting cable of the potentiometer as
functional extra-low voltage, separated from or
shielded EMC-compliantly against other circuits.

» Screw a cable gland, size M16x1.5, in the hous-
ing when the position repeater is not pre-assem-
bled at the factory. Pull the connecting cable
(cable cross-section 4—10 mm (0.16-0.39 in))
through and seal the gland off.

» Connect the connecting cable with terminals 21,
22, 23 of the potentiometer according to the fol-
lowing connection Figure.

To do this, the connector plug on the potentiom-
eter can be disconnected.

212223 = o O
A llImmm ™17 [ s
OO H 7 S5
B I }
cw
L
28—/ \V\WW—21

90000.0002.5946 / 2019.02

55



en Translation of Installation and Operating Instructions

E The cables and wires must not touch the
gears.

» Lay the cable for the control, e. g. ina
recess in the limit switch bracket, and use
cable straps.

6.5 Starting-up

A basic criterion for a long service life of the drive
is to use the corresponding drive group 1Cm,
according to DIN 15020.

» Set the control/regulation to match this drive
group.

» Lock recommends fitting an operating hours
counter.

Carry out a test run after successful installation.
Take the following steps here:

» Cordon off the danger zone in accordance with
the relevant regulations prior to switching on the
drive.

» Do not start the drive in automatic mode but in
on/off operation instead.

» Check the function of the limit switch as well as
the switch-off point for both rotation directions.

» If necessary, correct the limit switch setting.

» Check the correct seating and installation loca-
tion of the ventilation screw, see Section 5.3,
page 43 as well as the installation of the limit
switch cover and terminal box lid.

» Check that rotation directions “I” and “IlI” match
“ONn"/“Off".

» Fit the limit switch cover, see Section 5.5,
page 45.

Danger to life through electricity and mechanical
forces!

The drive can start even in the “Stop” position as a
result of higher ranking functions such as wind or
rain signals.

Drives with 1-phase motors are internally con-
nected with a winding protection contact (temper-
ature control). If the winding protection contact has
triggered, the drive starts again automatically after
cooling down.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

» Before starting the work, ensure for 1-phase AC
motors that the capacitors are de-energized.

7 Operation

71 Noise

The noise development (sound pressure level) at
the workplace is under 70 dB (A).

7.2 Heat build-up

The drive is not suitable for continuous operation.
Observe the specifications on power-on duration in
Section 4.2, page 41.

Risk of burns!

The drive temperature can rise above 60 °C
(140 °F).

» Provide, e. g. protection against touching or
contact.
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8 Inspection and
Maintenance

Inspection and maintenance work may only be car-
ried out by qualified personnel.

Danger to life through falling objects!
Falling objects can endanger persons.
» Cordon off the danger zone with barrier tape.

Danger to life through electricity and mechanical
forces!

The drive can start uncontrolled in the “Stop” posi-
tion as a result of higher ranking functions such as
wind or rain signals.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

» Pay attention to the risk of possible residual
charges in capacitors (e.g. for 1-phase motors).
Check the capacitors with a suitable multimeter
before maintenance work.

8.1 Maintenance intervals

Observe all legal or other specified maintenance
intervals.

Period Task

3monthsor |- Check the outside of the gear

25 operating and underneath the installation

hours location for oil leaks, see
Section 10.4, page 60

6 months or |~ Check the drive for unusual run-

50 operating ning noise, contact the supplier

hours when necessary

Task

— Check the worm gear on the
shaft for wear, see
Section 8.2.1, page 57

- Check switching function and
switch-off points of limit
switches “HI”, “HII”, “SI” and
“SIr”

— Check the couplings on the out-
put chain for firm seating and
wear, tighten or exchange as
necessary

— For KKS chain couplings, lightly
oil the chain and teeth, and
remove excess grease

— Check the chain and teeth of
both coupling halves for wear
and corrosion, exchange as
necessary

— Check the drive for firm seating,
tighten as necessary

— Check electrical connections on
the motor and limit switches

Period

12 months or
100 operating
hours

8.2 Maintenance steps

8.2.1 Checking the worm gear on the shaft

for wear

» Move the drive to a load-free position.
» Disconnect the power supply.

It must be ensured for the subsequent work
that the load cannot move independently
after uncoupling the drive.

Danger to life through mechanical forces!

The limit switches are ineffective when the cou-
pling is loosened and the output chain is uncou-
pled.

» Couple the drive and drive chain in the same
position again or set the limit switch again

before starting-up.
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» Uncouple the drive from the output chain so that
the drive shaft can be rotated freely.

» Turn the output shaft of the drive to check
whether the gear has “play”. If “play” is clearly
noticeable, disconnect the drive and send it to
the manufacturer for inspection, see Section 9,
page 58. When “play” is negligible, reconnect the
drive to the output chain.

Type Maximum “play” on the output
shaft
EWA10 |3°
EWA 12 |4°
EWA 14 |3°
EWA16 |2°
8.2.2 Checking labels for wear

» Check labels attached at the factory for com-
pleteness and readability.
— Clean the labels (see Section 8.3, page 58).
— Replace damaged or unreadable labels.
Contact the manufacturer in this case.

8.3 Cleaning

» Disconnect the power supply.

» Carefully remove rough dirt. Never use sharp or
pointed objects!

» Use a soft brush, not much water and, as neces-
sary, a mild hand detergent for damp cleaning.
Ensure no water enters the gear through the vent
opening. This can damage the gear.

» Never use solvents or aggressive cleaning
agents. These can corrode seals which then age
faster.

» Never use high-pressure cleaners to clean the
gear. The is a risk of water penetrating the gear
and damaging the seals.

9 Dismantling

Only allow qualified personnel to carry out dismant-
ling work.

9.1 Dismantling the drive

Danger to life through electricity and mechanical
forces!

The drive could start uncontrolled.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

» Pay attention to the risk of possible residual
charges in capacitors (e.g. for 1-phase motors).
Check the capacitors with a suitable multimeter
before maintenance work.

Danger to life through falling objects!

Falling objects can endanger persons.
» Cordon off the danger zone with barrier tape.

» Move the drive to a load-free position.
» Disconnect all electrical connections.

» Disconnect the connection between output shaft
and output tube.

» Replace the ventilation screw with the delivered
M6 screw.

» Remove the drive.
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10 Fault Clearance

Danger to life through electrical or mechanical
forces!

The drive can start uncontrolled in the “Stop” posi-
tion as a result of higher ranking functions such as
wind or rain signals.

» Disconnect the power supply before carrying
out any work on the drive and secure the drive
against being switched on again, e. g. with a
lock. This also applies to auxiliary power lines
such as, e. g., limit switches, standstill heating
or frequency converters. Just switching the
control to “Stop” is not sufficient.

Only allow qualified personnel to clear faults.

10.1

» Disconnect the power supply, e. g. disconnect
the fuse, to prevent the drive starting uncon-
trolled.

» For emergency operation, use a drill and the
adapter from the rubber seal, see Section 5.5,
page 45, to turn the drive on the motor shaft end
to the desired working position.

Fault: Power loss

E Do not overrun the end positions here.

Material damage!

The drive can be damaged when the speed of a
drill/screwdriver is too high or when using a ham-
mer drill.

» When using a drill and adapter, run the drill at
low speeds, max. 1400 min"" and approach the
end positions slowly.

» Do not use an impact screwdriver!

10.2

» Check the electrical connections, including the
limit switch connection.

» Check the on-site motor protection switch and its
setting, see Section 6.3, page 55. An overload
could cause the fault to occur repeatedly.

» Check whether the limit switch roller is tilted, see
Section 5.5, page 45 for setting.

» On drives with 3-phase mains connection, check
that rotation direction “I’/“II” matches limit
switches “HI” and “HII”.

» The motor temperature control could have trig-
gered on drives with 1-phase motors. Discon-
nect the power supply. Let the drive cool down
for about 20 minutes. Reconnect the power sup-
ply. An overload could cause the fault to occur
repeatedly.

Fault: Motor does not start

10.3

» Check the adjusting rings in the limit switch for
firm seating and that the limit switch setting is
correct. Readjust the limit switch when neces-
sary, see Section 5.5, page 45.

» Check the electrical switching function of
switches “HI” and “HII” as well as auxiliary
switches “SI” and “SII". The switches must be
connected and checked as break contacts.
Swivel the limit switch roller away to simulate the
end position. he limit switch rollers must not be
tilted during operation, see Section 5.5, page 45.

Fault: End position overrun

» Check the switch functions of the contactors of
the contactor type reverser and exchange as
necessary.
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10.4

» Check the correct seating and installation loca-
tion of the ventilation screw, see Section 5.3,
page 43.

Fault: Oil loss

» Contact the supplier when oil losses occur.

The gearbox has lifetime lubrication. Normally, no
change of gearbox oil is required.

10.5
» Before restarting, ensure all components are fit-
ted correctly and all connections are correct.

» Put the drive back into operation in accordance
with Section 6.5, page 56.

Restarting

11 Spare Parts and
Replacement

Only allow qualified personnel to exchange parts.
Only use original spare parts and original lubricants.

No guarantee and warranty liability exists for dam-
age caused by the usage of components other than
original components.

For product safety reasons, Lock only provides
complete gears, electric motors, limit switches and
potentiometers as spare parts.

Gear parts may only be exchanged or repaired by a
customer service facility authorised by Lock.

We promise fast and free replacement delivery
should the drive fail within the legally prescribed
warranty period or the contractually agreed guaran-
tee period despite the most careful manufacturing
and test procedures under compliance with the
maintenance specifications (see Section 8,

page 57).

Always include your customer order number from
the product type plate in all enquiries or spare parts
orders.

Further information (e.g. Product Catalogs) is also
available on the internet under: www.lock.de

1.1

» Remove the drive, see Section 9.1, page 58.

» Place the drive on a firm base so that the motor
points upwards.

» Loosen the hexagon bolts on the motor flange
and take off the motor.

» Check whether sealing residues adhere to the
flange surface of the gearbox housing and
remove them carefully when necessary.

» Screw the new motor and the new seal with hex-
agon screws to the gearbox housing, tightening
torque 25 Nm (221 Ibf-in) (M8) or 10 Nm
(88 Ibf-in) (M6).

» For 1-phase motors: Connect the limit switch
cable in the terminal box of the motor, see
Section 11.2, page 60.

» Fit the drive, see Section 5, page 42 and
Section 6, page 50.

Exchanging the motor

11.2 Internal wiring

The internal wiring shown here is only
needed when faults occur/when exchanging
the motor. All connections are made at the
factory.

11.2.1 Internal wiring of a 1-phase motor

The wiring diagrams can be found at the end of
these Instructions, see Pages 210-212.

12 Accessories

Always include your customer order number from
the product type plate in all enquiries or accessories
orders.

Further information (e.g. Product Catalogs) is also
available on the internet under: www.lock.de
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13 Storage

Observe the following information on storage:

— Store in a well ventilated, dry room.

— Protect against ground dampness by storing on
shelves or wooden grates.

— Cover to protect against dust and dirt.

— Treat unpainted surfaces with suitable anticorro-
sive agents.

14 Guarantee and warranty

Refer to our General Terms and Conditions for time
limits and conditions for guarantee and warranty
claims.

Basis for the guarantee and warranty periods is the
specified service life of the drive according to the
drive group under observance of all technical speci-
fications.

The drives may only be opened during the guaran-
tee and warranty period with our explicit approval
otherwise all guarantee or warranty liabilities
become void. The only exclusion hereto is opening
the limit switch compartment in order to set the limit
switches.

15 Disposal

In accordance with our principles, we assume
responsibility for persons, animals and our environ-
ment. Therefore it is our concern to preserve a via-
ble environment.

In accordance with this principle, we ask you to pass
metals and plastics to recycling systems. Please
ensure professional disposal of electronic compo-
nents, such as printed circuit boards for example.

Ensure environmentally correct disposal of lubri-
cants and cleaning agents. Observe the legal provi-
sions.

The product-specific safety and application notes
provided in these instructions must be observed!

Subject to alteration without prior notice.
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Traduction de la notice de montage et d’instructions

Merci
d’avoir choisi un motoréducteur Lock
EWA 10/12/14/16.

En tant que fabricant de pointe dans le
domaine de la technique d’entrainement
pour les systémes de ventilation et
d’ombrage naturels, nous sommes tenus de
répondre aux exigences les plus strictes de
nos clients en matiére de qualité. Afin que
votre appareil puisse satisfaire durablement
a ces exigences, veuillez respecter la pré-
sente notice de montage et d’instructions
lors de l'installation et du réglage de I'appa-
reil.

Veuillez nous contacter en cas de problémes
ou de difficultés. Numéros de téléphone de
notre service aprés-vente :

Hot line Allemagne : +49 7371 9508-22
Hot line Benelux : +31 174 212833

Hot line Amérique du Nord :

+1 (877) 562 5487

Votre équipe Lock
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1 Déclaration d’incorporation
selon la directive Machines
2006/42/CE, annexe I,
no 1.B.

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

Nous déclarons par la présente que les quasi-
machines suivantes selon I'article 2g sont exclusive-
ment congues pour l'incorporation dans, ou
I'assemblage avec, une autre machine ou un autre
équipement :

Motoréducteurs EWA 10/ EWA 12/ EWA 14/
EWA 16

La documentation technique pertinente selon
I'annexe VII B a été établie et sera transmise sur
demande aux autorités nationales compétentes par
voie postale.

Cette quasi-machine est conforme aux exigences
fondamentales des directives CE suivantes :

Directive Machines 2006/42/CE
Directive CEM 2004/108/CE

Les normes harmonisées suivantes (ou des parties
de ces normes) ont été appliquées :

DIN EN ISO 12100:2010

Sécurité des machines — Principes généraux de
conception — Appréciation du risque et réduction du
risque

DIN EN 60204-1:06/2007

Sécurité des machines : Equipement électrique des
machines

DIN EN 60034-5:09/2007
Machines électriques tournantes (moteurs électri-
ques uniquement)

Ces quasi-machines ne doivent étre mises en ser-
vice que lorsqu’il a été établi que les machines dans
lesquelles ces quasi-machines doivent étre incorpo-
rées sont conformes aux dispositions de la directive
Machines.

Mandataire chargé d’établir le dossier technique :
M. Bausch (adresse, voir ci-avant)

Frank Lock

Gérant

Ertingen, 25.06.2015
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2 Explication des symboleset Autres symboles
consignes de sécurité ____
Symbole Signification
21 Explication des symboles > Action
Avertissements de danger T Couple en Nm a une températu-
re ambiante de 40 °C eta
Les avertissements de danger dans le texte 1000 m au-dessus du niveau de
{ ) sont identifiés par un triangle d’avertissement la mer
et sont encadres. n Vitesse nominale en 1/min ou
min! (tr/min)
Les mots de signalisation au début d’'un avertisse- P Puissance absorbée du moteur
ment de danger indiquent le type et la gravité des en kW
conséquences si les me§ures pour prévenir le dan- I Intensité du courant en A
ger ne sont pas respectées. - -
R - . U Tension nominale en V
— AVISsignifie que des dommages matériels ris-
quent de se produire. ~ Type de courant : o
— ATTENTION signifie que des dommages corpo- — « 3~ » tension alternative tri-
rels légers a moyennement graves risquent de phasée . .
se produire. — « 1~ » tension alternative
— AVERTISSEMENT signifie que de graves dom- m°”°fha?ee i
—_ K =»
mages corporels risquent de se produire. ension continue
- DANGER signifie que des dommages corporels AL Longueur totale de 'actionneur
trés graves voire mortels risquent de se produire. enmm
MD Diamétre du moteur en mm
Informations importantes WL Longueur de l'arbre de sortie en
mm
Les informations importantes ne signalant We Type d’extrémité d’arbre
pas de risques de dommages corporels ou m Poids en k
matériels sont signalées par le symbole ci- 9 :
contre. Elles sont également encadrées. Sens de rotation de l'arbre de
I 4—a] |sortie
t Piéces sous tension électrique

Les caractéristiques techniques sont mentionnées
sur la plaque signalétique de I'actionneur et dans le
catalogue de produits en vigueur.
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2.2 Consignes de sécurité
Consignes de sécurité générales

Lire attentivement et soigneusement la notice de
montage et d’instructions avant de monter I'action-
neur.

Respecter strictement I'ordre de étapes mention-
nées dans la notice de montage et d’instructions.
Observer toutes les indications de la notice de mon-
tage et d’instructions, notamment toutes les indica-
tions concernant la sécurité, le fonctionnement,
I'entretien et la maintenance. Conserver la notice de
montage et d’instructions pendant toute la durée de
vie du produit ou la remettre le cas échéant aux uti-
lisateurs/clients finaux.

Danger de mort en cas de non-respect des consi-
gnes de sécurité suivantes!

» Couper 'alimentation en courant avant tous tra-
vaux sur I'actionneur.

» S’assurer que tous les composants mécani-
ques et électroniques situés directement dans
la zone d’entretien sont dans un état sans éner-
gie (p. ex. pas de condensateurs avec charge
résiduelle, pas de charges en suspension et le
cas échéant pas de ressorts sous tension).

» Quitter et dégager la zone dangereuse avant
de rétablir 'alimentation en courant.

» Du fait du couple élevé de I'actionneur, un mon-
tage, une mise en service, un entretien etc.
défectueux risquent de provoquer des dom-
mages corporels.

» La présence de personnes dans la zone dan-
gereuse des charges suspendues est interdite.

» Ne desserrer en aucun cas des vis, des accou-
plements ou d’autres piéces lorsque I'action-
neur est en charge. Exception : la vis de purge
d’air, voir paragraphe 5.3, page 71 peut étre
desserrée.

» Respecter également les prescriptions, nor-
mes, directives, réglements de sécurité et
reglements pour la prévention des accidents de
travail nationaux en vigueur.

AVIS :

Surcharge de I'actionneur
Dommages matériels résultant de couples élevés!

» Ne pas dépasser les valeurs de connexion
électriques de I'actionneur, des couples trop
élevés risquent de surcharger et détériorer
I'actionneur dans le cas contraire.

Malgré une conception soigneuse et le respect de
toutes les prescriptions, il n’est pas possible
d’exclure tous les risques et risques résiduels.

Mises en garde contre les risques et risques
résiduels

Danger de mort en cas de non-respect des consi-
gnes de sécurité suivantes!

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur 'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension, p.
ex. a l'aide d’un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course ou chauffage auxiliaire. Il ne suffit pas
que la commande soit commutée sur « Arrét ».
En effet, des fonctions supérieures telles que
alarme de vent ou alarme de pluie peuvent éga-
lement provoquer le démarrage de I'actionneur
méme en position « Arrét ».

» Les pieces rapportées ou les piéces action-
nées présentent un risque de happement,
d’enroulement et d’écrasement. Respecter
entre autres les distances de sécurité confor-
mément aux normes EN 349 et ISO 13857 et
prévoir des mesures de protection appro-
priées, par exemple dispositifs de protection ou
fonctionnement en mode homme mort.

» Dufait de leur construction, les actionneurs dis-
posent d’'un blocage automatique. Une
défaillance du blocage automatique ne peut
cependant pas étre totalement exclue (blocage
automatique = maintien de 'arbre de sortie
dans sa position aprés arrét du moteur, égale-
ment en charge).
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23

En cas de respect de toutes les prescriptions
techniques, I'actionneur est congu pour une vie
utile correspondant au groupe de mécanismes
1Cm, conformément a la norme DIN 15020.
Les piéces rapportées ou actionnées peuvent
présenter une vie utile inférieure a celle de
I'actionneur.

Personnel qualifié

Tous les travaux décrits ci-aprés doivent étre effec-
tués par un personnel qualifié.

Par personnel qualifié, on entend :

des personnes qui, en raison de leur formation,
expérience, instruction (p. ex. par des installa-
teurs certifiés par Lock) et de leurs connaissan-
ces des normes, prescriptions, réglements pour
la prévention des accidents du travail et des
conditions de service correspondants, ont été
habilitées par le responsable de la sécurité de
linstallation a effectuer les activités nécessaires
et sont capables de reconnaitre et éviter les ris-
ques potentiels

qui sont formées, instruites et habilitées a activer
et désactiver les circuits électriques et les appa-
reils conformément aux dispositions en matiere
de sécurité, a les mettre a la terre et a les identi-
fier correctement en fonction des exigences de
travail

qui possedent les connaissances fondamenta-
les de I'électricité et de la mécanique et connais-
sent les termes techniques correspondants

qui sont suffisamment familiarisées avec les
avertissements et les mesures de sécurité de la
présente documentation et de la documentation
des différents composants et comprennent leur
contenu

qui possédent un équipement de sécurité appro-
prié et sont formées aux premiers secours.

Les personnes qui montent, manient, démontent ou
entretiennent les produits de la société Lock
Antriebstechnik ne doivent pas étre sous l'influence

de

I'alcool, d’autres drogues ou médicaments qui

influencent la capacité de réaction.

3 Désignation du produit

3.1

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

Fabricant

3.2 Désignation

Motoréducteur

Numéro d’article |12210 |12212 (12214 |12216

Types EWA |EWA |(EWA |EWA
10 12 14 16

3.3 Etendue de livraison motoréduc-

teur EWA 10-16

Sont inclus dans I'étendue de livraison :
— Motoréducteur EWA

— Documentation technique

— Accessoires le cas échéant

L’étendue de livraison peut varier en cas de
livraison de composants individuels.
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3.4

Vue d’ensemble motoréducteur

10

0O N O G A~ ODND =

g G 'y
A WON = OO

Garniture en caoutchouc (porte-pieces)
Pied de carter (4x)

Plaque signalétique motoréducteur
Commutateur de fin de course
Accouplement a chaine (2x)*

Extrémité arbre de sortie (2x)
Répétiteur de position™

Bornier

Moteur électrique

Extrémité arbre moteur

Plaque signalétique électromoteur

Vis de purge d’air

Carte de purge d’air des engrenages
Couvercle commutateurs de fin de course

15 Autocollant « Piéces sous tension électrique »

16 Adaptateur hexagonal pour fonctionnement
manuel

17 Clé pour vis six pans creux

* Etendue de livraison partielle

Vous trouverez la description des différents modu-
les aux paragraphes correspondants.
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3.5 Plaque signalétique

Motoréducteur (exemple)

1 2 3
EWA 12.1205 |12212,1205.0605 |
Elektroantrieb 120 Nm 4,3 rpm———4
We06 400V 50Hz E20 AB0—————5
2010.09 | KA1003[5000 - 1340252

Lock Anti/ebstegnnik GmijH = 8852(1 E
www.|pbckdrives.jom
[

tingen = Germaqy

11 10 9 8 7 6

Version

Couple T

Numeéro d’article

Vitesse nominale n

AB0 pour montage a I'extérieur/écuries, étables
Numéro de lot

Type de commutateur de fin de course
Numéro commande client

Tension nominale U

Année/mois de construction

- O ©W O N O G A~ ON =

[ p—y

Extrémité d’arbre We

Moteur électrique (exemple)

Th.CLF

IP55 EN 60034 S3-40%

9 8 7

1 Type de moteur
2 Version motoréducteur

Nombre de phases

Numéro de série du moteur

Numéro d’article du fabricant du moteur
Caractéristiques techniques du moteur
Durée de mise en circuit du moteur
Protection IP (DIN EN 60529)

Classe d’isolation du moteur électrique
Marquage CE du moteur électrique

© © 00N O UG AW

=y

4 Utilisation normale

4.1 Utilisation prévue

La description exacte du modeéle de produit livré est
mentionnée sur le bordereau de livraison et sur la
plague signalétique.

Actionneur spécial exclusivement congu pour venti-
lation

et ombrage dans le domaine professionnel, pour

— Ventilation de toit : vitrages en toiture linéaires,
p. ex. dans les serres, jardineries, immeubles de
bureaux, écuries, étables, ventilation des serres
en plastique

— Ventilation latérale : vitrages linéaires, p. ex.
dans les serres, fagades, halls, stores a rouleau
dans les écuries, étables et les serres

— Ombrages : p. ex. cables et crémailléeres pour
ombrages dans les serres, stores a lames pour
les facades

Actionneur spécial pour positionner des volets et
des obturateurs dans le domaine professionnel
apres accord avec le fabricant.

Les versions spéciales suivantes sont notamment

disponibles (pas pour tous les types) :

— Modéle A60 montage a I'extérieur/écuries, éta-
bles

— Modéle avec moteur spécial/avec convertisseur
de fréquence
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4.2 Conditions de fonctionnement

Les conditions de fonctionnement suivantes s’appli-
quent a l'utilisation de I'actionneur :

Couples, cotes de montage complémentaires et
autres caractéristiques techniques : voir plaque
signalétique et catalogue de produits en vigueur.
Ne pas utiliser I'actionneur en service continu,
durée de mise en circuit maximale rapportée a
60 minutes : 1 cycle S3/40% et 5 cycles S3/20%
(cela signifie gu’un cycle avec temps de fonction-
nement de 4 min et 6 min d’arrét ainsi que

5 cycles avec temps de fonctionnement de 2 min
et 8 min d’arrét chaque sont possibles pendant
une durée de 60 min). Groupe de mécanismes
1Cm conformément a la norme DIN 15020.

En raison de lI'important dégagement de chaleur
et du disjoncteur thermique intégré, les action-
neurs a moteur monophasé ont le cas échéant
une durée de mise en circuit plus courte que les
actionneurs a moteur triphasé.

Plage de températures ambiantes pour fonction-
nement avec actionneur standard, a une vitesse
nominale de 1-5min™! : =5 °C 4 +60 °C; aune
vitesse nominale de 6-9min™" : +5 °C a+60 °C.
Autres versions : voir catalogue. Humidité de
I'air : 90 % maximum, brievement : 100 %.
Variations de tension admissibles en cours de
fonctionnement : + 5 %

Variations de fréquence admissibles en cours de
fonctionnement : + 3% /-5 %

Position de montage de 'actionneur : au choix.
Force max. sur I'arbre de sortie (distance du car-
ter 50 mm) : radiale 5000 N, axiale 400 N

En cas de levage de charges suspendues libre-
ment telles que chauffage, éclairage d’assimila-
tion, il est interdit de déplacer l'installation
lorsque la charge se trouve dans une zone de
séjour de personnes. L'ensemble du systeme
doit toujours étre sécurisé par une protection
contre les chutes. A la fin du processus de dépla-
cement, sécuriser le systeme dans la position
atteinte a I'aide d’'un moyen approprié (p. ex.
fixation a I'aide d’'une chaine).

convient au « désenfumage a froid » dans les
locaux commerciaux équipé d’une installation de
sprinklage, p.ex. en Allemagne conformément
au réglement relatif aux centres de vente, et
dans les locaux a usage industriel équipés d’une

installation de sprinklage, p.ex. en Allemagne
conformément a la directive 03/2000 relative aux
batiments industriels

— Fonctionnement a une température ambiante de
105 °C (température de déclenchement 72 °C)
en service temporaire de 4 minutes maximum a
55 % maximum du couple indiqué T

— Ladurée de vie de l'actionneur augmente sensi-
blement :
— encas de cycles de commutation permettant

un refroidissement régulier de I'actionneur

— en cas de charges réduites
— en cas de courtes durées de mise en circuit

— Siles actionneurs & moteur monophasé fonc-
tionnent sous une charge nettement inférieure a
leur charge nominale, ils peuvent chauffer plus
fortement. Cela risque de réduire la durée de
mise en circuit.

Des versions spéciales permettant d’élargir le
domaine d’utilisation prévue sont disponibles.

4.3 Restrictions d’utilisation

L’actionneur est soumis aux restrictions d’utilisation
suivantes :

— Ne pas solliciter I'actionneur avec des couples
supérieurs au couple maximum T.

— Ne pas faire fonctionner I'actionneur avec des
variations de tension et de fréquence

— Ne pas utiliser I'actionneur pour actionner des
piéces a proximité directe d’'une zone de séjour
(portée de bras) de personnes. Respecter les
distances de sécurité conformément a la norme
ISO 13857.

— Ne pas exposer 'actionneur a une aspersion
directe.

— Ne pas utiliser I'actionneur pour actionner des
installations d’évacuation de fumée et de chaleur
conformément a la norme DIN 18232 DIN ou
DIN EN 12101.

— Ne pas utiliser 'actionneur pour actionner des
portes ou portails a ouverture et fermeture auto-
matiques.

— Ne pas utiliser I'actionneur dans les zones
explosibles s'il n’est pas expressément congu
pour cet usage.
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Il est interdit de procéder a des modifications de
construction de I'actionneur. Le fabricant décline
toute responsabilité en cas de non-respect de cette
interdiction.

4.4 Utilisations abusives

Il est expressément mis en garde contre les utilisa-

tions abusives suivantes :

— Ne pas utiliser I'actionneur pour soulever des
charges suspendues librement dans les zones
de séjour de personnes.

— Ne pas utiliser 'actionneur pour le transport de
personnes (p. ex. en tant qu’actionneur d’ascen-
seur pour personnes ou dispositifs similaires).

5 Montage

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder

au montage de I'actionneur.

Utiliser pour cela les outils et accessoires suivants :

— Adaptateur hexagonal inclus dans I'étendue de
livraison

— CIé pour vis six pans creux incluse dans I'éten-
due de livraison

— Clé adouille ou clé a fourche M6

— Clé a douille ou clé a fourche M10 pour
EWA10-14

— Clé a douille ou clé a fourche M12 pour EWA 16

— Perceuse (pas de perceuse a percussion !)

5.1 Transport

L’actionneur et les accessoires sont emballés
d’usine en fonction du type de transport convenu.
Ne transporter I'actionneur que dans son emballage
d’origine.

En cas de transport manuel, tenir compte des capa-
cités humaines a porter et soulever des charges.
Eviter les coups et les chocs. Veiller & ne pas
endommager 'emballage, I'actionneur ou les
accessoires.

Danger de mort par chute d’objets !

La chute d’objets risque de mettre en danger les

personnes.

» Sécuriser la zone dangereuse par des rubans
de balisage.

» Utiliser une plateforme de levage ou fixer
I'actionneur par I'arbre de sortie au dispositif de
levage a 'aide d’élingues appropriées.

5.2 Montage de I’actionneur

AVIS :

Dommages matériels dus a une répartition non
uniforme du couple !

Risque de détérioration des accouplements en
cas de dépassement du couple maximum admis-
sible.

» S’assurer que le couple est uniformément
appliqué sur les deux extrémités de I'arbre
(notamment pour le type EWA 16) en cas de
couples = 600 Nm.

» Placer I'actionneur au milieu du train de sortie
pour obtenir une charge uniforme des accou-
plements.

5.2.1 Montage a pattes

» Prémonter I'actionneur sur les pieds du carter a
I'aide de 4 vis M12 (EWA 12, EWA 14, EWA 16)
ouM10 (EWA 10) et 4 écrous de blocage. Résis-
tance minimale des vis 8.8.
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AVIS :

Dommages matériels !

Des défauts d’alignement par rapport au tube de

sortie risquent de provoquer la rupture de I'arbre

de sortie.

» L’arbre de sortie et le tube de sortie doivent étre
alignés.

» Etablir l'alignement de I'arbre de sortie et du
tube de sortie en placant des rondelles de com-
pensation sous les pieds du carter.

Type Dimension vis Profondeur de
vissage min/max
dans I'action-
neur

EWA 10

EWA 12

EWA 14 | M10 10/12mm

EWA 16 | M12 12/15mm

» Utiliser un accouplement compensateur en cas
de défauts d’alignement non compensables.

» Bloquer 'actionneur en serrant les 4 vis, couple
de serrage 50 Nm (M10) ou 80 Nm (M12).

En cas de montage a I'aide de vis a bois ou de che-
villes, déterminer les vis et couples de serrage en
conséquence.

5.2.2 Montage latéral

Vous pouvez utiliser les vis (EWA 10, EWA 16) ou
les vis pour pattes (EWA 12, EWA 14) jointes a la
livraison si celles-ci correspondent a la profondeur
de vissage mentionnée dans le tableau.

» Monter I'actionneur, en respectant la profondeur
de vissage, a I'aide de 4 vis en vissant les vis
sans les serrer dans les orifices de fixation a la
console. Résistance minimale des vis 8.8.

AVIS :

Dommages matériels !

Des défauts d’alignement par rapport au tube de

sortie risquent de provoquer la rupture de I'arbre

de sortie.

» L’arbre de sortie et le tube de sortie doivent étre
alignés.

» Utiliser un accouplement compensateur en cas
de défauts d’alignement non compensables.

» Bloquer I'actionneur en serrant les 4 vis, couple
de serrage 50 Nm (M10) ou 80 Nm (M12).

5.3 Monter la purge d’air des engrena-
ges

La purge d’air des engrenages est nécessaire pour
empécher des surpressions ou dépressions dans le
carter d’engrenages.

» Tenir compte en outre des informations
mentionnées sur la carte de purge d’air
des engrenages, dans le logement des
commutateurs de fin de course.

La vis de purge d’air se trouve sous le couvercle des

commutateurs de fin de course, voir

paragraphe 5.5, page 73.

» Déterminer la bonne position de la vis de purge
d’air, dépend de la position de montage confor-
mément aux illustrations suivantes.
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» Monter les deux demi-accouplements sur I'arbre
de sortie et sur le tube de sortie a I'aide des vis
jointes (couple de serrage 40 Nm) et les bloquer,
p. ex. pour arbre hexagonal (We66) ou arbre a
clavette (We19), a l'aide du circlip joint. S’assu-
rer que I'accouplement ne peut pas se déplacer
axialement et glisser de I'arbre.

» Tourner les demi-accouplements jusqu’a ce que

les dents coincident.

» Poser la chaine double sur les dents des demi-

accouplements de sorte que les extrémités de la
chaine se trouvent vers le haut.

» Monter la chaine conformément aux illustrations

suivantes.

» Remplacer la vis déterminée par la vis de purge
d’air, réutiliser la bague d’étanchéité en cuivre.
» Conserver la vis remplacée.

5.4 Monter I’'accouplement

5.4.1 Monter I'accouplement a chaine KKS

Lock propose des accouplements a chaine pour
compenser les petits défauts d’alignement de 1° et
6°. Ne pas combiner les différents types les uns
avec les autres.
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5.4.2 Monter I'accouplement a douille BKS

Lock fournit des accouplements a douille pour trans-
mettre les couples des actionneurs électriques et
manuels sans compensation angulaire.

» Monter I'accouplement a douille sur I'arbre de
sortie de l'actionneur et sur le tube de sortie a
I'aide des vis jointes (couple de serrage 40 Nm)
et les bloquer, p. ex. pour arbre hexagonal
(We66) a I'aide du circlip joint. S’assurer que
I'accouplement ne peut pas se déplacer axiale-
ment et glisser de I'arbre.

5.5 Régler le commutateur de fin de
course

Alafin du réglage, le commutateur de fin de course
déconnecte automatiquement deux positions de fin
de course définies du mouvement de rotation de
I'actionneur.

E Vous trouverez dans I'Internet, sous
www.lockdrives.com, une animation concer-
nant le réglage du commutateur de fin de
course.

Le commutateur de fin de course monté END20.20
resp. END20.40 couvre une plage de commutation

de 0-580 tours (EWA 10, EWA 12, EWA 14) resp.

0-395 tours (EWA 16) de l'arbre de sortie. Le com-
mutateur de fin de course END20.40 se différencie

du commutateur

de fin de course END20.20 par la présence des
commutateurs supplémentaires.

Les fonctions de commutation suivantes sont pré-

définies :

— Le commutateur « HI » déconnecte le sens de
rotation « | »

— Le commutateur « HII » déconnecte le sens de
rotation « Il »

» Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de course

» Démonter la garniture en caoutchouc pour
EWA 10 -14.
EWA 16 : cette garniture en caoutchouc se
trouve dans le logement des commutateurs de
fin de course en tant que porte-pieces, elle doit
étre conservée a I'extérieur du logement des
commutateurs de fin de course avec la présente
notice de montage et d’instructions une fois le
réglage terminé.

AVIS :

Dommages matériels dus a 'encrassement !

Risque d’encrassement en cas d’interruption de la

mise en service/mise a disposition de I'installation !

» Protégezlazone d'installation contre I'hnumidité
et la poussiére a l'aide de dispositifs appro-
priés.

» Sile potentiométre du répétiteur de position per-
turbe le réglage du commutateur de fin de
course, il peut étre démonté provisoirement.
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» S’assurer que les 6 vis des bagues d’arrét sont
desserrées et que les galets du commutateur de
fin de course se trouvent dans les encoches des
bagues d’arrét. Les galets du commutateur de fin
de course ne doivent pas étre basculés. Les 6 vis
doivent étre alignées. Cela correspond a I'état de
livraison, voir également l'illustration suivante.

1%E

» Raccorder une perceuse, a l'aide de I'adaptateur
(hexagone 6 mm) de la garniture en caoutchouc,
a I'extrémité de I'arbre moteur.

» Tourner a l'aide de la perceuse dans le sens de
rotation « | » (voir fleche de sens de rotation a
cété de I'arbre de sortie) jusqu’a la position de fin
de course.

AVIS :

Dommages matériels !

L’actionneur risque d’étre endommagé si la
vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas
d’utilisation d’une perceuse a percussion.

» Travailler & une vitesse de rotation peu élevée,
max. 1400 min™! lors de I'utilisation de la per-
ceuse et atteindre lentement les positions de fin
de course.

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion !

» Serrer les 3 vis des bagues d'arrét du commuta-
teur de fin de course « HI » a l'aide de la clé pour
vis six pans creux de la garniture en caoutchouc
comme suit : poser tout d'abord la vis en tournant
la partie fine de la clé pour vis six pans creux.
Puis serrer la vis de 3—-4 tours. Un serrage trop
fort bloque la roue du commutateur de fin de
course et risque d'endommager la roue dentée.
Comme alternative, on peut utiliser une clé dyna-
mométrique, couple de serrage 0,17 Nm. Une
clé dynamométrique appropriée, ouverture
1,5 mm, est disponible chez Lock en tant
qu'accessoire.
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Ao T

Danger de mort par chute d’objets !

Risque de dépassement d’une position de fin de
course en cas de réglage incomplet du commuta-
teur de fin de course. Des piéces de la ventilation
(vitre par exemple) risquent de se briser et de tom-
ber en cas de dépassement de la position de fin de
course.

» Toujours serrer impérativement les vis des
3 bagues d'arrét du sens de rotation correspon-
dant!

» Tourner l'actionneur jusqu'a l'autre position de fin
de course « Il » comme décrit précédemment
(voir sens de rotation de la fleche a cété de
I'arbre de sortie).

» Serrer les 3 vis des bagues d’arrét du commuta-
teur de fin de course « HII » comme décrit précé-
demment.

s s s mH o - FSESES
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Humidité dans le logement des commutateurs de
fin de course !

Le commutateur de fin de course risque de tomber
en panne en cas de corrosion. Des piéces de la
ventilation (vitre par exemple) risquent de se briser
et de tomber en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course. Risque de blessure des per-
sonnes se trouvant a proximité.

» Veillezace que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec, séchez-le dans le cas
contraire.

» Remonter le couvercle des commutateurs de fin
de course et la garniture en caoutchouc a l'aide
des 4 vis et des 4 rondelles en plastique Pour le
type EWA 16, conserver la garniture plate en tant
que porte-piéces avec la présente notice de
montage et d’instructions a I'extérieur du loge-
ment des commutateurs de fin de course.

Pour le modéle avec commutateur supplémentaire
END20.40, le réglage des commutateurs de fin de
course « HI » et « HII » régle automatiquement les
commutateurs supplémentaires « SI » et « SII »
également.
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5.6 Monter le répétiteur de position
PAR 06

Le répétiteur de position transmet la position de
I'actionneur a la régulation.

Le répétiteur de position est déja monté d’usine a la
commande. Pour en effectuer le réglage, se reporter
au paragraphe 5.7, page 77. S'il s’agit d’'un équipe-
ment ultérieur, procéder comme suit :

Procéder au réglage du commutateur de fin
de course avant de monter le répétiteur de
position, voir paragraphe 5.5, page 73.

Il n’est plus possible de régler le commuta-
teur de fin de course une fois que le répéti-
teur de position est monté. Il est alors
nécessaire de démonter le répétiteur de
position pour procéder au réglage.

Le répétiteur de position standard PAR 06 couvre
une plage de commutation de 0-85,4 tours
(EWA 10, EWA 12, EWA 14) resp. 0-57,9 tours
(EWA 16) de l'arbre de sortie.

» Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de course et la garniture en caoutchouc, voir
paragraphe 5.5, page 73.

» Monter la roue a pignon avec I'axe et la vis dans
la téle du commutateur de fin de course, couple
de serrage 10 Nm. Maintenir 'axe a 'aide de la
clé pour vis six pans creux de la garniture en
caoutchouc. La roue dentée doit ici s’engrener
dans la denture de la petite roue dentée du com-
mutateur de fin de course.

» Sélectionner le potentiomeétre et la roue dentée
dans le tableau suivant en fonction du nombre de
tours souhaité de I'arbre de sortie. Les données
du tableau sont des valeurs maximales, le nom-
bre effectif de tours doit toujours étre plus petit.
Vous obtiendrez une précision maximale lorsque
le nombre de tours correspond le plus possible a
la valeur de la colonne 1 resp. 2 du tableau sui-
vant.

Nombre de tours Nombrede
max. de l'arbre de dentsdela
Ll Potentio- | roue den-
EWA 10 EWA 16 | métre tée
1,2 0,8 1:1 20
4,0 2,6 3:1 20
6,7 4,5 5:1 20
13,5 9,1 10:1 20
19,3 13,0 3:1 28
25,5 17,3 3:1 37
32,2 21,8 5:1 28
42,6 28,9 5:1 37
64,5 43,7 10:1 28
85,4 57,9 10:1 37

» Insérer le potentiométre avec la roue dentée,
avec écrou et rondelle-ressort, sélectionnée
conformément au tableau dans la téle du com-
mutateur de fin de course.

» Serrer le potentiométre avec la rondelle-ressort
posée (pour potentiometres avec filetage métal-
lique uniquement) et I'écrou.

(Couple de serrage 1,2 Nm)
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» Amener l'actionneur dans le sens de rotation

« | » (voir fleche de sens de rotation a c6té de
I'arbre de sortie) jusqu'a la position de fin de
course. Observer le pignon intermédiaire.

» A l'aide de la roue dentée fixée, tourner le poten-

tiométre dans le sens inverse du sens de
rotation du pignon intermédiaire Z54 jusqu'a
peu avant la position de fin de course.

» Déplacer la roue dentée de sorte que les dents
ne soient pas en prise. Serrer légérement les
deux vis M 3 de la roue dentée.

Z=37

o\

AVIS :

Dommages matériels !

de tours.

5.7 Régler le répétiteur de position

Le potentiomeétre sera détérioré et devra étre rem-
placé en cas de dépassement du nombre maximal

» Tenir compte du nombre maximal de tours de
I'arbre de sortie du potentiométre installé. Com-
mander un autre potentiométre le cas échéant.

Procéder au réglage du commutateur de fin
de course avant de monter le répétiteur de
position, voir paragraphe 5.5, page 73.

Il n’est plus possible de régler le commuta-
teur de fin de course une fois que le répéti-
teur de position est monté. Il est alors
nécessaire de démonter le répétiteur de
position pour procéder au réglage.

» Desserrer les vis M 3 de la roue dentée. Dépla-

cer la roue dentée sur I'arbre du potentiométre
de sorte que ses dents s’engrenent dans la roue
dentée. Resserrer ensuite les vis M 3, couple de
serrage 0,5 Nm.
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Z=37
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» Effectuer une marche d’essai de I'actionneur.
Faire ici attention a la concordance entre le sens
de rotation de I'arbre de sortie et le signal de
commande.

» Contréler al'aide d’un voltmétre que le répétiteur
de position est correctement réglé et fonctionne
correctement.

Humidité dans le logement des commutateurs de
fin de course !

Le commutateur de fin de course risque de tomber
en panne en cas de corrosion. Des piéces de la
ventilation (vitre par exemple) risquent de se briser
et de tomber en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course. Risque de blessure des per-
sonnes se trouvant a proximité.
» Veillez ace que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec, séchez-le dans le cas
contraire.

» Monter le couvercle des commutateurs de fin de
course et la garniture en caoutchouc, voir
paragraphe 5.5, page 73.

Les cables et les fils ne doivent en aucun cas
toucher les roues dentées.

» Poser le cable de la commande p.ex.
dans une encoche de la téle du commu-
tateur de fin de course et utiliser des
serre-cables.
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6 Raccordement électrique et
mise en service

Seul un personnel qualifié est autorisé a effectuer le
raccordement électrique et la mise en service une
fois le montage de I'actionneur terminé.

6.1 Raccordement au réseau pour les
moteurs a courant alternatif tri-
phasés et les moteurs a courant
continu

E Pour les actionneurs avec raccordement au
réseau triphasé ou avec raccordement au
courant continu, les commutateurs de fin de
course « HI » et « HII » et les commutateurs
supplémentaires optionnels « SI » et « SII »
sont connectés a la commande. Le déclen-
chement de fin de course doit étre assuré par
la commande.

Connecter les commutateurs de fin de
course

6.1.1

» Respecterla puissance de rupture maximale des
commutateurs pour une section de conducteur
de 0,75 mm?.

Fonctionnement des commutateurs de fin de
course avec :

— Basse tension :

Commutateurs principaux, commutateurs stan-
dard, 250 VAC, 6 A ;

commutateurs supplémentaires, 230 VAC, 6 A
ou avec :

— Treés basse tension < 30 VDC, intensité > 20 mA
jusqu’a max. 100 mA

AVIS :

Dommages matériels !

Le commutateur ne commute plus fiablement
apres fonctionnement avec différentes tensions et
intensités.

» Faire fonctionner une fois avec basse tension
(p. ex. 230 V AC) puis ne plus faire fonctionner
le commutateur de fin de course activé avec
trés basse tension (24 V DC) !

» Respecter la plage admissible des intensités
pour tres basse tension de 20 mA minimum a
100 mA maximum.

» Démonter le couvercle des commutateurs de fin
de course et la garniture en caoutchouc, voir
paragraphe 5.5, page 73.

» Passer la ligne de raccordement (section de
cable 6-12 mm) par le passe-cable a vis
M20x1,5.

» Connecter les cables aux bornes comme suit :

Etendue de livraison standard avec END20.20 :

— Connexion commutateur « HI » : bornes 1
et2.

— Connexion commutateur « HII » : bornes 7
et 8.

En option avec END20.40 :

— Connexion commutateur « SI » : bornes 4
et 5.

— Connexion commutateur « SII » : bornes 10
et11.
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E Les cébles et les fils ne doivent en aucun cas
toucher les roues dentées.

» Poser le cable de la commande p.ex.
dans une encoche de la téle du commu-
tateur de fin de course et utiliser des
serre-cables.

» Raccorder le conducteur de protection a la
connexion PE (couple de serrage 8 Nm). Si le
fabricant de la commande a prescrit une ligne
blindée, le blindage peut étre raccordé a la

A
@

» En cas d'utilisation des commutateurs « SI » et
« SII », les connecter sur un circuit de sécurité
séparé avec fonction de coupure d’urgence
(p-ex. contacteur séparé).

Sl SI L
N 11 10 5 4

-+ L1

L2
L3

\\

» Serrer le passe-cable a vis.
» Remonter le couvercle des commutateurs de fin

de course et la garniture en caoutchouc a l'aide
des 4 vis et des 4 rondelles en plastique Pour le
type EWA 16, conserver la garniture plate en tant
que porte-piéces avec la présente notice de
montage et d’instructions a I'extérieur du loge-
ment des commutateurs de fin de course.

Cables coincés !

Risque de dérangements en cours de fonctionne-
ment a cause de cables coincés.

» Veiller & ne coincer aucun céble.

» Veiller & ce que I'étanchéité soit assurée.

Humidité dans le logement des commutateurs de
fin de course !

Le commutateur de fin de course risque de tomber
en panne en cas de corrosion. Des piéces de la
ventilation (vitre par exemple) risquent de se briser
et de tomber en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course. Risque de blessure des per-
sonnes se trouvant a proximité.

» Veillezace que le logement des commutateurs
de fin de course soit sec, séchez-le dans le cas
contraire.
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6.1.2 Raccordement électrique des moteurs

triphasés

AVIS :

La tension et la fréquence de la source de courant
ne correspondent pas aux indications de la plaque
signalétique du moteur électrique.

Risque de détérioration de I'actionneur.

» S’assurer que la tension et la fréquence de la
source de courant correspondent aux indica-
tions de la plaque signalétique du moteur élec-
trique.

Les moteurs sont livrés équipés de cordons
d’essai. Ceux-ci servent a contréler le fonc-
tionnement des moteurs a l'usine.

» Enlever les cordons d’essai lors du rac-
cordement du moteur et utiliser des
lignes de raccordement appropriées.

» Connecter impérativement le conducteur de pro-
tection conformément a la norme DIN VDE 0100
a la borne de conducteur de protection du
moteur électrique.

» Démonter le couvercle du bornier.

AVIS :

Dommages matériels dus & I'encrassement !

Risque d’encrassement en cas d’interruption de la

mise en service/mise a disposition de l'installation !

» Protégezla zone d'installation contre I'hnumidité
et la poussiére a l'aide de dispositifs appro-
priés.

» Passer la ligne de raccordement par le passe-
cable a vis M 20x1,5, enlever le cas échéant le
bouchon de fermeture.

» Connecter le moteur électrique :

— Conducteur de protection a la borne PE
— Phase L1 alaborne U1
— Phase L2 ala borne V1
— Phase L3 ala borne W1

w2 U2 V2

» Amener I'actionneur dans une position entre les
deux positions de fin de course a I'aide de la per-
ceuse.

AVIS :

Dommages matériels !

L’actionneur risque d’étre endommagé si la
vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas
d’utilisation d’une perceuse a percussion.

» Travailler a une vitesse de rotation peu éleveée,
max. 1400 min™! lors de l'utilisation de la per-
ceuse et atteindre lentement les positions de fin
de course.

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion !
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» Déterminer le sens de rotation de I'actionneur en
mettant brievement en marche le moteur et com-
parer ce sens avec la fleche de sens de rotation
a coté de I'arbre de sortie.

Danger de mort en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course.

Des piéces de la ventilation (vitre par exemple) ris-
quent de se briser et de tomber en cas de dépas-
sement des positions de fin de course. Risque de
blessure des personnes se trouvant a proximité.

» Le sens de rotation « | » doit étre commuté
avec le commutateur de fin de course « HI » et
le sens de rotation « Il » avec le commutateur

de fin de course « HII ».

» Le cas échéant, inverser les phases L1 et L2
pour inverser le sens de rotation.

» Remonter le couvercle du bornier.

AVIS :

Dommages matériels en cas d’humidité dans le

bornier !

Le moteur risque de tomber en panne en cas de

corrosion et devra étre remplacé.

» Veiller a ne coincer aucun cable.

» Veiller a ce que I'étanchéité soit assurée.

» Le passe-cable a vis doit étre si possible dirigé
vers le bas.

» Veillez a ce que la zone d'installation soit
séche, séchez-la dans le cas contraire.

Danger de mort di aux forces mécaniques !

Une inversion de phases dans le réseau d’alimen-
tation en courant provoque une inversion du sens

de rotation de I'actionneur. Les commutateurs de

fin de course sontinopérants en cas d’inversion de
phases.

» Installer des détecteurs d’ordre de phases en
amont de la commande de 'actionneur.

Raccordement électrique du moteur a
courant continu

AVIS :

Risque de détérioration de I'actionneur.

La tension et la fréquence de la source de courant
ne correspondent pas aux indications de la plaque
signalétique du moteur électrique.

6.1.3

» S’assurer que la tension et la fréquence de la
source de courant correspondent aux indica-
tions de la plaque signalétique du moteur élec-
trique.

» Démonter le couvercle du bornier.
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AVIS : A DANGER :

Dommages matériels dus a I'encrassement !

Risque d’encrassement en cas d’interruption de la

mise en service/mise a disposition de I'installation !

» Protégez la zone d'installation contre I'humidité
et la poussiére a l'aide de dispositifs appro-
priés.

» Passer la ligne de raccordement par le passe-
cable a vis M 20x1,5, enlever le cas échéant le
bouchon de fermeture.

» Connecter le moteur électrique :
— Conducteur A1 = plus [+] 24VDC
— Conducteur A2 = moins [-] 24VDC

o O
o O

A0 TA1

» Amener I'actionneur dans une position entre les
deux positions de fin de course a 'aide de la per-
ceuse.

AVIS :

Dommages matériels !

L’actionneur risque d’étre endommagé si la

vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas

d’utilisation d’'une perceuse a percussion.

» Travailler a une vitesse de rotation peu élevée,
max. 1400 min! lors de I'utilisation de la per-
ceuse et atteindre lentement les positions de fin
de course.

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion !

Danger de mort en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course.

Des piéces de la ventilation (vitre par exemple) ris-
quent de se briser et de tomber en cas de dépas-
sement des positions de fin de course. Risque de
blessure des personnes se trouvant a proximité.

» Le sens de rotation « | » doit étre commuté
avec le commutateur de fin de course « HI » et
le sens de rotation « Il » avec le commutateur

de fin de course « HII ».

» Déterminer le sens de rotation de I'actionneur en
mettant brievement en marche le moteur et com-
parer ce sens avec la fleche de sens de rotation
a cbté de I'arbre de sortie.

» Le cas échéant, inverser les conducteurs A1 et
A2 pour inverser le sens de rotation.

» Remonter le couvercle du bornier.

AVIS :

Dommages matériels en cas d’humidité dans le

bornier !

Le moteur risque de tomber en panne en cas de

corrosion et devra étre remplacé.

» Veiller a ne coincer aucun céable.

» Veiller a ce que I'étanchéité soit assurée.

» Le passe-cable a vis doit étre si possible dirigé
vers le bas.

» Veillez a ce que la zone d’installation soit
séche, séchez-la dans le cas contraire.
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6.2 Raccordement au réseau pour les
moteurs a courant alternatif
monophasés

Danger de mort en cas de dépassement des posi-
tions de fin de course.

En cas de commutation trop rapide du sens de
rotation, I'actionneur risque de continuer de tour-
ner dans le méme sens et la position de fin de
course risque d’étre dépassée.

Des piéces de la ventilation (vitre par exemple) ris-

quent de se briser et de tomber en cas de dépas-

sement des positions de fin de course. Risque de

blessure des personnes se trouvant a proximité.

» Pour inversion du sens de rotation, la commu-
tation doit avoir lieu via une position « Off ».

» Pourinversion du sens de rotation du moteur, il

est nécessaire d'utiliser un relais de temporisa-
tion d'environ 2 secondes dans la commande.

AVIS :

Risque de détérioration de I'actionneur.

La tension et la fréquence de la source de courant
ne correspondent pas aux indications de la plaque
signalétique du moteur électrique.

» S’assurer que la tension et la fréquence de la
source de courant correspondent aux indica-
tions de la plagque signalétique du moteur élec-
trique.

Les moteurs sont livrés équipés d’une ligne de rac-
cordement a 4 conducteurs.

Pour les options de raccordement spéciales,
un sixieme cordon, avec gaine de protection,
non raccordé se trouve temporairement
dans le logement des commutateurs de fin
de course. Cela est sans signification pour le
raccordement et la mise en service en liaison
avec le commutateur de fin de course
END 20.

E Dans le cas d’un raccordement au réseau
monophasé, le moteur est directement
déconnecté via les commutateurs de fin de
course « HI » et « HII ». Les commutateurs
supplémentaires optionnels « SI » et « SII »
sont livrés montés en série avec « HI » et
« HII ».

Pour inversion du sens de rotation, la com-
mutation doit avoir lieu via une position
« Off ».

Pour inversion du sens de rotation du
moteur, il est nécessaire d'utiliser un relais
de temporisation d'environ 2 secondes dans
la commande.

» Connecter la ligne de raccordement dans une
boite de dérivation appropriée en respectant
I'identification des conducteurs et le schéma des
connexions du fabricant de la commande.

Version Europe :

- Conducteur jaune-vert = conducteur de pro-
tection (PE)

— Conducteur bleu = conducteur neutre
(3/N=N)

— Conducteur vert = phase pour sens de rota-
tion I (1/A=L)

— Conducteur noir = phase pour sens de rota-
tion Il (2/Z2=L1)

Version Amérique du Nord (120 V et 240V /

60 Hz):

— Conducteur vert = conducteur de protection
(PE)

— Conducteur blanc = conducteur neutre (N a
120 V) (COM a 240V)

— Conducteur noir = phase pour sens de rota-
tion | (L)

— Conducteur rouge = phase pour sens de rota-
tion Il (L1)
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Les commutateurs de fin de course sont déja
cablés. Sile cablage doit étre modifié, procé-
der comme au paragraphe 6.1.1, page 79.

En cas de connexion de plusieurs actionneurs, cha-
que actionneur doit étre commuté via un commuta-
teur ou un relais sépareés.

6.3 Régler le disjoncteur-protecteur
(a prévoir par I'utilisateur) du
moteur

» Régler le disjoncteur-protecteur du moteur a
I'aide de la commande a prévoir par I'utilisateur
sur la valeur de connexion correspondant a la
plaque signalétique du moteur électrique.

» Démarrer I'entrainement en mode On/Off.

» Ultiliser I'actionneur sous charge dans la zone de
travail entre les points de coupure. Mesurer et
contréler la consommation de courant du moteur
pendant un processus complet ouverture et fer-
meture.

» Régler le disjoncteur-protecteur du moteur sur
une valeur supérieure de 5% a la valeur mesu-
rée. La valeur réglée ne doit pas dépasser la
puissance connectée du moteur de plus de 3%
(protection contre les surcharges).

Tous les moteurs monophasés sont équipés d'usine
d'un disjoncteur thermique intégré qui protége le
moteur contre les surchauffes.

6.4 Connecter le répétiteur de posi-
tion PAR 06 (option)

Poser la ligne de raccordement du potentiométre
comme trés basse tension fonctionnelle séparée
des autres lignes ou blindée conformément a la
CEM.

» Sile répétiteur de position n’est pas prémonté
d’usine, visser un passe-cable a vis, dimension
M 16x1,5, dans le carter. Passer la ligne de rac-
cordement (section de cable 4-10 mm) dans le
passe-cable et la rendre étanche.

)

.
—
| —
(G

Q75

e

o\

» Connecter la ligne de raccordement aux bornes
21, 22, 23 du potentiométre conformément au
schéma de connexion suivant.

Il est possible pour cela de retirer la fiche de rac-
cordement au potentiometre.
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E Les cébles et les fils ne doivent en aucun cas
toucher les roues dentées.

» Poser le cable de la commande p.ex.
dans une encoche de la tdle du commu-
tateur de fin de course et utiliser des
serre-cables.

6.5 Mise en service

AVIS :

L’utilisation d’'un groupe de mécanismes 1Cm
approprié conformément a la norme DIN 15020
constitue la condition de base d’une longue durée
de vie de 'actionneur.

» Reégler lacommande/régulation conformément
a ce groupe de mécanismes.

» Lock recommande de monter un compteur
d’heures de service.

Effectuer une marche d’essai a la fin du montage.
Respecter ici les étapes suivantes :

» Sécuriser la zone dangereuse conformément
aux prescriptions en vigueur avant d'activer
I'actionneur.

» Ne pas démarrer I'actionneur en mode automati-
que, mais en mode On/Off.

» Contr6ler le fonctionnement du commutateur de
fin de course ainsi que les points d’arrét pour les
deux sens de rotation.

» Sinécessaire, corriger le réglage du commuta-
teur de fin de course.

» Contréler la position de montage et le serrage de
la vis de purge d’air, voir paragraphe 5.3,
page 71 ainsi que le montage du couvercle des
commutateurs de fin de course et du couvercle
du bornier.

» Controler la correspondance des sens de rota-
tion « | » et « Il » avec « Ouvert »/« Fermé ».

» Monter le couvercle des commutateurs de fin de
course, voir paragraphe 5.5, page 73.

Danger de mort di & I'électricité et aux forces
mécaniques !

Des fonctions supérieures telles que alarme de
vent ou alarme de pluie peuvent provoquer le
démarrage de I'actionneur méme en position

« Arrét ».

Pour les actionneurs avec moteur monophasé, le
disjoncteur thermique (contréle de la température)
est cablé en interne. En cas de déclenchement du
disjoncteur thermique, I'actionneur redémarre
automatiquement aprés le refroidissement.

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur 'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. a I'aide d’un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

» Pour les moteurs a courant alternatif monopha-
sé, s’assurer que tous les condensateurs sonta
I'état déchargé avant de commencer les opéra-
tions.

7 Fonctionnement

71 Bruit

Le bruit émis (niveau de pression acoustique) au
poste de travail est inférieur a 70 dB (A).

7.2 Echauffement

L'actionneur n'est pas approprié pour un fonctionne-
ment en continu. Respectez les indications concer-
nant la durée de mise en circuit mentionnées au
paragraphe 4.2, page 69.

Risque de bralures !

L’actionneur peut atteindre une température supé-
rieure a 60 °C.

» Prévoir p. ex. une protection contre les
contacts accidentels.
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8 Inspection et entretien

Seul un personnel qualifié est autorisé a effectuer
des travaux d’inspection et d’entretien.

Danger de mort par chute d’objets !

La chute d’objets risque de mettre en danger les
personnes.

» Sécuriser la zone dangereuse par des rubans
de balisage.

Danger de mort di & I'électricité et aux forces
mécaniques !

Des fonctions supérieures telles que alarme de
vent ou alarme de pluie peuvent provoquer le
démarrage de I'actionneur méme en position

« Arrét ».

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur 'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. a l'aide d’'un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

» Tenir compte du risque de charges résiduelles
éventuelles dans les condensateurs (p. ex.
pour les moteurs monophasés). Avant tous tra-
vaux d’entretien, contréler les condensateurs a
I'aide d’un multimetre approprié.

8.1 Délais d’entretien

Respecter les intervalles d’entretien prescrits par la
loi ou d’autres réglements.

Période Travaux

3 mois ou — Controler si I'extérieur de

25 heures de I'engrenage et la zone située

service sous 'emplacement de mon-
tage présentent des fuites
d’huile, voir paragraphe 10.4,
page 90

6 mois ou Contréler le bruit de fonctionne-

50 heures de ment de I'actionneur, consulter

service le fournisseur le cas échéant.

12 mois ou — Controler 'usure de la roue a vis

100 heures de | sans fin sur I'arbre, voir

service paragraphe 8.2.1, page 88

Controler la fonction de commu-

tation et les points d’arrét des

commutateurs de fin de course

« HI », « HII », « SI » et « SII »

Contrdler la fixation et 'usure

des accouplement sur le train

de sortie, resserrer ou rempla-

cer les accouplements si néces-

saire

— Pour les accouplements a chai-
ne KKS, lubrifier légérement la
chaine et les dents des demi-
accouplements et enlever la
graisse superflue

— Controler 'usure et la corrosion
de la chaine et des dents des
demi-accouplements, rempla-
cer si nécessaire

— Controdler que I'actionneur est
correctement fixé, resserrer si
nécessaire

— Controler les raccordements
électriques du moteur et du
commutateur de fin de course
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8.2 Etapes d’entretien

Controler 'usure de la roue a vis sans
fin sur I'arbre

8.2.1

» Amener I'actionneur dans une position sans
charge.
» Couper I'alimentation en courant.

E Pour effectuer les travaux suivants, s’assurer
que la charge ne peut pas se mettre sponta-
nément en mouvement apres désaccouple-
ment de I'actionneur.

Danger de mort di aux forces mécaniques !

Le desserrage de I'accouplement et le désaccou-
plement du train de sortie rendent les commuta-
teurs de fin de course inopérants.

» Réaccoupler I'actionneur et le train de sortie
dans la méme position ou régler de nouveau
les commutateurs de fin de course avant la
mise en service.

» Désaccoupler I'actionneur du train de sortie de
sorte que I'arbre de sortie puisse tourner libre-
ment.

» Contrbler sil'engrenage a du « jeu » en tournant
I'arbre de sortie de I'actionneur. En cas de « jeu »
notable, démonter I'actionneur et le retourner au

» fabricant pour contréle, voir paragraphe 9,
page 89. Si le « jeu » est faible, réaccoupler
I'actionneur au train de sortie.

Type « Jeu » maximum sur I'arbre de
sortie

EWA10 |3°

EWA12 |4°

EWA 14 |3°

EWA16 |2°

8.2.2 Contrdler 'usure des autocollants

» Contréler siles autocollants apposés d’usine
sont complets et lisibles.
— Nettoyer les autocollants (voir
paragraphe 8.3, page 88).
— Remplacer les autocollants endommagés ou
illisibles. Pour cela, s’adresser au fabricant.

8.3 Nettoyage

» Couper I'alimentation en courant.

» Enleverla grosse poussiere avec précaution. Ne
jamais utiliser des objets tranchants ou pointus !

» Pour un nettoyage humide, utiliser une brosse
douce et un peu d'eau et un produit de nettoyage
manuel doux le cas échéant. Veiller a ce que de
I'eau ne pénétre pas dans I'engrenage par l'ori-
fice de ventilation. Cela risquerait d'endomma-
ger l'engrenage.

» L'utilisation de solvants ou de produits de net-
toyage agressifs est interdite. Cela risquerait
d’attaquer les garnitures d’étanchéité et de les
user prématurément.

» Le nettoyage de I'engrenage au nettoyeur haute
pression est interdit. Cela risquerait de faire
pénétrer de I'eau dans I'engrenage et ainsi
d’endommager les garnitures d’étanchéité.
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9 Démontage

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder
au démontage de 'actionneur.

9.1 Démontage de I'actionneur

Danger de mort da a I'électricité et aux forces
mécaniques !

L’actionneur risque de démarrer intempestive-
ment.

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur l'ins-

tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. a l'aide d’un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

» Tenir compte du risque de charges résiduelles
éventuelles dans les condensateurs (p. ex.

pour les moteurs monophasés). Avant tous tra-

vaux d’entretien, contréler les condensateurs a
I'aide d’un multimetre approprié.

Danger de mort par chute d’objets !

La chute d’objets risque de mettre en danger les
personnes.

» Sécuriser la zone dangereuse par des rubans
de balisage.

» Amener I'actionneur dans une position sans
charge.

» Démonter toutes les connexions électriques.

» Démonter la liaison entre I'arbre de sortie et le
tube de sortie.

» Remplacer la vis de purge d’air par la vis M6
incluse dans la livraison.

» Démonter I'actionneur.

10  Elimination des dérange-
ments

Danger de mort di aux forces électriques ou
mécaniques !

Des fonctions supérieures telles que alarme de
vent ou alarme de pluie peuvent provoquer le
démarrage de I'actionneur méme en position

« Arrét ».

» Avant tous travaux sur I'actionneur ou sur l'ins-
tallation, couper I'alimentation en courant et la
sécuriser contre toute remise sous tension,

p. ex. a l'aide d’un cadenas. Cette disposition
s’applique également aux circuits électriques
auxiliaires tels que commutateur de fin de
course, chauffage auxiliaire ou convertisseur
de fréquence. Il ne suffit pas que la commande
soit commutée sur « Arrét ».

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder a
I'élimination des dérangements.

10.1 Dérangement : panne de courant

» Couper I'alimentation en courant, p.ex. en
déconnectant le fusible, pour empécher un redé-
marrage intempestif de I'actionneur.

» Pour activer le fonctionnement de secours, tour-
ner 'actionneur par I'arbre moteur a I'aide d’une
perceuse et de 'adaptateur de la garniture en
caoutchouc, voir paragraphe 5.5, page 73 dans
la position de travail voulue.

Les positions de fin de course ne doivent pas
étre dépassées.
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AVIS :

Dommages matériels !

L’actionneur risque d’étre endommagé si la
vitesse de la perceuse est trop élevée ou en cas
d’utilisation d’une perceuse a percussion.

» Travailler a une vitesse de rotation peu élevée,
max. 1400 min™" lors de l'utilisation de la per-
ceuse et atteindre lentement les positions de fin
de course.

» Ne pas utiliser de perceuse a percussion !

10.2 Dérangement : le moteur ne

démarre pas

» Controler les connexions électriques, également
la connexion du commutateur de fin de course.

» Contréler le disjoncteur-protecteur (installé par
I'utilisateur) du moteur et contrdler son réglage,
voir paragraphe 6.3, page 85. Si le défaut se
reproduit, cela peut étre di a une surcharge.

» Contréler si le galet du commutateur de fin de
course est basculé, réglage : voir
paragraphe 5.5, page 73.

» Pour les actionneurs avec raccordement au
réseau triphasé, contréler si le sens de rotation
« | »/« Il » concorde avec le commutateur de fin
de course « HI » et « HII ».

» Pour les actionneurs a moteur monophasé, il est
possible que le disjoncteur thermique du moteur
se soit déclenché. Couper I'alimentation en cou-
rant. Laisser I'actionneur refroidir pendant
20 minutes environ. Puis rétablir I'alimentation
en courant. Si le défaut se reproduit, cela peut
étre db a une surcharge.

10.3 Dérangement:dépassementdela

position de fin de course

» Controler que les bagues d’arrét a l'intérieur du
commutateur de fin de course sont correctement
fixées et que les commutateurs de fin de course
sont correctement réglés. Régler de nouveau les
commutateurs de fin de course le cas échéant,
voir paragraphe 5.5, page 73.

» Contr6ler la fonction de commutation électrique
des commutateurs « HI » et « HII » ainsi que des
commutateurs supplémentaires « SI » et « SII ».
Les commutateurs doivent étre connectés et
contr6lés en tant que contacts a ouverture. Il est
possible de simuler la position de fin de course
en basculant en arriere le galet de commutateur
de fin de course. Les galets de commutateur de
fin de course ne doivent pas étre basculés pour
faire fonctionner I'actionneur, voir
paragraphe 5.5, page 73.

» Contr6ler la fonction de commutation des
contacteurs de la commande a contacteurs-
inverseurs et les remplacer si nécessaire.

10.4

» Contrbler la position de montage et le serrage de
la vis de purge d’air, voir paragraphe 5.3,
page 71.

Dérangement : perte d’huile

» En cas de perte d’huile, contacter le fournisseur.

L’engrenage est lubrifié a vie. Il n’est normalement
pas nécessaire de remplacer I'huile d’engrenage.

10.5

» Avant la remise en service, s’assurer que tous
les composants sont correctement montés et
tous les raccordements correctement effectués.

» Remettre 'actionneur en service conformément
au paragraphe 6.5, page 86.

Remise en service
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11 Pieces détachées et rem-
placement de piéces

Seul un personnel qualifié est autorisé a procéder
au remplacement de piéces.

Utiliser exclusivement de piéces détachées d’ori-
gine et des lubrifiants d’origine.

En cas de dommages dis a la non-utilisation de
composants d’origine, tous droits découlant de la
garantie et droits a la garantie sont supprimeés.

Pour des raisons de sécurité des produits, Lock ne
fournit que des pieces détachées completes :
engrenages, moteurs électriques, commutateurs de
fin de course et potentiometres.

Seul un service aprés-vente agréé par la société
Lock est autorisé a remplacer ou réparer des pieces
d’engrenage.

Si, malgreé tout le soin apporté a la fabrication et aux
contréles, dans le respect des directives concernant
I'entretien (voir paragraphe 8, page 87), 'actionneur
devait tomber en panne dans la période de garantie
fixée par la loi ou dans la période de garantie conve-
nue par contrat, nous vous le remplacerions rapide-
ment et gratuitement.

Pour toute demande d’information ou commande de
piéces détachées, veuillez mentionner votre numé-
ro de commande client conformément a la plaque
signalétique du produit.

Vous trouverez de plus amples informations (p. ex.
catalogue de produits) sur Internet, sous :
www.lock.de

11.1

» Démonter I'actionneur, voir paragraphe 9.1,
page 89.

» Poser I'actionneur sur un support solide, moteur
dirigé vers le haut.

» Desserrer les vis hexagonales de la bride du
moteur et enlever le moteur.

» Controler si des restes de garniture d’étanchéité
adhérent a la face de bride du carter d’engrena-
ges et les enlever soigneusement le cas
échéant.

Remplacer le moteur

» Monter le moteur de rechange et la nouvelle gar-
niture d’étanchéité correspondante sur le carter
d’engrenages a I'aide des vis hexagonales, cou-
ple de serrage 25 Nm (M8) ou 10 Nm (M#6).

» Pour un moteur monophasé : connecter le cable
du commutateur de fin de course dans le bornier
du moteur, voir paragraphe 11.2, page 91.

» Monter I'actionneur, voir paragraphe 5, page 70
et paragraphe 6, page 79.

11.2 Cablage interne

Le céblage interne ici représenté n’est
nécessaire qu’en cas de dérangement/ lors
du remplacement du moteur. Toutes les
connexions sont réalisées d’usine.

11.2.1  Cablage interne du moteur monopha-

sé

Les schémas des connexions se trouvent a la fin de
la présente notice, voir page 210-212.

12 Accessoires

Pour toute demande d’information ou commande
d’accessoires, veuillez mentionner votre numeéro de
commande client conformément a la plaque signa-
|étique du produit.

Vous trouverez de plus amples informations (p. ex.

catalogue d’accessoires) sur Internet, sous :
www.lock.de

13 Stockage

Respecter les instructions suivantes concernant le

stockage :

— Stockage dans un local sec et bien aéré.

- Protection contre 'humidité du sol par stockage
sur étagére ou palette en bois.

— Protection contre la poussiére et la saleté.

— Protéger les surfaces non vernies par un revéte-
ment anticorrosion approprié.
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14 Garantie

Les délais et conditions concernant les droits a la
garantie sont mentionnés dans les Conditions
Générales de Vente.

La base de la garantie et de la durée de la garantie
est la vie utile mentionnée de I'actionneur conformé-
ment au groupe de mécanismes a condition que
toutes les prescriptions techniques soient respec-
tées.

Pendant la durée de la garantie, les actionneurs ne
peuvent étre ouverts qu’avec notre autorisation
expresse, tous droits découlant de la garantie et
droits a la garantie s’éteignent dans le cas contraire.
Exception : ouverture du logement des commuta-
teurs de fin de course pour régler les commutateurs
de fin de course.

15 Recyclage

Conformément a notre philosophie d’entreprise,
nous assumons nos responsabilités vis-a-vis des
hommes, des animaux et de notre nature. C’est
pourquoi il nous tient & cceur de préserver un envi-
ronnement ou il fait bon vivre.

Conformément a cette philosophie, nous vous
demandons de bien vouloir déposer métaux et
matiéres synthétiques usagés au centre de revalori-
sation compétent. Eliminer dans les régles de I'art
les composants électroniques, platines de circuits
imprimés équipées par exemple.

Eliminer les lubrifiants et les produits de nettoyage
dans le respect de I'environnement. Respecter les
dispositions légales en vigueur.

Respecter impérativement les instruction de sécuri-
té et d'utilisation spécifiques au produit mention-
nées dans cette documentation technique

Sous réserve de modifications.
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1 Inbouwverklaring conform
Europese machinerichtlijn
2006/42/EG, bijlage I,
nr. 1B

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

Hierbij verklaren wij, dat de volgende niet-voltooide
machines conform artikel 2g uitsluitend zijn bedoeld
om te worden ingebouwd of gemonteerd in een
andere machine of uitrusting:

Motorreductoren
EWA 10/EWA 12/EWA 14/EWA 16

De specifieke technische documenten conform bij-
lage VII B zijn opgesteld en worden op aanvraag per
post naar de bevoegde nationale instantie gestuurd.
Deze niet-voltooide machine voldoet aan de wezen-
lijke eisen van de volgende EG-richtlijnen:
Europese machinerichtlijn 2006/42/EG
Europese EMC-richtlijn 2004/108/EG

De volgende geharmoniseerde normen (of delen
van deze normen) zijn toegepast:

DIN EN ISO 12100:2010

Veiligheid van machines — Algemene regels voor
ontwerp — Risicobeoordeling en risicoreductie

DIN EN 60204-1:06/2007

Veiligheid van machines: Elektrische uitrusting van
machines

DIN EN 60034-5:09/2007

Roterende elektrische machines (alleen elektromo-
toren)

Deze niet-voltooide machine mag pas in bedrijf wor-
den genomen als is vastgesteld, dat de machine
waarin deze niet-voltooide machine moet worden
ingebouwd voldoet aan de bepalingen van de
machinerichtlijn.

Gemachtigde samensteller van de technische
documenten:
M. Bausch (adres zie boven)

Frank Lock
Bedrijfsleider

Ertingen, 25.06.2015
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2 Symboolverklaring en vei-
ligheidsinstructies

2.1 Symboolverklaring

Waarschuwingen

Waarschuwingen in de tekst worden door mid-
del van een gevarendriehoek aangeduid en
omlijnd.

Signaalwoorden aan het begin van een waarschu-

wing wijzen op de aard en de ernst van de gevolgen

als de instructies ter voorkoming van het gevaar niet

worden nageleefd.

— OPMERKING betekent dat er zaakschade kan
ontstaan.

— VOORZICHTIG betekent dat er licht tot middel-
zwaar letsel kan ontstaan.

- WAARSCHUWING betekent dat er zwaar letsel
kan ontstaan.

— GEVAAR betekent dat er levensgevaarlijk letsel
kan ontstaan.

Belangrijke informatie

Overige symbolen

E Belangrijke informatie zonder gevaar voor
personen of zaken wordt door het symbool
hiernaast aangegeven. Ook dit symbool is
omrand.

Symbool Betekenis

> Uit te voeren handeling

T Draaimoment in Nm bij een
omgevingstemperatuur van
40 °C en op 1000 m boven NAP

n Nominaal toerental 1/min of
min”" (rpm)

P Opgenomen vermogen van de
motor in kW

| Stroomsterkte in A

U Nominale spanning in V

~ Stroomsoort:
- ,3~" wisselspanning 3 fasen
- ,1~" wisselspanning 1 fase
- =" gelijkspanning

AL Totale lengte van de aandrijving
in mm

MD Motordiameter in mm

WL Lengte van de uitgaande as in
mm

We Type asuiteinde

m Gewicht in kg
Draairichting van de uitgaande

Jaa] |as
Onder spanning staande onder-
delen

De technische gegevens kunt u terugvinden op het
typeplaatje van de aandrijving en in de actuele pro-
ductcatalogus.

90000.0002.5946 / 2019.02

95



nl Vertaling montagehandleiding en gebruiksaanwijzing

2.2 Veiligheidsinstructies
Algemene veiligheidsinstructies

Lees vé6r de montage van de aandrijving de monta-
gehandleiding en gebruiksaanwijzing zorgvuldig en
volledig door.

Neem absoluut de volgorde van de in de montage-
handleiding en gebruiksaanwijzing vermelde stap-
pen in acht. Volg alle informatie van de
montagehandleiding en gebruiksaanwijzing op, in
het bijzonder alle informatie betreffende de veilig-
heid, het gebruik, het onderhoud en de instandhou-
ding. Bewaar de montagehandleiding en
gebruiksaanwijzing gedurende de gehele levens-
duur van het product resp. geef deze door aan de
gebruiker/eindverbruiker.

Levensgevaar bij niet-naleving van de volgende
veiligheidsinstructies!

» Onderbreek de stroomvoorziening voordat u
werkzaamheden aan de aandrijving gaat uit-
voeren.

» Vergewis u ervan dat alle mechanische en
elektronische componenten - in het directe
onderhoudsgebied - zich in een energievrije
toestand bevinden (bijv. geen condensatoren
met restlading, geen zwevende lasten en evt.
geen gespannen veren).

» Voordat de stroomvoorziening weer tot stand
wordt gebracht, moet u de gevarenzone verla-
ten en moet deze worden leeggemaaki.

» Bij verkeerde montage, inbedrijfstelling, ver-
keerd onderhoud enz. kunnen op grond van het
koppel van de aandrijving persoonlijke letsels
niet worden uitgesloten.

» Personen mogen zich niet in de gevarenzone
van hangende lasten bevinden.

» Staat de aandrijving onder druk, dan mogen er
absoluut geen schroeven, koppelingen of ove-
rige onderdelen worden losgemaakt. Uitzonde-
ring: de ontluchtingsplug mag worden
losgemaakt, zie paragraaf 5.3, pagina 102.

» Neem ook de nationale voorschriften, normen,
richtlijnen evenals veiligheids- en ongevallen-
preventievoorschriften in acht.

OPMERKING:

Overbelasting van de aandrijving.

Materiéle schade door te grote koppels!

» Overschrijd de elektrische aansluitwaarden
van de aandrijving niet, anders kan de aandrij-
ving door te grote koppels worden overbelast
en vernietigd.

Ondanks een zorgvuldige planning en de inachtne-
ming van alle voorschriften kunnen niet alle gevaren
en restrisico's worden uitgesloten.

Waarschuwingen voor risico’s en restrisico’s

Levensgevaar bij niet-naleving van de volgende
veiligheidsinstructies!

» Onderbreek de stroomvoorziening voordat u
werkzaamheden aan de aandrijving of de
installatie gaat uitvoeren en beveilig de stroom-
voorziening bijv. met een slot tegen herinscha-
kelen. Dit geldt ook voor hulpstroomkringen
zoals eindschakelaars of standverwarming.
Het uitschakelen van de besturing met ,Halt” is
ontoereikend. Door hiérarchisch hogere func-
ties zoals de wind- of regenmelding kan de aan-
drijving ook in de stand ,Halt” gaan draaien.

» Door aangebouwde of aangedreven onderde-
len kan men worden gegrepen, opgewikkeld en
ingeklemd. Neem onder andere de veiligheids-
afstanden conform EN 349 en ISO 13857 in
acht en zorg voor passende veiligheidsmaatre-
gelen, bijv. geschikte veiligheidsvoorzieningen
of dodemansinrichting.

» Door de aard van de constructie zijn de aandrij-
vingen zelfremmend. Desondanks kan een
defect aan de zelfremming niet volledig worden
uitgesloten (zelfremming = de uitgaande as
blijft nadat de motor is uitgeschakeld in
dezelfde positie staan, ook onder belasting).
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— Als aan alle technische voorwaarden is voldaan,
is de aandrijving geschikt voor een gebruiksduur
conform drijfwerkgroep 1Cm van de norm
DIN 15020.

- Aangebouwde of aangedreven onderdelen kun-
nen een geringere gebruiksduur hebben dan de
aandrijving zelf.

2.3 Gekwalificeerd personeel

Alle werkzaamheden die hierna worden beschre-
ven, moeten door gekwalificeerd personeel worden
uitgevoerd.

Gekwalificeerd personeel zijn personen:

— die op grond van hun opleiding, ervaring, onder-
wijs (bijv. door Lock gecertificeerde installateurs)
evenals hun kennis van de betreffende normen
en bepalingen, voorschriften betreffende de
ongevallenpreventie en bedrijfsverhoudingen,
door de voor de veiligheid van de installatie ver-
antwoordelijke persoon gerechtigd zijn om de
betreffende vereiste werkzaamheden uit te voe-
ren en hierbij mogelijke gevaren kunnen herken-
nen en voorkomen

— die opgeleid, geinstrueerd en gerechtigd zijn om
stroomkringen en apparaten conform de bepa-
lingen van de veiligheidstechniek in- en uit te
schakelen, te aarden en conform de functiever-
eisten doelmatig te markeren

— die kennis hebben van de elektrische en mecha-
nische systemen evenals van de bijbehorende
vaktermen

— die voldoende vertrouwd zijn met alle waarschu-
wingen en voorzorgsmaatregelen volgens deze
documentatie en de documentatie van de betref-
fende componenten en die de inhoud daarvan
snappen

— die een adequate veiligheidsuitrusting hebben
en die op het gebied van eerste hulp geschoold
zijn.

Personen die producten van de firma Lock Antriebs-

technik monteren, bedienen, demonteren of er

onderhoud aan uitvoeren, mogen niet onder invioed
zijn van alcohol, andere drugs of medicamenten die
het reactievermogen beinvioeden.

3 Productnaam

3.1 Fabrikant

Lock Antriebstechnik GmbH
Freimut-Lock-Strasse 2
D-88521 Ertingen - Germany

3.2 Omschrijving

Elektr. aandrijving

Artikelnummer 12210 (12212 | 12214 {12216

Types EWA [EWA |EWA [EWA
10 12 14 16
3.3 Leveringsomvang elektrische

aandrijving EWA 10-16

Bij de levering zijn inbegrepen:
— elektrische aandrijving EWA
- technische documentatie

— evt. toebehoren

De omvang van de levering kan bij levering
van deelcomponenten afwijken.
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3.4 Overzicht elektrische aandrijving

3
L §TW>
W0 775 (78S =
//3"%‘\( -

‘ 3
1 \ 4
//’7/" o2
AV =) =
Jgﬁ/’%%/; vy i 'ﬁ%\\
i

10

Rubberpakking (onderdelenhouder)
Behuizingsvoet (4x)

Typeplaatje elektrische aandrijving
Eindschakelaar

Kettingkoppeling (2x)*

Uiteinde uitgaande as (2x)
Afstandsmelder™

Aansluitkast

Elektromotor

Uiteinde motoras

Typeplaatje elektromotor
Ontluchtingsplug
Drijfwerkontluchtingskaart

Deksel van de eindschakelaar
Sticker ,delen onder elektrische spanning”

O NO G s~ ODND =

G O G G Y
a b WO - 00

16 Zeskant-adapter voor handmatig bedrijf
17 Inbussleutel

* gedeeltelijke omvang van de levering

Een beschrijving per module is te vinden in de
betreffende paragraaf.
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3.5 Typeplaatje

Elektr. aandrijving (voorbeeld)

1 2 3

I
EWA 12.1205 | 12212.1205.0605
Elektroantrieb 120 Nm 4,3 rom———4
We06 400V 50Hz E20 A60————— 5
2010.09 | KA1003[5000 - 1340252

Lock Antrebsteg/nnik GmipH = 8852{1 E
www.|pckdrives.fom

tingen = Germaqy

I
11 10 9 8 7 6

Versie

Draaimoment T

Artikelnummer

Nominaal toerental n

AB0 voor buitenmontage/montage in een stal.

Chargenummer

Type eindschakelaar

Ordernummer van de klant
9 Nominale spanning U

10 Bouwjaar/maand

11 Asuiteinde We

0O NO G A~ ODND =

Elektromotor (voorbeeld)

Th.CLF IP556 EN 60034 S3-40%

9 8 7

1 Motortype
2 Versie elektrische aandrijving

Aantal fasen

Motorserienummer

Artikelnummer van de motorfabrikant
Technische gegevens motor
Inschakelduur motor
Beschermklasse IP (DIN EN 60529)
Isolatieklasse elektromotor
CE-markering elektromotor

©O W O N O O~ W

-

4 Reglementair gebruik

41 Gebruiksdoel

De precieze productbeschrijving van de geleverde
uitvoering kunt u terugvinden op de vrachtbon en
het typeplaatje.

Speciale aandrijving uitsluitend voor ventilatie en
scherming binnen de industriéle sector ten behoeve
van

— Nokluchting: lineair aangebrachte boven-
hoofdse beglazing, bijv. in kassen, tuincentra,
kantoorgebouwen, hallen, stallen, luchting in
foliekassen.

- Gevelluchting: lineair aangebrachte beglazing,
bijv. in kassen, fassades, hallen, oprolbare zon-
wering bij stallen en kassen.

— Scherming: bijv. scherming met kabels of tand-
heugels in kassen, lamellensystemen aan fassa-
des.

Speciale aandrijving voor het positioneren van klep-
pen en schuiven binnen de industriéle sector na
afspraak met de fabrikant.

Onder andere zijn de volgende speciale uitvoerin-

gen leverbaar (niet voor elk type):

- Uitvoering A60 voor buitenmontage/montage in
een stal.

- Uitvoering met speciale motor/frequentieomvor-
mer.
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4.2 Gebruiksvoorwaarden

Voor het gebruik van de aandrijving gelden de vol-
gende gebruiksvoorwaarden:

— Draaimomenten, aanvullende inbouwmaten en
overige technische gegevens staan op het type-
plaatje en in de actuele productcatalogus.

— Gebruik de aandrijving niet voor continubedrijf,
de maximale inschakelduur is gerelateerd aan
60 minuten: 1 cyclus S3/40 % en 5 cycli S3/20 %
(d.w.z.in 60 minuten zijn 1 cyclus met 4 minuten
looptijd en 6 minuten stilstand evenals 5 cyclivan
elk 2 minuten looptijd en 8 minuten stilstand
mogelijk). Drijfwerkgroep 1Cm conform
DIN 15020.

— Op grond van de grotere warmteontwikkeling en
het geintegreerde wikkel-aardingscontact heb-
ben aandrijvingen met eenfasemotoren even-
tueel een kortere inschakelduur dan
aandrijvingen met driefasemotoren.

— Omgevingstemperatuurbereik voor gebruik met
standaardaandrijving; bij nominaal toerental
1-5min™": =5 °C tot +60 °C:; bij nominaal toe-
rental 6—9 min™': +5 °C tot +60 °C. Zie de cata-
logus voor andere versies. Luchtvochtigheid tot
maximaal 90 %, kortdurend tot 100 % mogelijk.

— Toegestane spanningsschommelingen tijdens
het bedrijf: + 5%

— Toegestane frequentieschommelingen tijdens
het bedrijf: + 3% /- 5%

— De inbouwpositie van de aandrijving kan naar
believen worden gekozen.

— Max. kracht op de uitgaande as (behuizingsaf-
stand 50 mm): radiaal 5000 N, axiaal 400 N.

— Bij het heffen van vrij zwevende lasten zoals hijs-
verwarming of assimilatieverlichting is het ver-
stellen van de installatie niet toegestaan als de
last zich in de buurt van personen bevindt. Het
complete systeem moet altijd door een valbevei-
liging worden beveiligd. Na beéindiging van het
verstelproces moet het systeem in de betref-
fende positie door geschikte middelen (bijv. fixa-
tie met ketting) worden beveiligd.

— Geschikt voor ,koude rookafvoer” in verkoop-
ruimten met sprinklersystemen, in Duitsland bij-
voorbeeld conform de Verkaufsstatten-
verordnung (verordening inzake verkoopruim-
ten), en in industrieel gebruikte ruimtes met

sprinklersystemen, in Duitsland bijvoorbeeld
conform Industriebaurichtlinie (richtlijn voor
industriéle gebouwen) 03/2000.

— Geschikt voor een omgevingstemperatuur van
105 °C (reactietemperatuur 72 °C) bij kortdu-
rend gebruik van maximaal 4 minuten met maxi-
maal 55 % van het aangegeven draaimoment T.

— De levensduur van de aandrijving neemt aan-
Zienlijk toe:

— bij schakelcycli, waarbij een regelmatige
afkoeling van de aandrijving mogelijk is

— bij lage belasting

— bij een korte inschakelduur

— Worden aandrijvingen met eenfasemotoren dui-
delijk onder de nominale belasting gebruikt, dan
kunnen zij heter worden. Dit kan tot een geredu-
ceerde inschakelduur leiden.

Voor uitgebreidere toepassingen zijn speciale uit-
voeringen leverbaar.

4.3 Beperkingen van het gebruik

Voor het gebruik van de aandrijving gelden de vol-

gende beperkingen:

— Belast de aandrijving niet met draaimomenten
die groter zijn dan het maximale draaimoment T.

— Gebruik de aandrijving niet met ongeoorloofde
spannings- en frequentieschommelingen.

— Gebruik de aandrijving niet voor het bedienen
van onderdelen die zich in de directe nabijheid
(onder handbereik) van personen bevinden.
Houd de veiligheidsafstanden conform
ISO 13857 aan.

— Stel de aandrijving niet bloot aan directe berege-
ning.

— Gebruik de aandrijving niet voor de bediening
van rook- en warmteafvoerinstallaties volgens
DIN 18232 resp. DIN EN 12101.

— Gebruik de aandrijving niet voor het bedienen
van automatisch werkende deuren of poorten.

— Gebruik de aandrijving niet in explosiegevaar-
lijke zones als daarvoor niet uitdrukkelijk toe-
stemming is verleend.

Constructieve wijzigingen aan de aandrijving zijn
niet toegestaan. Bij niet-naleving hiervan aanvaardt
de fabrikant geen aansprakelijkheid.
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4.4 Misbruik

Wij waarschuwen uitdrukkelijk tegen de volgende

vormen van misbruik:

— Gebruik de aandrijving niet voor het heffen van
hangende lasten in zones waar zich personen
ophouden.

— Gebruik de aandrijving niet voor het transporte-
ren van personen (bijv. voor personenliften e. d.).

5 Montage

Het monteren mag uitsluitend door gekwalificeerd
personeel worden uitgevoerd.

Hiervoor zijn de volgende gereedschappen en hulp-
middelen nodig:

— zeskant-adapter uit leveringsomvang

— inbussleutel uit leveringsomvang

- steek- of gaffelsleutel M6

— steek- of gaffelsleutel M10 bij EWA 10 - 14

— steek- of gaffelsleutel M12 bij EWA 16

— accuboormachine (geen slagboormachine!)

5.1 Transport

De aandrijving en het toebehoren zijn af fabriek voor
de betreffende overeengekomen transportwijze ver-
pakt. Transporteer de aandrijving alleen in de origi-
nele verpakking.

Neem bij handmatig transport de billijke menselijke
hef- en draagkrachten in acht. Vermijd schokken en
stoten. Let op beschadigingen aan de verpakking,
de aandrijving en het toebehoren.

Levensgevaar door vallende voorwerpen!

Vallende voorwerpen kunnen een gevaar vormen

voor personen.

» Zet de gevarenzone met afzetlinten af.

» Gebruik een hoogwerker of bevestig de aandrij-
ving met behulp van een hijswerktuig en
geschikte stroppen op de uitgaande as.

5.2 Aandrijving monteren

OPMERKING:

Materiéle schade door ongelijkmatige verdeling
van het koppel!

De koppelingen kunnen bij overschrijding van het
maximale koppel worden vernietigd.

» Zorg ervoor dat bij koppels = 600 Nm (in het bij-
zonder bij EWA 16) het koppel gelijkmatig op
beide aseinden wordt afgenomen.

» Plaats de aandrijving in het midden van de uit-
voerlijn om een gelijkmatige belasting van de
koppelingen te bereiken.

5.2.1 Pootmontage

» Monteer de aandrijving aan de poten van de
behuizing met 4 bouten M12 (EWA 12, EWA 14,
EWA 16) resp. M10 (EWA 10) en 4 moeren los-
jes aan de console. Minimumsterkte van de
schroeven 8.8.

OPMERKING:

Materiéle schade!

De uitgaande as kan door uitlijnverschillent.o.v. de
uitvoerbuis scheuren.

» De uitgaande as en leiding moeten op één lijn
liggen.

» Breng door het aanbrengen van balanceer-
schijven onder de pootjes van de behuizing de
rechte lijn van uitgaande as en aandrijfbuis tot
stand.
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» Bij uitlijnfouten die zich niet laten verhelpen,
moet u een compensatiekoppeling gebruiken.
» Schroef de aandrijving met de 4 bouten vast met
een aanhaalmoment van 50 Nm (M 10) resp.
80 Nm (M12).

Als voor het monteren houtschroeven of pluggen
worden gebruikt, moet u zelf de juiste schroeven en
aanhaalmomenten bepalen.

5.2.2

U kunt de meegeleverde bouten (EWA 10, EWA 16)

resp. de bouten voor de poten (EWA 12, EWA 14)

gebruiken als deze overeenkomen met de indraai-

diepte in de tabel.

» Monteer de aandrijving met de 4 bouten losjes in
de boorgaten van de console en houd daarbij
rekening met de indraaidiepte. Minimumsterkte
van de schroeven 8.8.

Zijdelingse montage

OPMERKING:

Materiéle schade!

De uitgaande as kan door uitlijnverschillent.o.v. de

uitvoerbuis scheuren.

» De uitgaande as en leiding moeten op één lijn
liggen.

» Bij uitlijnfouten die zich niet laten verhelpen,
moet u een compensatiekoppeling gebruiken.

» Schroef de aandrijving met de 4 bouten vast met
een aanhaalmoment van 50 Nm (M 10) resp.
80 Nm (M12).

5.3 Ontluchting monteren

De ontluchting is nodig om over- of onderdruk in de
drijfwerkbehuizing te voorkomen.

Type Schroefmaat Indraaidiepte in
de aandrijving
min/max

EWA 10

EWA 12

EWA 14 | M10 10/12mm

EWA 16 |M12 12/15mm

» Neem ook de aanwijzingen op de drijf-
werkontluchtingskaart in het gedeelte
van de eindschakelaar in acht.

De ontluchtingsplug bevindt zich onder het deksel
van de eindschakelaar 5.5, pagina 104.

» Bepaal de juiste positie van de ontluchtingsplug,
afhankelijk van de inbouwlengte, aan de hand
van de volgende afbeeldingen.
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» Vervang de betreffende schroef door de ontluch-
tingsplug en gebruik daarbij de aanwezige kope-

ren dichtring opnieuw.
» Bewaar de vervangen schroef.

54 Koppeling monteren

5.4.1 Kettingkoppeling KKS monteren

Lock biedt kettingkoppelingen aan waarmee kleine

uitlijnfouten van 1° en 6° kunnen worden gecompen-

seerd. De verschillende typen mogen niet onderling
worden gecombineerd.

» Monteer beide koppelingshelften op de uit-

gaande as en de buis met behulp van de meege-

leverde bouten (aanhaalmoment 40 Nm). Borg
deze bijv. bij een zeskantas (We66) of spieas
(We19) met de meegeleverde borgring. Zorg
ervoor dat de koppeling niet axiaal kan bewegen
en daardoor van de as zou kunnen glijden.

» Verdraai de koppelingshelften totdat de tanden
overeenkomen.

» Leg de dubbele ketting om de tanden van de

koppelingshelften zodat de uiteinden van de ket-

ting aan de bovenkant liggen.

» Monteer de ketting overeenkomstig de volgende
afbeeldingen.

90000.0002.5946 / 2019.02

103



nl Vertaling montagehandleiding en gebruiksaanwijzing

5.4.2 Buskoppeling BKS monteren

Lock biedt buskoppelingen voor de overdracht van
de koppels van elektrische aandrijvingen en han-
daandrijvingen zonder hoekcompensatie.

» Monteer de buskoppeling op de uitgaande as
van de aandrijving en de buis met behulp van de
meegeleverde bouten (aanhaalmoment 40 Nm)
en borg deze bijv. bij een zeskantas (We66) met
de meegeleverde borgring. Zorg ervoor dat de
koppeling niet axiaal kan bewegen en daardoor
van de as zou kunnen glijden.

5.5 Eindschakelaar instellen

De eindschakelaar schakelt na het reglementair
instellen automatisch twee gedefinieerde eindstan-
den van de draaibeweging van de aandrijving uit.

Op de website www.lockdrives.com vindt u
een animatie voor het instellen van de eind-
schakelaar.

De ingebouwde eindschakelaar END20.20 resp.
END20.40 is voldoende voor een schakelbereik van
0-580 omwentelingen (EWA 10, EWA 12, EWA 14)
resp. 0—395 omwentelingen (EWA 16) van de uit-
gaande as. De eindschakelaar END20.40 onder-
scheidt zich van de eindschakelaar END20.20 door
de extra schakelaars.

De volgende schakelfuncties zijn vooringesteld:
— Schakelaar ,HI” schakelt draairichting ,|” uit.
— Schakelaar ,HII” schakelt draairichting ,II” uit.

» Demonteer het deksel van de eindschakelaar.

» Demonteer de rubberpakking bij EWA 10-14.
EWA 16: deze rubberpakking ligt als onderde-
lenhouder los in het gedeelte van de eindscha-
kelaar; zij moet na het instellen buiten het
gedeelte van de eindschakelaar samen met
deze montagehandleiding en gebruiksaanwij-
zing worden bewaard.

OPMERKING:

Materiéle schade door verontreinigingen!

Bij een onderbreking van de inbedrijfstel-
ling/afwerking van de installatie kunnen verontrei-
nigingen voorkomen!

» Bescherm het installatiebereik door geschikte
afdekkingen tegen vocht en stof.

» Als de potentiometer van de standmelder bij het
instellen van de eindschakelaar storingen ver-
oorzaakt, dan kan deze tijdelijk worden gede-
monteerd.

» Zorgervoor dat de 6 bouten aan de stelringen los
zijn en de rollen van de eindschakelaars in de uit-
sparingen van de stelringen zitten. De rollen van
de eindschakelaars mogen niet zijn gekanteld.
De 6 bouten moeten op één lijn zitten. Dit komt
overeen met de leveringstoestand. Zie ook de
volgende afbeelding.

'

104

90000.0002.5946 / 2019.02



Vertaling montagehandleiding en gebruiksaanwijzing nl

» Verbind een boormachine met de adapter (zes-
kant 6 mm) uit de rubberpakking met het motor-
aseinde.

» Draai met de boormachine in draairichting ,|” (zie
de pijl naast de uitgaande as) tot in de eindstand.

OPMERKING:

Materiéle schade!

Bij een te hoog toerental van de accuboormachine
of het gebruik van een slagboormachine kan de
aandrijving beschadigd raken.
» Werk bij gebruikmaking van boormachines en
adapters met lage toerentallen, max.
1400 t/min, en stuur de eindposities langzaam
aan.
» Gebruik geen slagboormachine!

» Draaide 3 stelringschroeven van de eindschake-
laar ,HI” met de inbussleutel uit de rubberpak-
king als volgt vast: draai eerst aan het dunne
gedeelte van de inbussleutel om de schroef aan
te brengen. Draai de schroef vervolgens 3-4
omwentelingen vast. Door te vast aandraaien,
wordt het eindschakelaarwiel ingeklemd en kan
het tandwiel worden vernietigd.

Alternatief kan er een momentsleutel worden
gebruikt, aanhaalmoment 0,17 Nm. Een
geschikte momentsleutel zeskant SW 1,5 mm is
bij Lock als toebehoren verkrijgbaar.
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Levensgevaar door vallende voorwerpen!

Als de eindschakelaar onvolledig wordt ingesteld,
kan een eindpositie worden overschreden. Als de
eindpositie wordt overschreden, kunnen onderde-
len van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten en naar
beneden vallen.

» Draai absoluut altijd de schroef in alle 3 de stel-
ringen van de bijbehorende draairichting vast!

» Draai de aandrijving zoals voorheen beschreven
naar de andere eindstand ,|I” (zie de pijl naast de
uitgaande as).
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» Trek de 3 stelringschroeven van eindschakelaar
LHII” zoals beschreven vast.

Vocht in het gedeelte van de eindschakelaar!

Door corrosie kan de eindschakelaar uitvallen. Als
de eindposities worden overschreden, kunnen
onderdelen van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten
en naar beneden vallen. Personen kunnen
gewond raken.

» Let erop dat het gebied van de eindschakelaar
droog is resp. maak het droog.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar en de
rubberpakking weer met de 4 schroeven en de 4
kunststof-sluitringen. Bij EWA 16 wordt de pak-
king als onderdelenhouder buiten het gedeelte
van de eindschakelaar bewaard, samen met
deze montagehandleiding en gebruiksaanwij-
zing.

Bij de uitvoering met extra schakelaar END20.40
zijn door het instellen van de eindschakelaars ,HI”
en , HII” automatisch de extra schakelaars ,SI” en
,SII” ook ingesteld.

5.6

Met de afstandsmelder vindt er een terugkoppeling
met de regeling plaats inzake de positie van de aan-
drijving.

Afstandsmelder PAR 06 monteren

De afstandsmelder is bij bestelling af fabriek reeds
gemonteerd. Meer informatie over de instelling is te
vinden in paragraaf 5.7, pagina 107. Ga in het geval
van een latere inbouw als volgt te werk:

Voer voér de montage van de afstandsmel-
der de instelling van de eindschakelaar uit,
zie paragraaf 5.5, pagina 104.

Na montage van de afstandsmelder kan de
eindschakelaar niet meer worden ingesteld.
De afstandsmelder moet voor het uitvoeren
van instellingen weer worden uitgebouwd.

De standaard afstandsmelder PAR 06 is voldoende
voor een schakelbereik van 0 - 85,4 omwentelingen
(EWA 10, EWA 12, EWA 14) resp. 0-57,9 omwen-
telingen (EWA 16) van de uitgaande as.

» Demonteer het deksel van de eindschakelaar en
de rubberpakking, zie paragraaf 5.5, pagina 104.

» Monteer het rondsel met de as en de bout in de
plaat van de eindschakelaar. Aanhaalmoment
10 Nm. Houd de as met de binnenzeskantsleutel
uit de rubberen afdichting vast. Het tandwiel
moet daarbij in de vertanding van het kleine
tandwiel in de eindschakelaar vallen.
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» Afhankelijk van het gewenste toerental van de
uitgaande as moet u de bijbehorende potentio-
meter en het tandwiel in de volgende tabel selec-
teren. De gegevens in de tabel zijn
maximumwaarden. Het daadwerkelijke aantal
toeren moet altijd kleiner zijn. De hoogste nauw-
keurigheid verkrijgt u als het toerental groten-
deels overeenkomt met de waarde in kolom 1
resp. 2 van de volgende tabel.

Z=20
& Z=37

» Verschuif het tandwiel zo dat de tanden niet

ineengrijpen. Draai de twee M 3-schroevenin het
tandwiel iets vast.

Max. omwentelingen Aantal tan-
van de uitgaande as den van
EWA Potentio- | het tand-
10/12/14 EWA 16 | meter wiel
1,2 0,8 1:1 20
4,0 2,6 3:1 20
6,7 4,5 5:1 20
13,5 9,1 10:1 20
19,3 13,0 3:1 28
25,5 17,3 3:1 37
32,2 21,8 5:1 28
42,6 28,9 5:1 37
64,5 43,7 10:1 28
85,4 57,9 10:1 37

» Steek de potentiometer met het tandwiel dat u
aan de hand van de tabel hebt gekozen met de
moer en borgring in de plaat van de eindschake-
laar.

» Draai de potentiometer met de borgring (alleen
bij potentiometers met metalen draadgaten) en
de moer vast.

(aanhaalmoment 1,2 Nm)

5.7 Positieterugmelder instellen

Voer voor de montage van de afstandsmel-
der de instelling van de eindschakelaar uit,
zie paragraaf 5.5, pagina 104.

Na montage van de afstandsmelder kan de
eindschakelaar niet meer worden ingesteld.
De afstandsmelder moet voor het uitvoeren
van instellingen weer worden uitgebouwd.

» Laat de aandrijving in draairichting ,|” (zie de pijl

naast de uitgaande as) tot in de eindstand lopen.
Let op het tussenwiel.
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» Draai de potentiometer met behulp van het
bevestigde tandwiel tegen de draairichting
van het tussenwiel Z54 in, tot kort voor de
eindstand.

Z=37

o\
OPMERKING:

Materiéle schade!

Als de maximale omwentelingssnelheid wordt
overschreden, wordt de potentiometer vernietigd
en moet deze worden vervangen.

» Neem het maximaal mogelijke aantal omwen-
telingen van de uitgaande as van de betref-
fende potentiometer in acht. Indien nodig dient
er een andere potentiometer te worden

Z=28

o\

z=20 || )

o\ 0

besteld.

» Draai de M 3-bouten in het tandwiel weer los.
Verschuif het tandwiel op de as van de potentio-
meter zodanig dat de tanden in het tandwiel grij-
pen. Haal vervolgens de M 3-bouten aan,
aanhaalmoment 0,5 Nm.

Z=37

» Laat de aandrijving proefdraaien. Let er daarbij
op dat de draairichting van de uitgaande as en
het stuursignaal hetzelfde zijn.

» Controleer met een spanningsmeter de correcte
instelling en werking van de positieterugmelder.

Vocht in het gedeelte van de eindschakelaar!

Door corrosie kan de eindschakelaar uitvallen. Als
de eindposities worden overschreden, kunnen
onderdelen van de ventilatie (bijv. ruiten) barsten
en naar beneden vallen. Personen kunnen
gewond raken.

» Let erop dat het gebied van de eindschakelaar
droog is resp. maak het droog.

» Monteer het deksel van de eindschakelaar en de
rubberpakking, zie paragraaf 5.5, pagina 104.
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De kabels en draden mogen de tandwielen
in geen geval raken.
» Leid de kabel voor de besturing bijv. in
een uitsparing in de plaat van de eind-
schakelaar en gebruik kabelbinders.

6 Elektrische aansluiting en
inbedrijfname

De aansluiting en inbedrijfstelling mogen alleen na
uitgevoerde montage van de aandrijving en door
gekwalificeerd personeel worden uitgevoerd.

6.1 Netaansluiting bij wissel- en
gelijkstroommotoren met 3 fasen

Bij aandrijvingen met een 3-fasige netaan-
sluiting resp. met gelijkstroomaansluiting
worden de eindschakelaars ,HI” en ,HII” en
de optionele extra schakelaars ,SI” en ,,SII”
aangesloten op de besturing. De einduit-
schakeling moet door de besturing worden
gegarandeerd.

6.1.1 Eindschakelaar aansluiten

» Houd rekening met het maximale schakelvermo-

gen van de schakelaars bij een aderdiameter
van 0,75 mm?.
Bedrijf van de eindschakelaars met:
- laagspanning:
hoofdschakelaar standaardschakelaar
250 VAC, 6 A;
extra schakelaar 230 VAC, 6 A
of met
— kleine spanning < 30 VDC, stroom = 20 mA tot
max. 100 mA

OPMERKING:

Materiéle schade!

Na een bedrijf met verschillende spanningen en
stroomsterktes schakelt de eindschakelaar niet
meer betrouwbaar.

» Gebruik een eindschakelaar die met laagspan-
ning (bijv. 230 V AC) gebruikt is niet meer met
kleine spanning (24 V DC)!

» Neem het toegestane bereik van de stroom-
sterktes voor kleine spanning van 20 mA tot
maximaal 100 mA in acht.

» Demonteer het deksel van de eindschakelaar en
de rubberpakking, zie paragraaf 5.5, pagina 104.

» Steek de aansluitkabel (kabeldiameter
6-12 mm) door de kabelwartel M20x1,5.

» Sluit de kabels als volgt aan op de klemmenlijst:

Standaard lev